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Chcemy zaoszczedzi¢ Twoj czas i pieniqdze!

Mozemy zapewnic, Ze przeczytanie tej instrukcji zagwarantuje prawidtowe zainstalowanie i bezpieczne
uzytkowanie opisanego produktu.

WAZNE UWAGI

PRZED ZAINSTALOWANIEM LUB ROZPOCZECIEM PRAC NA URZADZENIU UWAZNIE PRZECZYTAJ I
STOSUJ SIE DO ZALECEN ZAWARTYCH W TEJ INSTRUKCJI, ORAZ W DOKUMENTACII DOtACZONE]
DO PRODUKTU.
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1. WPROWADZENIE
1.1 Opis ogoiny

HC? to nowy, zwarty regulator elektroniczny firmy Carel posiadajacy takie same wymiary, jak normalny
termostat. Urzadzenie jest przeznaczone do kompleksowego zarzadzania pracq chillerow i pomp
ciepta: moze sterowac chillerami powietrznymi, powietrzno-wodnymi, oraz agregatami skraplajgcymi.

1.1.1 Funkcje podstawowe

Regulacja temperatury na doptywie i odptywie wody z parownika;
Zarzadzanie odszranieniem: czasowe i/lub poprzez temperature lub ciénienie;
Regulacja predkosci obrotowej wentylatorow;

Kompleksowe zarzadzanie alarmami;

Szeregowe podtaczenie do sieci komputerowego nadzoru i monitoringu;
Wyeliminowanie zbiornika sprezajacego.

Funkcja sterownika elektronicznego zaworu rozpreznego
e Zarzadzanie pracq elektronicznego zaworu rozpreznego

1.1.2 Sterowane urzadzenia

Sprezarka;

Wentylatory skraplacza;

Zawor rewersyjny;

Pompy wodne parownika i/lub wentylatora nawiewnego (chillery powietrzne);
Grzatka przeciwszronowa;

Urzadzenie sygnalizacji alarmowej;

1.1.3 Programowanie

Firma Carel daje mozliwo$¢ konfiguracji wszystkich parametrow urzadzenia nie tylko za pomocq
klawiszy umieszczonych na panelu przednim regulatora, lecz takze przy wykorzystaniu:

e  Przystawki programujacej

e Szeregowego podigczenia do sieci.

1.2 Interfejs uzytkownika
1.2.1 Wyswietlacz

Wyswietlacz posiada 3 cyfry, punkt dziesietny, zakres wy$wietlanych wartosci od —99.9 do 99.9.

Poza tym zakresem pomiaru wyswietlana wartos¢ automatycznie pojawi sie bez punktu dziesietnego
(nawet, jesli urzadzenie nadal funkcjonuje biorac pod uwage czes¢ dziesietng wartosci).

Podczas normalnej pracy wyswietlana warto$¢ odpowiada temperaturze odczytywanej przez czujnik
B1, tj. temperaturze na doptywie wody do parownika (dla chillerdw wodnych) lub temp. otoczenia dla
urzadzen chtodniczych. Il. 1.1 (wersja do montazu na panelu), oraz il.1.2 (wersja do montazu na
szynie DIN) pokazujg symbole na wyswietlaczu, oraz klawiszach i podajg ich znaczenie.

1.2.2 Symbole na wyswietlaczu
Wyswietlacz posiada 3 zielone cyfry (plus znak wartosci, oraz punkt dziesietny), symbole bursztynowe,
oraz czerwone znaki alarmowe.



—chlodzenie -liczba sprezarek —programowanie

-zwiekszenie wartosci

-grzanie

CAREL

dear

p =

. ) -sprezarka - . -
-grzalka przeciwszronowa/pomochicza -wentylator pre zmniejszenie wartosci

-wyhor okreslonej opcji
-odszranienie -pompa

. 1.2.1.1

-chtodzenie -liczba sprezarek -zwiekszenie wartosci

—

-pragramowanie
-grzanie

; == -wybor
/ / okreslonej opcji
-alarm N

-grzatka przeciwszronowa/pomochnicza zmniejszenie wartosci

-wentylator EEprgga

-odszranienie -pompa

II. 1.2.1.2



Symbol Kolor Znaczenie Dotyczy uktadu
Dioda $wiecaca Dioda btyskajaca chtodniczego:
1; 2 Bursztynowy | Zat. sprezarka 1 i/lub 2 Sygnat zalgczenia 1
3; 4 Bursztynowy | Zat. sprezarka 3 i/lub 4 Sygnat zalaczenia 2
@ Bursztynowy | Zat. przynajmniej jedna sprezarka 1/2
@ Bursztynowy | Zat. pompa/wentylator nawiewny Sygnat zafaczenia 1/2
% Bursztynowy | Zat. wentylator skraplacza 1/2
ﬁ# Bursztynowy | Aktywna funkcja odszraniania Odszranianie 1/2
(XY
W\~ | Bursztynowy | Zat. grzatka 1/2
‘ Czerwony | Aktywny alarm 1/2
ne
Bursztynowy | Cykl pracy pompy ciepta (P6=0) Sygnat zataczenia pracy w cyklu 1/2
pompy ciepta (P6=0)
v/~ Bursztynowy | Cykl pracy chillera (P6=0) Sygnat zataczenia pracy w cyklu 1/2
o chillera (P6=0)
Tab. 1.2.2
1.2.3 Funkcje przyporzadkowane do przyciskow
Przycisk Stan urzadzenia Sposdb naci$niecia
przycisku
Wprowadzenie domyslnych wartosci parametrow Nacisna¢ przy
r g zataczonym
zasilaniu
Wyjécie z podgrupy parametrow podczas programowania, az do catkowitego Nacisna¢

mute

zakonczenia procedury programowania (zapisanie wprowadzonych zmian w pamieci
EEPOM)

jednokrotnie

W przypadku alarméw wyciszenie brzeczka (jesli jest obecny) i wylaczenie
przekaznika alarmowego

Nacisna¢
jednokrotnie

Sel

Dostep bezposredni do parametrow

Nacisna¢ przez 5 s

Wybranie okre$lonej opcji podczas programowania, oraz wywotanie wartoSci
parametru/zatwierdzenie wprowadzonych zmian

Nacisna¢
jednokrotnie

Prg e

mute

Programowanie parametrow dostepnych po wprowadzeniu hasta

Nacisna¢ przez 5 s

A
\ L

~O~

Wybranie najwyzszej opcji podczas programowania

Nacisna¢
jednokrotnie lub
nacisnac i
przytrzymac

Zwiekszenie wartosci parametru

Nacisna¢
jednokrotnie lub
nacisnac i
przytrzymac

Przefaczenie z funkgiji chillera w stan oczekiwania (P6=0) i odwrotnie

Nacisna¢ przez 5 s

Wybranie najnizszej opcji podczas programowania

Nacisna¢
jednokrotnie lub
nacisnac i
przytrzymac

Zmniejszenie wartosci parametru

Nacisna¢
jednokrotnie lub
nacisnac i
przytrzymac

Przetaczenie z funkcji pompy ciepta w stan oczekiwania (P6=0) i odwrotnie

Nacisng¢ przez 5 s

Reczne skasowanie alarmu

Nacisna¢ przez 5 s

v Natychmiastowe skasowanie licznika godzin pracy (podczas programowania) Nacisna¢ przez 5 s
sel ‘\ , Reczne wymuszenie odszraniania w obydwu ukfadach chtodniczych Nacisna¢ przez 5 s
o<




1.2.4 Programowanie parametréw i zapisywanie wprowadzonych zmian

1: Nacisnij PLg oraz Sel przez 5 sekund;
mute

2: pojawig sie wowczas na wyswietlaczu symbole grzania i chtodzenia, oraz ,,00”;

3: przy wykorzystaniu przyciskow A\(,:\ i iX‘ wprowadz hasto (strona 28) i zatwierdz Sel

~
-

4: przy wykorzystaniu przyciskéw ;6:\ i jX" wybierz odpowiednie menu danego parametru (S-P)

lub wejdz w wymagany poziom parametréw (L-P), a nastepnie nacisnij >

. R . , . ., .. Sel
5: przy wykorzystaniu przyciskéw ¥ ji%;* wybierz grupe parametrow, a nastepnie nacisnij
et

6: przy wykorzystaniu przyciskow ;‘I/’:‘ i ji%;* wybierz wymagany parametr, a nastepnie nacisnij Sel
. . - . , . Sel . ., Prg
7: po wprowadzeniu zmian wartosci parametréw nacisnij— aby je zatwierdzi€ lubmwe  aby
skasowa¢ wprowadzone zmiany.
Prg
8: naci$nij mue aby powrdci¢ do poprzedniego menu;
Prg
9: aby zapisa¢ wprowadzone zmiany naciénij mute wielokrotnie, az do powrotu do gtéwnego menu.
Uwaga:
a: parametry, ktére zostaty zmodyfikowane bez wykorzystania przyciskusi’ zachowajg poprzednie

wartosci nastaw.
b: jesli w przeciagu 60 sekund nie zostanie nacisniety zaden przycisk to regulator wyjdzie z menu
modyfikacji parametrow, a wprowadzone zmiany zostang utracone.

1.2.5. Klawisze
Klawisze stuzg do programowania wartosci parametrow pracy urzadzenia (patrz: ,Parametry/alarmy —
kombinacje klawiszy")



2. Podiaczenia
2.1. Schemat ogoélny
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2.2 Rozplanowanie sieci
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3. Zastosowanie

3.1. Chiller powietrzny, jeden ukiad chtodniczy

Zabezp. przecigzeniowe
wentylatora

Czujnik
Wentylator na dopt.
wody

Czujnik skraplacza B2

—1

—— o {
\ ! Grzatka elektr.
Parownik g

/’\ Zabezp. przeciaz. wentyl.
nawiewnego

Sprezarka 1 Wentylator nawiewny

—O0— 1

Wysokie cisnienie | Niskie ci$nienie

Czujnik
Zabezp. przeciazeniowe Cét?czenla
sprezarki

?

Sprezarka 2

Il. 3.1.1

3.2. Chillery powietrzne, dwa ukiady chiodnicze

Zabezp. przecigz.

Zabezp. przecigz. wentyl. 1 wentyl. 2
Czujnik
na dopt. %
Wentylator \/ngdy Wentylator
Czujnik skraplacza Wentylator Czujnik skraplacza
B3/4 1 B78
—l —

\i Grzatki odszraniajace1i2 k
Parownik 1 g § Parownik 2

T Zabezp. przeciaz. T

wentyl. nawiewnego

Sprezarka 1 Wentylator Sprezarka 3

nawiewny
FO T =y

Wys. cisn. 1 [Nisk. cignienie 1

B1 Nisk.cién.2
Zabezp. przeciaz. sprez. 1

Zabezp. przeciaz. sprez.2

Wys. cisn. 2

Czujnik otoczenia

?

Sprezarka 2
pre Sprezarka 4

Il. 3.2.1



3.5. Chiller powietrzny z pompa ciepla, dwa obiegi chtodnicze

Zabezp. przecigz. wentyl. 1 Zabezp. przecigz. wentyl.2

Wentylator Wentylator

Czujnik skraplacza Czujnik skraplacza

B34 B7/8
— ]—|=,|:|ﬂ

wody
B2

Grzalki
przeciwszronowe 1i 2
Parownik 1 i i Parawnik 2
Zawor rewersyjny 2

Zawor rewersyjny 1 I I
Zabezp. przeciaz.
| | wentyl. nawiewnego | |

czujnik
|:| ha dopt.

T Sprezarka 1 Wentylator nawiewny Sprezarka 3 T
Wys. cisn. 1 lNiSk' cisn. 1 |:| Bi Nisk. cisn. 2l Wys. cisn. 2
Zabezp. term. sprez. 1 Czujnik otoczenia Zabezp. term. sprez. 2

¢
?

Sprezarka 2 Sprezarka 4

II. 3.5.1

3.6 Chiller powietrzny z pompa ciepla, dwa obiegi chlodnicze, 1 wentylator skraplaczy

Zabezp. przeciaz.
wentylatora Czujnik 2 skraplacza

R ——r

Wentylator
|:| Sonda mandata

Czujnik 1 skraplacza

Supply probe
B2

Grzatki przeciwszronows
% 1i2 %

Parownik 1 Parownik 2

Zawor rewersyjny 2

Zawdr rewersyjny 1

Zabezp. przecigz. wentyl.
| | nawiewnego | |
T Sprezarka 1 Wentylator nawiewny Sprezarka 3 T
Wys. cisn. 1 Nisk. cisn. 1 |:| B1 Nisk. cisn. 2| Wys. cisn. 2
Zabezp. przeciaz. sprez. 1 Czujnik otoczenia Zabezp. przecigz. sprez. 2

¢
?

Sprezarka 2 Sprezarka 4

Il. 3.6.1



3.7. Chillery powietrzno/wodne, jeden ukiad chlodniczy

Temmico ventilatore condensatore / Condenser fan overioad

Wentylator
Czujnik skraplacza
Whylacznik zaniku
— prepiyw wody

Y Czujnik na odpt. wody

z parownika

B2

Parownik Grzatka

przeciwszronowa

Czujnik na dopl. wody
do parownika

B1

Sprezarka 1

g Pompa wodna
} |

Wys. cisn.

Nisk. cisn.

Zabezp. przeciaz. sprez.

@ Sprezarka 2

I.3.7.1

3.8. Chillery powietrzno/wodne, 2 obiegi chtodnicze, 2 skraplacze, 2 parowniki

Zabezp. przeciaz. 1 wentyl.
skraplacza

Zabezp. 2 przeciaz.

wentyl. skraplacza
Wytgeznik
Wentylator 1 2aniku przeplywu Wentylator 2
H Cazujnik
Czujnik skraplacza 1

na odpl. wody Czujnik 2 skraplacza
B4 35 B78
Cazujnik 1 na odpt. wody
2z parownika
B6
B2 Czujnik 2 na odpl. wody
z parownika

. Grzalka przeciwszronowa 1
Parownik 1 Parownik 2
Grzalka przeciwszronowa 2|

T Sprezarka 1

Czujnik na dopt. wody Sprezarka 3 T
I] do parownika
l l B1 l
Wys. cisn. 1 | Nisk. cisn. 1 Pompa wodna Nisk. cién. 2} Wys. cién. 2
Zabezp. przeciagz. sprez. 1 T

Zabezp. przeciaz. sprez.2
Sprezarka 2

¢

Sprezarka 4

Il. 3.8.1



3.9. Chillery powietrzno/wodne, 2 obiegi, 1 skraplacz, wentylator

Czujnik 1 skraplacza

Zabezp. przeciaz. 1
wentylatora

Sprezarka 1

|

Zabezp. przeciaz. s|

Wys. cisn. 1

Sprezarka 2

Parownik 1

O

Nisk. cisn. 1

B3/4 B7 /8]

Wentylator 1

Wytacznik
zaniku przeptywu

Czujnik 1 na odpt. wody
z parowhika

Czujnik temp.
wody na odpl.
BS

-

B6

[

B2

Czujnik 2 na odpt. wody
z parownika

|

Czujnik 2 skraplacza

hx¢

Grzaltka przeciwszronowa 1

Grzatka przeciwszronowa 2

Parownik 2

[

] [

Czujnik na dopt.
do parownika
Bl

H
T

Pompa wodna
prez.1

3.9.1

Zabezp. przeciaz. sprez. 2

Nisk. cign. 2 Wys. cisn. 2

¢

Sprezarka 4

3.10 Chiller powietrzno/wodny z pompa ciepta, jeden uktad chtodniczy

Zabezp. przeciaz. wentyl.
Wentylator skraplacza
Caujnik skraplacza

By/4

wylacznik zaniku
przeplywu wody

[

Czujnik 1 na odptywie wody
2z parownika

B2
Parownik Grzatka
przeciwszronowa
Zawor rewersyjny | | | I

Czujnik na dopt.
do parownika

1

]
|

T

B
Sprezarka 1 /I\
@ Pompa wodna

Wys. cisn. Nisk. cisn.

Zabezp. przeciaz. sprez.1

Sprezarka 2

II. 3.10.1

wody



3. 11 Powietrzno/wodne chillery z pompa ciepta, 2 skraplacze z wentylatorami

Zabezp. przeciaz. wentyl.2

Zabezp. przeciaz. wentyl.1
skraplacza skraplacza
Wiytacznik
Wentylator 1 zaniku przeptywu Wentylator 2
Caujnik skraplacza 1 Cazujnik ter_np. wody Caujnik skraplacza 2
na odplywie

Parownik 2

— —1
B3/4 B7/8
BS
Czujnik 1 na odpl. wody
z parownika B6
Czujnik 2 na odpt. wody
B2 z parownika

Parownik 1
Grzalka przeciwszronowa 1

Zawdadr rewersyjny 2

Grzatka przeciwszronowa 2 I_I—| |

Zawor rewersyjny 1

L7

do parownika

|:| Czujnik na dopl. wody

Sprezarka 3 T

T Sprezarka 1 B1
Pompa wodna l 1
Wys. cisn. 1 Nisk. cién. 1 /I\ Nisk. cisn. 2 1 Wys. cisn. 2
Zabezp. przeciaz. sprez. 2

Zabezp. przeciaz. sprez.1

Sprezarka 2 Sprezarka 4

I. 3.11.1

3.12 Chiller powietrzno/wodny z pompa ciepta, 2 obiegi chtodnicze, 1 skraplacz, wentylator

Czujnik skraplacza 1 Cazujnik skraplacza 2
33/4 Zabezp. przeciaz. wentyl. B7/§

skraplacza 1

Wentylator 1

Wtacznik
zaniku . Cazuinik
przeplywu temp. wody

na odplywie|

Czujnik 1 na odpt. wody
z parownika
B2 Czujnik 2 na odpt. wody
z parownika

Parownik 2

Parownik 1

Grzatka przeciwszronowa 1

Zawor rewersyjny 2

Zawor rewersyjny 1 .
Grzalka przeciwszronawa 2

Czujnik na dopt.
wody do parownika
B1

Sprezarka 3 T

} l }

T Sprezarka 1

!

Wys. cisn. 1

Pompa wodna
l Nisk. cisn. 1 Nisk. cisn. 2 Whys. cisn. 2
Zabezp. przeciaz. sprez. 2

Zabezp. przeciaz. sprez.1

Sprezarka 4

Sprezarka 2

Il. 3.12.1



3. 13. Chillery wodne, jeden uktad chtodniczy

Czujnik temp.

skraplacza
chl. woda

B3

Whylacznik
zaniku przeplywu

Skraplacz

Sprezarka 1

|

Wys. cisn.

Parownik

Czujnik na odpt.
parcownika

B2

Grzatka
przeciwszronowa

Nisk. cisn.

Zabezp. przeciaz. sprezarki

Sprezarka 2

Czujnik na doptl.
do parownika

B1

Pompa wodna

Il. 3.13.1

3. 14. Chillery wodne, dwa abiegi chtodnicze

Whylacznik

zaniku przeptywu I

Czujnik 1 na odpt.
wody z parownika

X

Parownik

B3
Cazujnik temp. M
skraplacza1 \k
oht. wada Skraplacz 1
Grzatka
przeciwszronowa 1
N
N Sprezarka 1
Wys. cién. 1 l Nisk. cisn. 1

Zabezp. przeciaz. sprez. 1

= Czujnik na dopt.
j wody do parownika

Sprezarka 2

i
T

Pompa wodna

Nisk. cign. 2

& |

B7
Cazujnik temp.
skraplacza 2
cht. wodg
Skraplacz 2
N
Sprezarka 3
pre: N

l Whys. cisn. 2

Zabezp. przeciaz.
sprezarki 2

Sprezarka 4

pompa wodna @

1.3.14. 1



3. 15. Chillery wodne, 2 uktady chtodnicze, 2 parowniki

Whylacznik
zaniku przeplywu |:|

Czujnik temp. na odplywie

BS

3
Czujnik temp.
skraplacza 1 }

cht. woda,

Cazujnik 1 B6
na odpl. wady z parownika
Czujnik 2
B2 na odpt. wody z parownika
Grzalka przeciwszronowa 1 E

Grzalka przeciwszronowa 2

i

Skraplacz 1

Parownik

1 | |

N Sprezarka 1
H Czujnik na dopt.

do parownika

l l Bi
Wys. cisn. 1 Nisk. cisn. 1

Zabezp. przeciaz. sprez. 1 Pompa wodna

T Nisk. cign. 2

Sprezarka 2

Nisk. cisn. 2

Skraplacz 2

Parownik 2

Sprezarka 3

} |

Wys. ci$n. 2

Zabezp. przeciaz. sprez. 2

Sprezarka 4

Czujnik temp.
skraplacza 2
cht. woda,

Pompa wodna @

II. 3.15.1

3.16 Chiller wodny z pompa ciepfa z rewersyjnym uktadem chtodniczym, jeden uktad

B3/4

Czujnik
skraplacza Skraplacz

Zawor rewersyjny

Sprezarka 1

l

Wys. cisn. Nisk. cisn.

Pompa wodna

Zahezp. przeciaz.
sprezarki

®

Sprezarka 2

II. 3.16.1

Wytacznik
zaniku przeplywu

B2

Czujnik na odpt.
z parownika

Grzatka
przeciwszronowa

B1

Czujnik na dopt.
do parownika

Pompa wodna



3.17 Chiller wodny z pompg ciepfa, rewersyjnym uktadem chtodniczym, dwa obiegi

Wytacznik zaniku
przeplywu
B5
B I:I B7
s | == L—1
Czujnik temp. |:| Caujnik 1 _T(a odpt Czujnik temp.
skraplacza 1 z parownika B6 Krapl 5
Skraplacz 2 skraplacza
chi. woda, %l Skraplacz 1 I} B2 Czujnik 2 na odpt P chi. woda,
z parownika

Grzatka Parownik Grzatka

przeciwszronowa Parownik 2 przeciwszronowa 2

Zawdr . .

rewersyjny 1 Zawor rewersyjny 2

= - >
T Czujnik T
I:I na dopt.

B1 do parownika
Sprezarka 1 P Sprezarka 3
Pompa wodna

| [ | T 1 1
Wys. cién. 1 Nisk. cién. 1 Nisk. cién. 2

Wys. cisn. 2
Zabezp. przeciaz. sprez. 1

Zabezp. przeciaz. sprez. 2

?

Sprezarka 2

Pompa wodna @

3.18 Chiller wodny z pompa ciepta, rewersyjnym ukfadzie chtodniczym, 2 obiegi, 1 parownik

Sprezarka 4

II. 3.17.1

Wytacznik zaniku

Cazujnik Cazujnik
skrz:placza 1 Czujnik 1 przeptywu wody skraplacza 2
B3 na odpl. z parownlka B7

i Skraplacz 2
Skraplacz 1
Grzalka Parownik Grzalka
przeciwszronowa 1 przeciwszronowa 2
| Zawor rewersyjny 1 | | Zawdr rewersyjny 2 |

do parownika

|:|Czujnik na dopt.

T j T
’I\ Sprezarka 1 /l\ Sprezarka 3 /I\

Wys. cisn.1 Nisk. cign.1 Nisk. cisn. 2 Wys. cisn. 2

l | | l |

Zabezp. przeciaz.
sprezarki1

Zabhezp. przeciaz.
sprezarki 2
Pompa wodna H

¢

Sprezarka 2 Sprezarka 4

Pompa wodna

II. 3.18.1



3.19. Chiller wodny z pompa ciepfa, rewersyjnym ukfadem hydraulicznym, jeden uktad chtodniczy

Zewn.

Wewn. (chlodzenie)

‘ Zawar rewersyjny

Witacznik
zaniku przephywu

Skraplacz

Cazujnik skraplacza

|

B3
T Wys. cisn.
_sprQZarki

Parawnik

Sprezarka 1

Zabezp. przeciaz.

Wylacznik
zaniku przeptywu
B2

|

Grzalka
przeciwszronowa

Czujnik na dopt.
do parownika

|:| B1
TPompa wodna

|

nisk. cisn.

Sprezarka 2

Zawor rewersyjny

Zewn.

3.20 Chiller wodny z pompgq ciepta, rewersyjnym uktadem hydraulicznym, dwa ukfady chtodnicze,

HO2=1iH21=4

Zewn.

Wewn.

II. 3.19.1

Wewn. (chlodzenie)

Zawdr rewersyjny 102

B3

s

B2

Cazujnik 1 na odpt.
Cazujnik skraplacza 1 z parownika B6
B4 Czujnik 2 na odpt|
z parowhika

Skraplacz 1

Parownik 1

Caujnik

Grzatka przecieszronowa 1

Wylacznik

zaniku przeptywu
Czujnik na odpt.
2 parownika

B5

kraplacza

H

T /I\ Sprezarka 1

Wys. cisn.1

\ Nisk. cisn.1

Zabezp. przeciaz. sprez.1

Sprezarka 2

Zewn.

Grzalka przecieszronowa 2
Czujnik na dopt.
do parownika l

|:| B1
Pompa
wodna

Zawor rewersyjny 1i2

Wewn. (chtodzenie)

II. 3.20.1

Parownik 2

Nisk. cign. 2{

Zabezp. przeciaz. sprez. 2

Cazujnik skraplacza 2

B8

Skraplacz 2

Sprezarka 3 T

|

Wys. cisn. 2

0

Sprezarka 4



3.21 Chiller wodny z pompa ciepta, rewersyjnym ukfadem hydraulicznym, dwa ukfady chtodnicze, 1
parownik HO2=1, H21=4

Wewn. (chlodzenie)

Zawor rewersyjny 112

B3

Czujnik skraplacza Wylacznik zaniku przeptywu

I:I Odptyw z parownika 1
B2

Czujnik skraplacza 2

B8

Caujnik skraplacza 1
B4

Skraplacz 1 Skraplacz 2

Grzalka rnnnr
przeciwszronowa 1 Parownik
T T Sprezarka 1 |:| B Sprezarka 3/]\ T

[

{
Wys. cisn. 1 lNisk. cisn. 1

1

Wys. cisn. 2

do parownika

Czujnik na dopt. !’
Nisk. cign. 2{

Zabezp. przeciaz. sprez.1 Zabezp. przeciaz. sprez. 2

Pompa wodna : @ ; :

Sprezarka 4
Zawor rewersyjny 11 2

Sprezarka 2

Zewn. Wewn. (chlodzenie)

II. 3.2.11

3.22 Agregat skraplajacy ze skraplaczem chtodzonym wodg bez rewersyjnego cyklu pracy, jeden uktad
chtodniczy

Zabezp. przecigz. wentylatora
skraplacza

Wentylator

Cazujnik skraplacza

B34

L

|
| é |

Wys. cisn. Nisk. cisn.

Zabezp. przeciaz. sprezarki

Sprezarka 2

II. 3.22.1



3.23 Agregat skraplajacy ze skraplaczem chtodzonym powietrzem bez rewersyjnego cyklu pracy, dwa
uktady chtodnicze

Wentylator Wentylator
Czujnik skraplacza Czujnik skraplacza
B3/4 B7/8

T !

Sprezarka 1 Sprezarka 3
Wys. cisn. 1 Nisk. cisn.1 Wys. cisn. 2 Nisk. cisn. 2
Zabezp. przeciaz. sprezarki 1 Zabezp. przeciaz. sprezarki 2
Sprezarka 2 Sprezarka 4
II. 3.23.1

3.24. Agregat skraplajacy ze skraplaczem chtodzonym powietrzem z rewersyjnym cyklem pracy, jeden
uktad chtodniczy

Zabezp. przeciaz. wentylatora skraplacza

Wentylator
Cazujnik skraplacza

BY —

==\ I%a8

Zawor rewersyjny

T Sprezarka 1

| ‘ |
Wys. cisn. Nisk. cisn.

Zabezp. przeciaz.
sprezarki

Sprezarka 2

II. 3.24.1



3.25 Agregat skraplajacy ze skraplaczem chtodzonym powietrzem z rewersyjnym cyklem pracy, dwa
ukfady chtodnicze z jednym obiegiem wentylatora

Zabezp. przeciaz. wentylatora

|: skraplacza
B3/4 Wentylator B7/8
Czujnik skraplacza Czujnik skraplacza
Zawdr rewersyjny Zawor rewersyiny

T Sprezarka 1 /I\ Sprezarka 3

1 l ! | [ I
Wys. cisn. 1 Nisk. cisn. 1 Nisk. cisn. 2

Wys. cisn. 2

Zabezp. przeciaz. sprezarki 1

Zabezp. przecigz. sprezarki 2

Sprezarka 2 Sprezarka 4

II. 3.25.1

3.26 Agregat skraplajacy ze skraplaczem chtodzonym powietrzem bez rewersyjnego cyklu pracy, jeden
ukfad chtodniczy

Wylgcznik zaniku przeplywu
B3

Czujnik
skraplacza

chl. woda

Skraplacz

AN T Sprezarka 1
| g l

Wys. cisn. Nisk.cisn.

Zabezp.przeciaz. sprezarki

Sprezarka 2

II. 3.26.1



3.27 Agregat skraplajacy ze skraplaczem chtodzonym
chtodnicze

Whytacznik zaniku przeptywu

B3

Czujnik temp.

skraplacza

cht. wodag

Skraplacz
/N
/N Sprezarka 1

Pompa wodna Wys. cisn. l Nisk. cisn.

Zabezp. przeciaz.
sprezarki

Sprezarka 2

wodg bez rewersyjnego cyklu pracy, dwa obiegi

Wylacznik zaniku przeplywu

B7

Czujnik temp.
skraplacza
cht. woda

Skraplacz
/N
/N Sprezarka 3
Pompa wodna Wys. cién. 2 ‘ Nisk. cisn. 2

Zabezp. przeciaz.
H sprezarki

Sprezarka 4

1. 3.27.1
3.28 Agregat skraplajacy ze skraplaczem chtodzonym woda z rewersyjnym cyklem pracy, jeden uktad
chtodniczy
B3
Czujnik skraplacza Skraplacz

Grzatka przeciwszronowa

Zawdr rewersyjny

|

Pompa wodna

Sprezarka 1

|

Wys. cisn. Nisk. cisn.

Zabezp. przecigz.

sprezarki

Sprezarka 2

II. 3.28.1



3.30 Rewersyjne agregaty skraplajace chtodzone woda, dwa obiegi

B3 B7

Czujnik skraplacza Skraplacz 2
Czujnik skraplacza Skraplacz 1

Grzatka przeciwszronowa 2

Grzatka przeciwszronowa 1

Zawor rewersyjny

Zawor rewersyjny

~ | | | |

Sprezarka 1 Sprezarka 3

1 . l . Wys. cisn. 2 Nisk. cién. 2
” . 1 Pompa wodna l
Pompa wodna @ Wys. cién. 1 l Nisk. cisn p @

zabezp. term. sprez. 1 zabezp. term. sprez. 2

Uwaga: alternatywnie do grzatki Sprezarka 4
Sprezarka 2 przeciwszronowej

II. 3.30.1
4. Parametry
4.1. Parametry podstawowe
Parametry sg podzielone na 4 rdézne rodzaje w zaleznosci od poziomu dostepu przez uzytkownika
(hasto), oraz ich funkcji. Mozna zaprogramowac dostep do parametrow tego samego lub nizszego
poziomu. Oznacza to, ze za pomocq hasta ustawionego fabrycznie wchodzac w menu ,levels”
(poziomy parametréw; L-P) mozliwe jest ustawienie odpowiedniego poziomu dla kazdego parametru.

e parametry fabryczne
dostepne za pomocag hasta ,66” (,Factory”) umozliwiaja konfiguracje wszystkich parametréw
urzadzenia.

e parametry ,Super user”
dostepne za pomoca hasta ,11” umozliwiajg konfiguracje parametréw typu ,Super user”, oraz
parametrow dostepnych bezposrednio (,Direct parameters”)

e parametry uzytkownika ,User parameters”
dostepne za pomocg hasta ,22"” umozliwiajg konfiguracje parametréw, ktoére zazwyczaj moga by¢
ustawiane przez uzytkownika (Parametry uzytkownika — ,User parameters”), oraz parametry
dostepne bezposrednio (,Direct parameters”).

Uwaga: modyfikacje parametrow zwigzane z konfiguracjq urzadzenia (rodzaj, liczba sprezarek, ...)
musi by¢ przeprowadzona przy regulatorze znajdujacym sie w stanie oczekiwania.

4.2, Struktura menu

Poziom Nazwa poziomu Hasto
_d_ Direct Brak hasta
_uU_ User 22
_S_ Super User 11
_F_ Factory 66
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4.3. Tabele parametrow

Ponizsze tabele zawierajq zestawienie parametrow podzielonych wedtug ich rodzaju/rodziny (tj.
parametry sprezarki, czujnikow, wentylatordw, itd.).
e Klucz tabeli parametrow

Poziom (domysinie)

U=parametry uzytkownika

S=parametry typu ,super user”

F=parametry fabryczne

JM=jednostka miary

Dom.=nastawa domyslna

Zm.syst.nadz.=zmienna systemu nadzoru

Wywotywanie parametrow na wyswietlaczu

To, czy dang grupe parametrédw mozna wywotaé na ekranie wysSwietlacza zalezy od rodzaju

regulatora, oraz wartosci parametréw.
D=odszranianie (jesli D01=1)
F=wentylator (jesli F01=1)
N=czujnik NTC (jesli /04-/08=2)
P=cisnienie (jesli /04-/08=3)
V=sterownik EVD (jesli HO8=1-3)
X=zawor rozprezny (jesli HO8=2-3)
-=zawsze obecne

Zmienne systemu nadzoru i monitoringu:
R/W=parametr do odczytu/zapisu
R=parametr tylko do odczytu

4.3.1. Parametry ustawienia czujnikow: (/*)

Wyswietlany Opis parametru Dom. | Min | Maks | IM Zmien- | Dom. | Widocz- zZm. Rodzaj
symbol nos¢ nos¢ par. syst. sygnatu
na wysw. | nadz.

/01 Czujnik B1 F 0 1 sygn |1 1 - 1(R/W) | cyfrowy
0=brak
1=o0becny

/02 Czujnik B2 F 0 1 sygn |1 0 - 2(R/W) | cyfrowy
0=brak
1=obecny

/03 Czujnik B3 F 0 2 sygn |1 0 - 14(R/W) | liczba
0=brak catkowita

1=czujnik NTC skraplacza
2=czujnik zewn. NTC

/04 Czujnik B4 F 0 3 sygn |1 0 - 15(R/W) | liczba
0=brak catkowita
1=ZAt/WYL (WEJ. CYFR.)
2=czujnik zewn. NTC
3=czujnik ilorazowy
skraplacza, 5vVdc

/05 Czujnik B5 F 0 1 sygn |1 0 X 3(R/W) | cyfrowy
0=brak
1=obecny

/06 Czujnik B6 F 0 1 sygn |1 0 X 4(R/W) | cyfrowy
0=brak
1=obecny

/07 Czujnik B7 F 0 2 sygn |1 0 X 16(R/W) | liczba
0=brak catkowita
1=czujnik NTC skraplacza
2=czujnik zewn. NTC

/08 Czujnik B8 F 0 3 sygn |1 0 X 17(R/W) | liczba
0=brak catkowita
1=ZAt/WYL (WEJ. CYFR.)
2=czujnik zewn. NTC

3=czujnik ilorazowy
skraplacza, 5vVdc
/09 Min. wartos¢ wejscia | F 0 /10 0.01V |1 50 P 18(R/W) | liczba
napieciowego dc catkowita
/10 Maks. wartos¢  wejscia | F /09 | 500 |0.01V |1 450 |P 19(R/W) | liczba

napieciowego dc catkowita




Wyswietlany Opis parametru Dom. | Min | Maks | JM | Zmien- | Dom. | Widocz- Zm. Rodzaj
symbol no$¢ no$¢ par. syst. sygnatu
na wySw. | nadz.
/11 Min. warto$¢ cisnienia F 0 /12 bar 1 0 P 1(R/W) | analogowy
/12 Maks. wartos¢ cisnienia F /11 99.9 | bar 1 345 |P 2(R/W) | analogowy
/13 Kalibracja czujnika B1 F -12.0 | 12.0 [°C/°F | 0.1 0.0 - 3(R/W) | analogowy
/14 Kalibracja czujnika B2 F -12.0 |12.0 [°C/°F |0.1 0.0 - 4(R/W) | analogowy
/15 Kalibracja czujnika B3 F -12.0 | 12.0 [°C/°F |0.1 0.0 - 5(R/W) | analogowy
/16 Kalibracja czujnika B4 F -12.0 | 12.0 |°C/bar | 0.1 0.0 - 6(R/W) | analogowy
I°F
/17 Kalibracja czujnika B5 F -12.0 | 12.0 [°C/°F |0.1 0.0 |[X 7(R/W) | analogowy
/18 Kalibracja czujnika B6 F -12.0 | 12.0 [°C/°F | 0.1 0.0 X 8(R/W) | analogowy
/19 Kalibracja czujnika B7 F -12.0 | 12.0 [°C/°F | 0.1 0.0 X 9(R/W) | analogowy
/20 Kalibracja czujnika B8 F -12.0 | 12.0 |°C/bar | 0.1 0.0 X 10(R/W) | analogowy
°F
/21 Filtr cyfrowy U 1 15 - 1 4 - 20(R/W) | liczba
catkowita
/22 Ograniczenie sygnatu | U 1 15 - 1 8 - 21(R/W) | liczba
wejsciowego catkowita
/23 Jednostka miary u 0 1 sygn |1 0 - 5(R/W) | cyfrowy
0=°C
1=°F
4.3.2. Ustawianie parametréw grzatki przeciwszronowej/pomocniczej (A*)
Wyswietlany Opis parametru Dom. | Min | Maks M Zmien- | Dom. | Widocz- zm. Rodzaj
symbol nos¢ nos¢ par. syst. sygnatu
na wysw. | nadz.
AO1 Punkt nastawy temp. |U A07 |[A04 |°C/°F |0.1 3.0 - 11(R/W) | analogowy
zabezpieczenie przed
zamarzaniem/niskiej  temp.
otoczenia (chillery ze
skraplaczami  chtodzonymi
powietrzem)
A02 Zakres alarmu zamarzania | U 0.3 122.0 | °C 0.1 5.0 - 12(R/W) | analogowy
wody/niskiej temp. otoczenia 0.3 °F
AO03 Czas wytaczenia alarmu | U 0 150 S 1 0 - 22(R/W) | liczba
zamarzania wody/niskiej catkowita
temp. otoczenia podczas
uruchamiania urzadzenia w
cyklu grzania
A04 Punkt nastawy aktywacji |U A01 ri6 °C/°F | 0.1 5.0 - 13(R/W) | analogowy
grzatki przeciwszronowej/
pomocniczej
AO5 Dyferencjat pracy grzatki |U 0.3 50.0 |°C/°F |0.1 1.0 - 14(R/W) | analogowy
przeciwszronowej/
pomochiczej
A06 Czujnik grzatki pomocniczej | F 0 1 sygn |1 0 - 6(R/W) | cyfrowy
0=czujnik regulacji (tab.5.1)
1=czujnik przeciwszronowy
(tab. 5.1)
A07 Ograniczenie punktu | F -40.0 | 176.0 | °C/°F | 0.1 -40.0 | - 15(R/W) | analogowy
nastawy temperatury alarmu
zamarzania wody
AO8 Punkt nastawy temp. grzatki | U A01 r15 °C 0.1 25.0 |- 16(R/W) | analogowy
pomocniczej w cyklu grzania °F
A09 Zakres pracy grzatki | U 0.3 50.0 |°C/°F |0.1 3.0 |- 17(R/W) | analogowy
pomocniczej w cyklu grzania
Al10 Automatyczne uruchomienie | U 0 3 sygn 1 0 - 23(R/W) | liczba
grzatki przeciwszronowej catkowita

0=funkcja nieaktywna
1=jednoczesne zat. grzatek i
pompy cyrkulacyjnej dla
A4/A8

2=niezalezne zat. grzatek i
pompy dla A4/A8

3=zal. grzatek dla A4/A8

Tab. 4.3.2.



4.3.3. Parametry odczytéw z czujnikéw

Wyswietlany Opis parametru Dom. | Min | Maks M Zmien- | Dom. | Widocz- zm. Rodzaj
symbol nos¢ nos¢ par. syst. sygnatu
na wy$w. | nadz.

b00 Konfiguracja  sygnatu z|U 9 sygn |1 0 - 24(R/W) | liczba
czujnika pojawiajacego sie catkowita
na ekranie wyswietlacza

b01 Warto$¢  odczytana przez | D - °C/°F |- - - 70(R) analogowy
czujnik B1

b02 Warto$¢ odczytana przez | D - °C/°F |- - - 71(R) analogowy
czujnik B2

b03 Warto$¢ odczytana przez | D - °C/°F |- - - 72(R) analogowy
czujnik B3

b04 Warto$¢ odczytana przez | D - °C/°F/ | - - - 73(R) analogowy
czujnik B4 bar

b05 Warto$¢  odczytana przez | D - °C/°F |- - X 74(R) analogowy
czujnik B5

b06 Warto$¢ odczytana przez | D - °C/°F |- - X 75(R) analogowy
czujnik B6

b07 Warto$¢  odczytana przez | D - °C/°F |- - X 76(R) analogowy
czujnik B7

b08 Warto$¢ odczytana przez | D - °C/°F/ | - - X 77(R) analogowy
czujnik B8 bar

b09 Temperatura parowania, | D - °C/°F |- - \" 78(R) analogowy
sterownik 1 EVD

b10 Temperatura parowania, | D - bar - - \" 79(R) analogowy
sterownik 1 EVD

b1l Przegrzanie czynnika, | D - °C/°F |- - \" 80(R) analogowy
sterownik 1 EVD

b12 Temperatura nasycenia, | D - °C/°F |- - \Y 81(R) analogowy
sterownik 1 EVD

b13 Potozenie zaworu | D 100.0 | % - - Vv 82(R) analogowy
rozpreznego, sterownik 1
EVD

b14 Temperatura parowania, | D - °C/°F |- - XV 83(R) analogowy
sterownik 2 EVD

b15 Cisnienie parowania, | D - bar - - XV 84(R) analogowy
sterownik 2 EVD

b16 Przegrzanie czynnika, | D - °C/°F |- - XV 85(R) analogowy
sterownik 2 EVD

b17 Temperatura nasycenia, | D - °C/°F |- - XV 86(R) analogowy
sterownik 2 EVD

b18 Potozenie zaworu | D 100.0 | % - - XV 87(R) analogowy
rozpreznego, sterownik 2
EVD

b19 Czujnik  temperatury na|D - °C/°F |- - \" 88(R) analogowy
odptywie ze skraplacza cl

b20 Czujnik  temperatury na |D - °C/°F |- - XV 89(R) analogowy

odptywie ze skraplacza c2

Tab. 4.3.3.



4.3.4. Parametry sprezarki (c*)

Wyswietlany Opis parametru Dom. | Min | Maks M Zmien- | Dom. | Widocz- zm. Rodzaj
symbol nos¢ nos¢ par. syst. sygnatu
na wy$w. | nadz.
c01 Min. czas pracy sprezarki U 0 999 |s 1 60 - 25(R/W) | liczba
catkowita
c02 Min. czas postoju sprezarki U 0 999 s 1 60 - 26(R/W) | liczba
catkowita
c03 Opdznienie pomiedzy | U 0 999 |s 1 360 |- 27(R/W) | liczba
kolejnymi  zataczeniami tej catkowita
samej sprezarki
c04 Opdznienie pomiedzy | U 0 999 |s 1 10 - 28(R/W) | liczba
zalaczeniami 2 sprezarek catkowita
c05 Opoznienie pomiedzy | U 0 999 |s 1 0 - 29(R/W) | liczba
wylaczeniem 2 sprezarek catkowita
c06 Opdznienie rozruchu | U 0 999 |s 1 0 - 30(R/W) | liczba
sprezarki catkowita
c07 Opdznienie zafgczenia | U 0 150 |s 1 20 - 31(R/W) | liczba
sprezarki po uruchomieniu catkowita
pompy/wentylatora (chillery
ze skraplaczami chtodzonymi
powietrzem)
c08 Opdznienie wylaczenia | U 0 150 | min 1 1 - 32(R/W) | liczba
sprezarki po  zatrzymaniu catkowita
pompy/wentylatora (chillery
ze skraplaczami chtodzonymi
powietrzem)
c09 Maksymalny czas pracy |U 0 60 min 1 0 - 33(R/W) | liczba
sprezarki w ukfadzie catkowita
Ltandem”
cl0 Zegar sprezarki 1 D 0 800.0 |100h | 0.1 0 - 90(R) analogowy
cl1 Zegar sprezarki 2 D 0 800.0 |100h | 0.1 0 - 91(R) analogowy
cl2 Zegar sprezarki 3 D 0 800.0 |100h | 0.1 0 - 92(R) analogowy
ci3 Zegar sprezarki 4 D 0 800.0 |100h | 0.1 0 - 93(R) analogowy
cl4 Warto$¢ progowa zegara | U 0 100 100h |1 0 - 34(R/W) | liczba
czasu pracy sprezarek catkowita
c15 Licznik czasu pracy pompy | D 0 800.0 | 100 h | 0.1 0 - 94(R) analogowy
parownika/wentylatora 1
clé Licznik czasu pracy pompy | D 0 800.0 (100 h | 0.1 0 - 95(R) analogowy
pomocniczej/wentylatora 2
cl7 Czas minimalny pomiedzy | U 0 150 min 1 30 - 35(R) liczba
kolejnymi zafqczeniami catkowita
pompy
cl8 Minimalny czas pracy pompy | U 0 15 min 1 3 - 36(R) liczba
catkowita

Tab. 4.3.4.



4.2.5. Parametry odszraniania (d*)

Wyswietlany Opis parametru Dom. | Min | Maks M Zmien- | Dom. | Widocz- zm. Rodzaj
symbol nos¢ nos¢ par. syst. sygnatu
na wy$w. | nadz.
do1 Cykl odszraniania/zabezp. | U 0 1 sygn |1 0 - 7(R/W) | cyfrowy
Skraplacza przed
oszranianiem
O0=nie
1=tak, odszranianie wspdlne
dla wszystkich obiegéw
do2 Odszranianie czasowe, | U 0 1 sygn |1 0 D 8(R/W) | cyfrowy
konczone na  podstawie
temperatury/ciénienia
0=czasowe
1=temp.-cién.
do3 Temperatura rozpoczecia | U -40.0 | do4 °C/°F | 0.1 -5.0 |[DN 19(R/W) | analogowy
odszraniania
Punkt nastawy temp. alarmu
zaszraniania skraplacza
Rozpoczecie procedury /11 do4 bar 0.1 3.5 DP 18(R/W) | analogowy
odszraniania
do4 Temperatura zakonczenia | U do3 176.0 | °C 0.1 20.0 |DN 21(R/W) | analogowy
odszraniania °F
Cisnienie zakonczenia do3 |/12 bar 0.1 14.0 | DP 20(R/W) | analogowy
odszraniania
do5 Minimalny interwat czasowy | U 10 150 S 1 10 D 37(R/W) | liczba
do rozpoczecia nastepnego catkowita
cyklu odszraniania
do6 Minimalny czas trwania | U 0 150 S 1 0 D 38(R/W) | liczba
odszraniania catkowita
do7 Maksymalny czas trwania | U 1 150 min 1 5 D 39(R/W) | liczba
odszraniania catkowita
dos Interwat czasowy pomiedzy | U 10 150 min 1 30 D 40(R/W) | liczba
2 kolejnymi sygnatami catkowita
odszraniania w tym samym
uktadzie chtodniczym
do9 Interwat czasowy pomiedzy | U 0 150 min 1 10 D 41(R/W) | liczba
2 kolejnymi cyklami catkowita
odszraniania w  roznych
uktadach chtodniczym
do1o Odszranianie aktywowane z | F 0 3 sygn |1 0 D 42(R/W) | liczba
zewnetrznego przekaznika catkowita
0=funkcja nieaktywna
1=zataczenie z
zewnetrznego przekaznika
3=zal. i wyt. z zewnetrznego
przekaznika
di1 Aktywacja grzatek | U 0 1 sygn |1 0 D 9(R/W) | cyfrowy
przeciwszronowych podczas
odszraniania
0=brak
1=grzatki sq zataczone
di2 Czas oczekiwania na|F 0 3 min 1 0 D 43(R/W) | liczba
odszranianie catkowita
di3 Czas oczekiwania po | F 0 3 min 1 0 D 44(R/W) | liczba
zakonczeniu odszraniania catkowita
di4 Zakonczenie odszraniania | F 0 2 sygn |1 0 D 45(R/W) | liczba
przy 2 uktadach chtodniczych catkowita

O0=niezalezne

1=jezeli w obydwu uktadach
zakonczyto sie odszranianie
2=jezeli w  przynajmniej
jednym uktadzie
odszranianie zostato
zakonczone




Wyswietlany
symbol

Opis parametru

Dom.

Min

Maks

M

Zmien-
nos¢

Dom.

Widocz-

nos¢ par.
na wysw.

Zm.
syst.
nadz.

Rodzaj
sygnatu

di5

Rozpoczecie odszraniania
przy 2 uktadach chtodniczych
O0=niezalezne

1=jezeli w obydwu uktadach
rozpoczeto sie odszranianie
2=jezeli w  przynajmniej
jednym uktadzie
odszranianie zostato
rozpoczete

sygn

D

46(R/W)

liczba
catkowita

di6

Czas wymuszonej  pracy
wentylatorbw na  koncu
odszraniania

360

47(R/W)

liczba
catkowita

di7

Odszranianie przy
wylaczonych sprezarkach

80.0

oc/oF

0.1

22(R/W)

analogowy

4.3.6. Parametry wentylatora (F*)

Tab. 4.3.5.

Wyswietlany
symbol

Opis parametru

Dom.

Min

Maks

M

Zmien-
nos¢

Dom.

Widocz-

nos¢ par.
na wysw.

Zm.
syst.
nadz.

Rodzaj
sygnatu

FO1

Wyjscie wentylatora
0=brak
1=obecne

sygn

10(R/W)

cyfrowy

F02

Cykl pracy wentylatora

0= zawsze zataczony

1=w zaleznoéci od pracy
sprezarki (réwnolegly cykl
pracy)

2= w zaleznosci od pracy
sprezarki podczas regulacji
dwustawnej (zat/wyt)

3= w zaleznosci od pracy
sprezarki podczas regulacji
predk. obr. wentylatora

sygn

46(R/W)

liczba
catkowita

FO3

Minimalna warto$¢ progowa
napiecia dla triaka

Fo4

krok

35

49(R/W)

liczba
catkowita

FO4

Maksymalna wartos¢
progowa napiecia dla triaka

FO3

100

krok

75

50(R/W)

liczba
catkowita

FO5

Warto$¢ temp. dla min.
predk. obr. wentylatora
podczas chiodzenia

Wartosc cisn. dla min. predk.
obr. wentylatora podczas
chtodzenia

-40.0

/11

176.0

/12

°C
°F

bar

0.1

0.1

35.0

13.0

FN

FP

24(R/W)
23(R/W)

analogowy
analogowy

FO6

Wartos¢ roznicy temperatur
dla maks. predk. obr.
wentylatora podczas
chiodzenia

Warto$¢ cién. dla maks.
predk. obr. wentylatora
podczas chtodzenia

50.0

300

oC/oF

bar

0.1

0.1

10.0

3.0

FN

FP

26(R/W)

25(R/W)

analogowy

analogowy

FO7

Réznica  temperatur  do
wylaczenia wentylatora
podczas chfodzenia

Cisnienie wylaczenia
wentylatora podczas
chtodzenia

50.0
F5

oc/oF
bar

0.1
0.1

15.0
5.0

FN
FP

28(R/W)
27(R/W)

analogowy
analogowy

FO8

Warto$¢ temp. dla maks.
predk. obr. wentylatora
podczas grzania
Warto$¢ cién. dla maks.
predk. obr. wentylatora
podczas grzania

-40.0
/11

176.0
/12

OC/OF
bar

0.1
0.1

35.0
13.0

FN
FP

30(R/W)
29(R/W)

analogowy
analogowy




Wyswietlany Opis parametru Dom. | Min | Maks | JM | Zmien- | Dom. | Widocz- Zm. Rodzaj

symbol no$¢ no$¢ par. syst. sygnatu
na wySw. | nadz.

F09 Warto$¢ temp. dla maks. | U 0 50.0 |°C/°F |0.1 50 |FN 32(R/W) | analogowy

predk. obr.  wentylatora 0 FO8 bar 0.1 4.0 FP 31(R/W) | analogowy

podczas grzania
Warto$¢ cién. dla maks.
predk. obr. wentylatora
podczas grzania

F10 Temp. wylaczenia | U 0 FO8 °C/°F | 0.1 5.0 FN 34(R/W) | analogowy
wentylatora podczas grzania 0 30.0 |bar 0.1 3.0 FP 33(R/W) | analogowy
Cisn. wytaczenia wentylatora
podczas grzania

F11 Czas uruchamiania | U 0 120 S 1 0 F 51(R/W) | liczba
wentylatora catkowita

F12 Czas trwania impulsu z triaka | F 0 10 S 1 2 F 52(R/W) | liczba
(zataczenie wentylatora) catkowita

F13 Zarzadzanie pracg | F 0 2 sygn 1 0 F 53(R/W) | liczba
wentylatora podczas catkowita

odszraniania

O0=wentylatory wytaczone
1=wentylatory pracujagce w
cyklu chtodzenia (chiller)
2=Maksymalna predk. obr.
wentylatorow po
zakonczeniu odszraniania

Tab. 4.3.6.

4.3.7. Parametry programowania chillera (H*)

Wyswietlany Opis parametru Dom. | Min | Maks M Zmien- | Dom. | Widocz- Zm. Rodzaj
symbol nos¢ nos¢ par. syst. sygnatu
na wy$w. | nadz.

HO1 Model chillera F 0 10 sygn 1 2 - 54(R/W) | liczba
0=chiller powietrzny catkowita
1=chiller powietrzny z
pompa, ciepta

2=chiller powietrzno-wodny
3= chiller powietrzno-wodny
z pompag ciepta

4=chiller wodny

S5=chiller wodny z pompa
ciepta z rewersyjnym
ukfadem chtodniczym
6=chiller wodny z pompa
ciepta

7=agregat skraplajacy
8=agregat skraplajacy z
obiegiem rewersyjnym
9=agregat skraplajacy ze
skraplaczem chtodzonym
wodag

10=agregat skraplajacy ze
skraplaczem chtodzonym
woda i z  obiegiem
rewersyjnym

H02 Liczba obiegéw F 0 1 sygn 1 0 F 12(R/W) | cyfrowy
0=1 obieg
1=2 obiegi

HO3 Liczba parownikéw F 0 1 sygn 1 0 - 13(R/W) | cyfrowy
0=1 parownik
1=2 parowniki




HO4

Liczba sprezarek w kazdym
obiegu

O=jedna sprezarka w 1
obiegu (pojedynczy obieg
chtodniczy)

1=sprezarki w  ukfadzie
Jsfandem” w 1 obiegu
(pojedynczy obieg
chtodniczy)

2=sprezarka w  kazdym
obiegu, 2 obiegi

3=sprezarki w  ukladzie
Landem”, 2 obiegi
4=sprezarka i 1 stopien
regulacji ~ wydajnosci  w
jednym obiegu

5= sprezarka i 1 stopien
regulacji  wydajnoéci  na
kazdy obieg

sygn

55(R/W)

liczba
catkowita

HO5

Cykl pracy
pompy/wentylatora
nawiewnego (chiller
powietrzny; wyjscie N2)
0=brak

1=zawsze zal.

2=zat. w zaleznosci od
sygnatu z regulatora

3=zat. w zaleznosci od
sygnatu z regulatora przez
okreslony przedziat czasu

sygn

56(R/W)

liczba
catkowita

H06

Wejscie cyfrowe sygnatu
chtodzenia/grzania

0=brak

1=o0becne

sygn

14(R/W)

cyfrowy

HO7

Wejscie cyfrowe sygnatu
ZAL/WYL
0=brak
1=obecne

sygn

15(R/W)

cyfrowy

HO8

Konfiguracja sieci puC?
0=tylko pC?

1= pC? + zawdr elektron.

2= uC? + plyta rozszerzenia
3= pC? + plyta rozszerzenia
+ zawor elektroniczne

sygn

57(R/W)

liczba
catkowita

HO09

Blokada klawiszy
0=wylaczona
1=wigczona

sygn

16(R/W)

cyfrowy

H10

Adres szeregowy

200

58(R/W)

liczba
catkowita

H11

Konfiguracja wyjscia (patrz
tab. 5.3 na nast. stronie)

sygn

59(R/W)

liczba
catkowita




H12

Logika pracy zaworu
regulacji wydajnosci, oraz
zaworu rewersyjnego
0=0bydwa zawory normalnie
zamkniete

1=obydwa zawory normalnie
otwarte

2=zawdr rewersyjny
normalnie  otwarty, oraz
zawor reg. wyd. normalnie
zamkniety

3=zawdr rewersyjny
normalnie zamkniety, oraz
zawor reg. wyd. normalnie
otwarty

sygn

60(R/W

liczba
catkowita

H21

Funkcjonowanie drugiej
pompy

O=nieaktywna

1=pompa zapasowa oraz
tygodniowa rotacja pracy

2= pompa zapasowa oraz
codzienna rotacja pracy
3=regulacja cisnienia
skraplania, oraz  punktu
nastawy zwigzanego z ta
funkcjq

4=regulacja cisnienia
skraplania zawsze aktywna

sygn

62(R/W)

liczba
catkowita

H22

Usuniecie wprowadzania
domysinych wartosci
parametrow

0=funkcja nieaktywna
1=funkcja aktywna

sygn

18(R)

cyfrowy

4.3.8. Parametry alarméw (P*)

Tab. 4.3.7.

Wyswietlany
symbol

Opis parametru

Dom.

Min

Maks

M

Zmien-
nos¢

Dom.

Widocz-

nos¢ par.
na wysw.

Zm.
syst.
nadz.

Rodzaj
sygnatu

PO1

Opoznienie alarmu
wylacznika zaniku przeptywu
podczas rozruchu pompy

150

20

63(R/W)

liczba
catkowita

P02

Opdznienie alarmu
wylacznika zaniku przeptywu
podczas normalnej pracy
systemu

120

64(R/W)

liczba
catkowita

P03

Opdznienie alarmu niskiego
ci$nienia podczas rozruchu
urzadzenia

200

40

65(R/W)

liczba
catkowita

P05

Skasowanie alarmu
0=HP1-2/LP1-2/A1-2/Lt
reczne

1= HP1-2/LP1-2/A1-2/Lt
automatyczne
2=HP1-2/A1-2/Lt reczne
LP1-2 automatyczne
3=HP1-2 reczne

LP1-2/A1/Lt automatyczne
4=HP1-2/LP1-2 reczne
Al-2/Lt automatyczne
5=HP1-2/LP1-2 reczne
(trzykrotnie na godzine)
A1-2/Lt automatyczne
6=HP1-2/LP1-2 (trzykrotnie
na godzine) recznie

A1-2/Lt recznie

sygn

67(R/W)

liczba
catkowita




P06 Logik? chtodzenia.grzania 0 1 sygn 1 0 19(R/W) | cyfrowy
0= "7" :chiller
: pompa ciepta
1= 7% pompa ciepta
: chiller
P07 Alarm niskiego ci$nienia z 0 1 sygn 1 0 68(R/W) | liczba
przetwornika  0=wylaczony catkowita
1=aktywny
P08 Wybdr wejscia cyfrowego 1 0 22 sygn 1 0 69(R/W) | liczba
0=N1=FL reczne 2=FL auto catkowita
3=TP reczne 4=TP auto
5=TC1 reczne 6=TCl auto
7=TC2 reczne 8=TC2 auto
9=cht./grzanie
10=o0pdznienie cht./grzania
11=LA reczne 12=LA auto
13=nastawa 2° 14=nastawa
zegara 2° 15=wyt.
odszraniania n.z. 16=wyt.
odszraniania n.o. 17=zat.
odszraniania n.z. 18=zat.
odszraniania n.o. 19=stopien
wyd. 1 20=stopien wyd. 2
21=stopien wyd. 3
22=stopien wyd. 4
P09 Wybdr wejscia cyfrowego 2 0 22 sygn 1 0 70(R/W) | liczba
catkowita
P10 Wybdr wejscia cyfrowego 6 0 22 sygn 1 0 71(R/W) | liczba
catkowita
P11 Wybdr wejscia cyfrowego 7 0 22 sygn 1 0 72(R/W) | liczba
catkowita
P12 Wybdr wejscia cyfrowego 10 0 22 sygn 1 0 73(R/W) | liczba
catkowita
P13 Konfiguracja wejécia B4 jako 0 22 sygn 1 0 74(R/W) | liczba
P8 jesli /4=1 (wejscie catkowita
cyfrowe)
P14 Konfiguracja wejscia B8 jako 0 22 sygn 1 0 75(R/W) | liczba
/8=1 (wejscie cyfrowe) catkowita
P15 Konfiguracja alarmu niskiego 0 1 sygn 1 0 76(R/W) | liczba
cisnienia L catkowita
O=nieaktywny, gdy sprezarki
sg Wylaczone
1= aktywny, gdy sprezarki
sq wylaczone
P16 Nastawa alarmu wysokiej -40.0 | 176.0| °C 0.1 80.0 38(R/W) | analogowy
temperatury °F
P17 Opdznienie alarmu wysokiej 0 250 min 1 30 77(R/W) | liczba
temperatury przy rozruchu catkowita
urzadzenia
P18 Nastawa alarmu wysokiego 0 99.9 bar 0.1 20.0 39(R/W) | analogowy
ci$nienia z przetwornika
P19 Punkt nastawy alarmu niskiej -40.0 | 176.0 °C 0.1 10.0 40(R/W) | analogowy
temperatury systemu °F
P20 Aktywacja zabezpieczenia 0 1 sygn 1 0 20(R/W) | cyfrowy
przy rozruchu systemu
O=nieaktywna
1=aktywna

Tab. 4.3.8



4.3.9. Parametry sterowania (r*)

Wyswietlany Opis parametru Dom. | Min | Maks M Zmien- | Dom. | Widocz- zm. Rodzaj
symbol nos¢ nos¢ par. syst. sygnatu
na wy$w. | nadz.

ro1 Punkt nastawy temp.| D ri3 ri4 | °C/°F 0.1 12.0 - 41(R/W) | analogowy
chiodzenia

r02 Zakres chtodzenia D 0.3 50.0 | °C/°F 0.1 3.0 - 42(R/W) | analogowy

r03 Punkt nastawy temp. grzania D ri5 ri6 | °C/°F 0.1 40.0 - 43(R/W) | analogowy

r04 Zakres grzania D 0.3 50.0 | °C/°F 0.1 3.0 - 44(R/W) | analogowy

r05 Rotacja pracy sprezarek F 0 2 sygn 1 0 - 78(R/W) | liczba
0=aktywna catkowita
1=logika rotacji FIFO
2=rotacja czasowa

r06 Rodzaj sterowania praca| F 0 4 sygn 1 0 - 79(R/W) | liczba
sprezarek catkowita
O=proporcjonalne na podst.
temp. wody na doptywie
1= proporcjonalne na podst.
temp. wody na doptywie +
strefa martwa
2= proporcjonalne na podst.
temp. wody na odptywie
3= proporcjonalne na podst.
temp. wody na odptywie +
strefa martwa
4=czasowa na podst. temp.
wody na odpt. ze strefa
martwg

r07 Zakres strefy martwej F 0.1 50.0 | °C/°F 0.1 2.0 - 45(R/W) | analogowy

r08 Opdznienie aktywacji przy | F 0 999 s 1 120 - 80(R/W) | liczba
dopuszczalnej minimalnej catkowita
warto$ci parametru r07

r09 Opoznienie aktywacji przy | F 0 999 s 1 100 - 81(R/W) | liczba
dopuszczalnej maksymalnej catkowita
wartosci parametru r07

rio Opdznienie wylaczenia przy | F 0 999 s 1 120 - 82(R/W) | liczba
dopuszczalnej minimalnej catkowita
wartosci parametru r12

ri1 Opdznienie wylaczenia przy | F 0 999 s 1 100 - 83(R/W) | liczba
dopuszczalnej maksymalnej catkowita
wartosci parametru ri12

ri2 Zakres wylaczenia sprezarki F 0 50.0 | °C/°F 0.1 2.0 - 46(R/W) | analogowy

ri3 Minimalna warto$¢ punktu| U | -40.0 | r14 | °C/°F 0.1 |-40.0 - 47(R/W) | analogowy
nastawy temp. chtodzenia

ri4 Maksymalna warto$¢ punktu | U ri3 | 176.0 | °C 0.1 80.0 - 48(R/W) | analogowy
nastawy temp. chtodzenia °F

ri5 Minimalna warto$¢ punktu| U -14.0 | r16 | °C/°F 0.1 -40.0 - 49(R/W) | analogowy
nastawy temp. grzania

ri6 Maksymalna warto$¢ punktu | U ri5 [176.0| °C 0.1 80.0 - 50(R/W) | analogowy
nastawy temp. grzania °F

ri7 Stata kompensacji| U -5.0 | +5.0 | °C/°F 0.1 0.0 - 51(R/W) | analogowy
chtodzenia

ri8 Maksymalna odchytka | U 0.3 | 20.0 | °C/°F 0.1 0.3 - 52(R/W) | analogowy
wzgledem punktu nastawy

ri9 Rozpoczecie kompensacji| U -40 | 176.0 | °C/°F 0.1 30.0 - 53(R/W) | analogowy
temp. w cyklu chtodzenia

r20 Rozpoczecie kompensacji u -40 | 176.0 | °C/°F 0.1 0 - 54(R/W) | analogowy
temp. w cyklu grzania

r21 Drugi punkt nastawy temp.| D ri3 ri4 | °C/°F 0.1 12.0 - 55(R/W) | analogowy

chiodzenia aktywowany z
zewnetrznego przekaznika




r22 Drugi punkt nastawy temp.| D ri5 ri6 | °C/°F 0.1 40.0 - 56(R/W) | analogowy
grzania aktywowany z
zewnetrznego przekaznika
r27 Aktywacja kompensacji F 0 3 sygn 1 0 - 88(R/W) | liczba
zbiornika — akumulatora catkowita
cieczy
0=nieaktywna
1=aktywna podczas
chtodzenia
2=aktywna podczas grzania
3=zawsze aktywna
r28 Czas minimalny do| F 0 999 S 1 60 - 89(R/W) | liczba
okreslenia warunkow catkowita
niskiego obcigzenia
cieplnego
r29 Zakres niskiego obcigzenia F 0.3 50.0 | °C/°F 0.1 3.0 - 58(R/W) | analogowy
cieplnego podczas pracy w
cyklu chillera (chtodzenie)
r30 Zakres niskiego obcigzenia F 0.3 50.0 | °C/°F 0.1 3.0 - 59(R/W) | analogowy
cieplnego podczas pracy w
cyklu pompy ciepfa (grzanie)
r31 Stata kompensacji temp.| U -5.0 | +5.0 | sygn. 0.1 0.0 - 60(R/W) | analogowy
grzania an.
Tab. 4.3.9
4.3.10. Parametry oprogramowania uktadowego (F-r*)
Wyswietlany Opis parametru Dom. | Min | Maks M Zmien- | Dom. | Widocz- Zm. Rodzaj
symbol nos¢ nos¢ par. syst. sygnatu
na wy$w. | nadz.
H96 Wersja oprogramowania, | D 0 999 | sygn XV 4(R) liczba
sterownik 2 catkowita
H97 Wersja oprogramowania, | D 0 999 | sygn Vv 3(R) liczba
sterownik 1 catkowita
H98 Wersja rozszerzenia| D 0 999 | sygn X 2(R) liczba
oprogramowania catkowita
H99 Wersja oprogramowania | D 0 999 | sygn - 1(R) |liczba
(wyswietlana po wiaczeniu catkowita
urzadzenia)
Tab. 4.3.10
4.3.11. Zmienne systemu nadzoru
Wyswietlany Opis parametru Dom. | Min | Maks | 1M Zmien- | Dom. | Widocz- m. Rodzaj
symbol nosc nos¢ par. syst. sygnatu
na wySw. | nadz.
- Wejscie cyfrowe 1 - 0 1 sygn 1 - - 43(R) | cyfrowy
- Wejscie cyfrowe 2 - 0 1 sygn 1 - - 44(R) | cyfrowy
- Wejscie cyfrowe 3 - 0 1 sygn 1 - - 45(R) | cyfrowy
- Wejscie cyfrowe 4 - 0 1 sygn 1 - - 46(R) | cyfrowy
- Wejscie cyfrowe 5 - 0 1 sygn 1 - - 47(R) | cyfrowy
- Wejscie cyfrowe czujnika B4 - 0 1 sygn 1 - - 48(R) | cyfrowy
- Wyjscie cyfrowe 1 - 0 1 sygn 1 - - 49(R) | cyfrowy
- Wyjscie cyfrowe 2 - 0 1 sygn 1 - - 50(R) | cyfrowy
- Wyjscie cyfrowe 3 - 0 1 sygn 1 - - 51(R) | cyfrowy
- Wyjscie cyfrowe 4 - 0 1 sygn 1 - - 52(R) | cyfrowy
- Wyjscie cyfrowe 5 - 0 1 sygn 1 - - 53(R) | cyfrowy
- Stan pracy urzadzenia, 1=zat - 0 1 sygn 1 0 - 54(R) | cyfrowy
lub 0=stan gotowosci
- 1=chtodzenie lub 0=grzanie - 0 1 sygn 1 1 - 55(R) | cyfrowy
- Wejscie cyfrowe 6, 2gi uktad - 0 1 sygn 1 - - 56(R) | cyfrowy
- Wejscie cyfrowe 7, 2gi uktad - 0 1 sygn 1 - - 57(R) | cyfrowy
- Wejscie cyfrowe 8, 2gi uktad - 0 1 sygn 1 - - 58(R) | cyfrowy




- Wejscie cyfrowe 9, 2gi ukfad - 0 1 sygn 1 - - 59(R) | cyfrowy
- Wejscie cyfrowe 10, 2gi| - 0 1 sygn 1 - - 60(R) | cyfrowy
uktad
- Wejscia cyfrowe czujnika BS, - 0 1 sygn 1 - - 61(R) | cyfrowy
2gi uktad
- Wyjscie cyfrowe 6 - 0 1 sygn 1 - - 62(R) | cyfrowy
- Wyjscie cyfrowe 7 - 0 1 sygn 1 - - 63(R) | cyfrowy
- Wyjscie cyfrowe 8 - 0 1 sygn 1 - - 64(R) | cyfrowy
- Wyjscie cyfrowe 9 - 0 1 sygn 1 - - 65(R) | cyfrowy
- Wyjscie cyfrowe 10 0 1 sygn 1 - - 66(R) | cyfrowy
- Aktywacja wyjscia cyfrowego 0 8000 | sygn 1 - - 67(R) | liczba
z systemu nadzoru catkowita
Tab. 4.3.11

5. Opis parametrow

e Nastawy czujnikdw: parametry (/*)
(patrz tab. 4.3.1. p. 29)
-rodzaj czujnika

od /01 do /08: aktywacja odczytu

odpowiedniej funkdji

e  Funkcjonowanie czujnikéw

odpowiedniego sygnatu na wejsciu analogowym lub ustawienie

Rodzaj Rodzaj Czujnik Czujnik temp. | Czujnik cién. | Czujnik Czujnik temp. | Czujnik  cisn.
urzadzenia czujnika przeciwszro- | skrapl.  1szy | 1szy ukiad przeciwszro- | skrapl. 2gi | 2gi uktad
Parametr HO1 | regulacji nowy 1szy | uktad nowy 2gi | uktad
uktad uktad
O=chiller B1 B2 (niska | B3 B4 nie uzywany | B7 B8
powietrzny temp. na
odpt. wody)

1=chiller Bl B2 (niska | B3 B4 nie uzywany | B7 B8
powietrzny z temp. na
pompa ciepta odpt. wody)
(chtodzenie/
grzanie)
2=chiller B1/B2 ukfad | B2 B3 B4 B6 B7 B8
powietrzno/w | pojedynczy
odny (B1/B5 dwa

uktady)
3=chiller B1/B2 ukfad | B2 B3 B4 B6 B7 B8
powitrzno/wo | pojedynczy
dny z pompa|(B1/B5 dwa
ciepta ukfady)
(chtodzenie/
grzanie)
4=chiller B1/B2 ukfad | B2 nie uzywany | nie uzywany |B6 nie uzywany | nie uzywany
wodny pojedynczy

B1/B5 dwa

ukfady
5=chiller B1/B2 ukfad | B2 B3 B4 B6 B7 B8
wodny z | pojedynczy
pompa ciepta | (B1/B5 dwa
i rewersyjnym | ukfady)
uktadem
chtodniczym
grzanie B1/B2 ukiad | B3 B3 B4 B7 B7 B8

pojedynczy

(B1/B5 dwa

uktady)
6=chiller B1/B2 ukiad | B2 nie uzywany | B4 B6 nie uzywany | B8
wodny z | pojedynczy
pompg ciepfa | B1/B5 dwa
i rewersyjnym | uktady
uktadem
hydraulicznym
chtodzenie




grzanie B3 B2 nie uzywany | B4 B6 nie uzywany | B8

7=agregat - - B3 B4 - B7 B8
skraplajacy
chtodzony

powietrzem

8= agregat B3 B4 - B7 B8
skraplajacy
chtodzony
powietrzem z
rewersyjnym
uktadem
chtodniczym

9= agregat B3 B4 - B7 B8
skraplajacy
chiodzony

woda

10= agregat B3 B3 B4 B7 B7 B8
skraplajacy
chiodzony
woda z
rewersyjnym
uktadem

chtodniczym

Tab. 5.1

- Min/maks wartosci napiecia i ciSnienia
Od /09 do /12: ustawienie minimalnej/maksymalnej wartosci napiecie i ci$nienia dla sygnatu
proporcjonalnego.

- Kalibracja czujnika
Od /13 do /20: kalibracja odpowiedniego czujnika (od B1 do B8).

- Filtr cyfrowy

/21: okreslenie wspotczynnika wykorzystywanego w filtracji mierzonego sygnatu cyfrowego. Wysokie
wartoséci tego parametru pozwolg wyeliminowaé zaktocenia jakie pojawiaja sie na wejsciach
analogowych (jednakze zmniejsza to szybkoS¢ pomiaru). Zalecana wartoS¢ parametru: 4 (nastawa
domysina).

- ograniczenie wartosci sygnatu na wejsciu

/22: okreSlenie maksymalnej odchytki pomiaru czujnikdw w zaprogramowanej jednostce miary; w
praktyce dopuszczalne maksymalne odchylenia pomiaru zawierajq sie pomiedzy 0.1 i 1.5 jednostek
(baréw, °C lub °F) w zaleznosci od czujnika i jednostki miary) w czasie okoto jednej sekundy. Nizsze
warto$ci tego parametru sq ograniczone przez zaktdcenia impulsowe. Zalecana warto$¢ parametru: 8
(nastawa domysIna).

- Jednostka miary

/23: wybranie jednostki miary w stopniach Celsjusza lub Fahrenheita. Jezeli parametr jest
modyfikowany to regulator pC?> automatycznie przeksztalca wartoéci zmierzone przez czujniki
temperatury NTC: B1, B2, B3 na nowa jednostke miary; natomiast wszystkie inne parametry (punkt
nastawy, dyferencjat, itd.) pozostajq nie zmienione.

Zabezpieczenie przed zaszranianiem, grzatka pomocnicza: parametry (A*)

- Punkt nastawy temp. alarmu zaszraniania (niska temp. otoczenia dla chilleréw powietrznych)

AO01: parametr ten okresSla temperature (punkt nastawy zabezpieczenia przed szronieniem) wody na
odptywie z parownika, ponizej ktdrej jest aktywowany alarm zaszraniania; w takim przypadku zostajg
wytaczone sprezarki rozpatrywanego uktadu chtodniczego, a pompa cyrkulacyjna pozostanie
wiaczona, aby zmniejszy¢ zaszranianie. Alarm jest kasowany recznie (lub automatycznie w zaleznosci
od parametru P05) tylko wtedy, gdy temperatura wody powrdci do dopuszczalnego zakresu wartosci
(tj. powyzej A01+A20). W chillerach powietrznych (H1=0,1) warto$¢ ta oznacza niskq temperature w
pomieszczeniu; ten alarm, aktywowany w zaleznosci od warrosci odczytanej przez czujnik Bl lub B2




(w zaleznosci od parametru AQ6) ogranicza sie tylko do sygnalizacji i jest kasowany w zaleznosci od
wartosci parametru PO5.

- Dyferencjal alarmu zaszraniania/niskiej temperatury otoczenia (chillery powietrzne)
A02: parametr ten okre$la dyferencjat do aktywacji alarmu zaszraniania (niskiej temperatury
pomieszczenia w chillerach powietrznych); sygnat alarmowy nie moze by¢ skasowany jesli
temperatura przekracza punkt nastawy + dyferencjat (AO1+A02).

- czas pominiecia alarmu zaszraniania/niskiej temperatury pomieszczenia podczas
uruchamiania urzadzenia w cyklu pompy ciepta

AO03: parametr ten pozwala okreslic czas opdznienia aktywacji alarmu zaszraniania podczas

uruchamiania systemu. W przypadku chillerow powietrznych parametr ten reprezentuje czas

opOznienia aktywacji alarmu niskiej temperatury pomieszczenia (powietrze z recyrkulacji-nawiewane),

tylko dla cyklu grzania. Oznacza to, ze ogrzewane pomieszczenie jest za chtodne (wartosc progowa

niskiej temperatury wprowadzona przez uzytkownika).

- punkt nastawy temp. grzatki przeciwszronowej/pomocniczej podczas chiodzenia

A04: parametr okresla wartoSc progowa, ponizej ktorej jest zataczana grzatka przeciwszronowa. W
chillerach powietrznych (H01=0, 1) parametr ten reprezentuje warto$¢ temperatury, ponizej ktorej
jest aktywowana grzatka pomocnicza. W powietrznych pompach ciepta (HO1=1) grzatki pomocnicze
nie sg wykorzystywane w cyklu chtodzenia.

- dyferencjal grzatki przeciwszronowej/pomocniczej
AO5: dyferencjat aktywacji i wylaczenia grzatek przeciwszronowych (grzatki pomocnicze w chillerach
powietrznych)

Ponizej pokazano schemat funkcjonowania alarmu przeciwszronowego, oraz grzatek
przeciwszronowych dla powietrzno/wodnych chilleréw i pomp ciepta.

Caujniki NTC Carela (H1=2, 3,4, 5i 6)

Oyferenciat alarmu Dyferencjat alarmu
preeciwszronowego (A2) preeciwszronowega (AS)
> LN
4 4
™ Y ogrzatk
< <
\ . A4
4 4 alarm
M hd PrIeciwszronowy
v Z
Al N N
Punkt nastavey alarmu Punkt nastawy grzahi
przeciwszronowego (A1) przeciwszranowe)(Ad)
II. 5.1

- czujnik grzatki pomocniczej podczas grzania

A06: parametr ten okresla, ktory czujnik jest wykorzystany dla kontroli pracy grzatki pomocniczej.
Znaczenie parametru jest nastepujgce:

A06 = 0 => czujnik regulacji, patrz tab. 5.1

A06 = 1 => czujnik przeciwszronowy, patrz tab. 5.1

Jesli H1=1 to grzatki sq nieaktywne podczas cyklu chtodzenia.

Patrz tez ,,Funkcje czujnikow”.

- ograniczenie punktu nastawy alarmu przeciwszronowego
A07: parametr ten pozwala okreslic minimalng warto$¢ ustawienia punktu nastawy alarmu
przeciwszronowego (A01).



- punkt nastawy grzalki przeciwszronowej/pomocniczej podczas grzania

AO08: parametr ten okresla wartoS¢ progowa, ponizej ktdrej jest zatgczana grzatka przeciwszronowa
podczas cyklu grzania. W chillerach z pompg ciepta (HO1=1-3-6) podczas grzania parametr
reprezentuje punkt nastawy grzatki pomocniczej; podczas odszraniania parametr okresla punkt
nastawy aktywacji grzatek przeciwszronowych.

W chillerach powietrznych (H01=0) parametr okresla punkt nastawy grzatek-nagrzewnic.

W cyklu pompy ciepta (H1=5-10) parametr reprezentuje punkt nastawy grzatki przeciwszronowej, a
czujnik przeciwszronowy to B3/B7.

- dyferencjatl grzalki przeciwszronowej/pomocniczej podczas grzania
A09: parametr ten reprezentuje dyferencjat aktywacji/wylaczenia grzatki przeciwszronowejw czasie
odszraniania/grzatki pomocniczej podczas grzania.

- automatyczne uruchomienie funkcji przeciwszronowej

A10: parametr ten jest wazny wtedy, gdy urzadzenie pozostaje w stanie oczekiwania.

Czasy opOznienia dla przetaczania cyklu pracy chillera sg ignorowane.

A10=0: funkcja nieaktywna

A10=1: grzatka pomocnicza i pompa sq zataczane jednoczesnie bazujac na i odpowiednich punktach

nastawy, A04 lub A08 w zaleznosci od nastaw grzatek przeciwszronowych i pomocniczych; wyjatkiem

jest przypadek, gdy HO1=1 podczas chtodzenia, gdzie wowczas nie jest zataczana nawet pompa.

Kazdy uktad chtodniczy w przypadku dwoch parownikdéw bedzie sterowany poprzez swoj czujnik (B2,

B6).

Al10=2: niezalezne zataczenie pompy i grzatki pomocniczej bazujgce na podstawie odpowiedniego

punktu nastawy, A04 lub AO08. Jesli temperatura spadnie ponizej punktu nastawy alarmu

przeciwszronowego AO1 to urzadzenie zostanie zatgczone w cyklu grzania regulujac swojgq wydajnosc
chtodniczq (sprezarki) na bazie punktu nastawy A01 i dyferencjatu A02 w sposdb proporcjonalny.

Kazdy ukfad w przypadku dwodch sprezarek jest sterowany przez swdj czujnik (B2), B6: stopien 1 i 2

wydajnosci dla ukfadu 1, oraz stopien 3 i 4 wydajnosci dla uktadu 2.

Funkcja ta konczy sie automatycznie wtedy, gdy zostanie osiggniety punkt nastawy A01 zamarzania +

dyferencjat A02 (powrdt do poprzedniego cyklu pracy); w kazdym przypadku funkcje mozna

zakonczy¢ recznie poprzez modyfikacje parametréw lub odtgczenie zasilania.

W takim przypadku wyswietlacz bedzie sygnalizowat nastepujgco:

e dioda cyklu pracy zostanie wyfaczona

e znak chlodzenia/grzania nie zostanie przetagczony (nie wykryte przez system nadzoru);

e alarm przeciwszronowy A01 (pozostanie aktywny nawet na koncu specjalnego cyklu pracy, jesli
urzadzenie bylo wczesniej wiaczone; alarm jest wylaczany recznie lub poprzez przejscie
urzadzenia w stan oczekiwania).

A10=3: zalaczenie grzatek bazujgce na odpowiednim punkcie nastawy A04 i A0S.

e funkcja nie ma zastosowania, gdy H1=6.

o odczyty z czujnikow: parametry (B*)

- wybranie czujnika wyswietlanego na ekranie sterownika.
b00: ustawienie wyswietlania odczytéw z czujnika

0 = czujnik B1
1 = czujnik B2
2 = czujnik B3
3 = czujnik B4
4 = czujnik B5
5 = czujnik B6
6 = czujnik B7
7 = czujnik B8

8 = punkt nastawy bez kompensacji
9 = dynamiczny punkt nastawy z kompensacjg
10 = zdalne zat/wy!t poprzez sygnat na wejsciu cyfrowym

Lista odpowiednich zaleznosci parametrow zostata podana w tab. 4.3.



Uwaga: czujniki, ktdre nie sg obecne nie moga by¢ wybrane.

o parametry sprezarki: parametry typu (c*)

- minimalny czas pracy sprezarki

c01: czas, przez ktéry sprezarka musi pracowac po jej uruchomieniu, nawet wtedy, gdy pojawi sie
sygnat jej wylaczenia.

s I ZAL
ygna N s
VYL
t
ZAL
N N
Sprezarka WYL
C1 -
t

Min. czas pracy
Il. 5.2

- minimalny czas postoju sprezarki
c02: czas, przez ktory sprezarka musi pozostaC wylaczona po jej zatrzymaniu, nawet wtedy, gdy
pojawi sie sygnat jej zataczenia. Dioda LED sygnalizacyjna sprezarki wowczas bedzie btyskac.

ZAL
Sygnat v/ A
rWYL
ZAL
Sprezarka W A
o2 rWYL

Min. czas postoju
II.5.3

- opoOznienie pomiedzy kolejnymi 2 zalaczeniami tej samej sprezarki

c03: parametr pozwala na ustawienie minimalnego czasu, ktory musi uptyna¢ pomiedzy dwoma
kolejnymi uruchomieniami tej samej sprezarki (okresla maksymalng liczbe zataczen sprezarki na
godzine). Dioda sygnalizacyjna sprezarki wowczas bedzie btyskac. Jesli przez pomytke uzytkownik
wprowadzi wartos¢ nizsza, niz suma C01; + CO, to zostanie ten parametr zignorowany i bedg
funkcjonowac tylko nastawy czasowe C01; i CO,.

ZAL
Sygnat AN V AN
=YL
t
ZAL
Sprezarka N N /N
C3 t t

Czas min. pomiedzy dwoma zat.
Il.5.4



- opoOznienie pomiedzy zataczeniem dwoch sprezarek

c04: parametr ten pozwala na ustawienie opdznienia pomiedzy zatgczeniami dwdch sprezarek, tak
aby zredukowac wzrost mocy elektrycznej, oraz uzyskac jak najbardziej tagodny rozruch sprezarki.

Dioda LED sygnalizacyjna sprezarki bedzie wéwczas btyskac.

e w przypadku regulacji wydajnosci opdznienie c04 pomiedzy zat. sprezarki a zaworu staje sie
parametrem c04/2;
e w przypadku odszraniania opdznienie pomiedzy zat. dwoch sprezarek wynosi 3 sekundy, a
pomiedzy sprezarkg i zaworem 2 sekundy.

ZAL

Sygnat 1 A

Wyt

ZAL
Sygnat 2 y

Wyt

ZAL
Sprezarka 1 A

Wyt

ZAL
Sprezarka 2 y

WYL

- opOznienie czasowe pomiedzy wylaczeniem sprezarek

~alll
-

Ca

.-
i

Opoznienie czasowe pomiedzy zat. 2 sprezarek/stopni wydajnosci

Il. 5.5

c05: parametr ten pozwala ustawi¢ opoznienie czasowe pomiedzy wytaczeniem sprezarek

Sygnat 2 Y
Sygnat 1 Y
Sprezatka2 Y
Sprezarka 1 N
Cs
- -

ZAt

WYL
ZAt

ZAL

Wyt
ZAL

Wyt

Opoznienie czasowe pomiedzy wyt. 2 sprezarek/stopni wydajnosci

Il. 5.6



- opoOznienie podczas zataczania zasilania

c06: podczas zataczania zasilania (gdy regulator jest fizycznie zataczany) aktywacja wszystkich jego
wyj$¢ zostaje opdzniona, tak aby roztozy¢ odpowiednio pobor mocy, oraz ochroni¢ sprezarki przed
czestymi zatgczeniami w przypadku zanikdw napiecia. Oznacza to, ze po uptywie tego czasu regulator
rozpocznie zarzadzanie wszystkimi wyjsciami wykorzystujac do tego odpowiednie nastawy czasowe i
funkcje podstawowe.

- opoOznienie zat. sprezarki i pompy/wentylatora nawiewnego (chillery powietrzne)

c07: podczas chtodzenia i grzania, jesli praca pompy (wentylatora nawiewnego) jest zarzadzana przez
regulator (parametr H05=2) sprezarka zostaje uruchomiona po uptywie ustalonego czasu od aktywacji
pompy cyrkulacyjnej (lub wentylatora w chillerach powietrznych).

Jesli pompa/wentylator sg zawsze zataczone (H05=1) i wskutek tego nie podlegajg zadnej logice
regulacji to sprezarka zostaje uruchomiona po uptywie ustalonego czasu od zataczenia urzadzenia.

ZAt
Wentylator N
YT
Pompa !
ZAL
Sprezarka AN
YT
-« T !

Opd2nienie czasowe pomiedzy pompa-wentylatorem a sprezarka
Il.5.7

- opoOznienie wylk pompy/wentylatora nawiewnego wzgl. sprezarki (chillery
powietrzne)

c08: podczas chtodzenia i grzania, jesli praca pompy (wentylatora nawiewnego) jest zarzadzana przez

regulator (parametr H05=2) to najpierw zostaje wytaczona sprezarka, a nasteonie pompa (lub

wentylator).

Jesli pompa/wentylator sg zawsze zataczone (H05=1) wytaczenie nastepuje tylko podczas stanu

oczekiwania urzadzenia.

ZAL
Sprezarka 4
VYL
t
Pompa
ZAt
Wentylator A
VYL

Opoznienie czasowe pomiedzy pompafwentylatorem a sprezarka

Il. 5.8



- maksymalny czas pracy sprezarek w ukladzie ,tandem”

c09: w przypadku dwdch sprezarek w uktadzie ,tandem” przypadajacych na kazdy uktad chtodniczy,
jedna sprezarka nie bedzie pracowac dtuzej, niz czas okreslony poprzez parametr c09, gdzie druga
sprezarka pozostaje wylaczona. Zapobiega to migracji oleju ponad dopuszczalng warto$¢ do
pracujacej sprezarki i chroni przed uszkodzeniem nieaktywng sprezarke, gdy zostanie uruchomiona
(zgodnie z logikg FIFO) na wskutek niewystarczajagcego smarowania. Dlatego jesli pojawi sie sygnat
pracy ciagtej sprezarki 1 (lub 2) w uktadzie 1 to zostanie ona wytgczona po uptywie czasu okreslonego
przez parametr c09 i uruchomiona bedzie sprezarka 2 (lub1), ktéra byta poprzednio nieaktywna.
Funkcja ta zawsze bierze pod uwage parametry czasowe sprezarek. Jakakolwiek wartos$¢ nizsza, niz
czas ustalony przez parametr c03 zostanie zignorowana, a sprezarki (jesli powyzszy warunek zostanie
spetniony) zostang przetaczone po uptywie czasu c03. Gdy C9=0 to funkcja bedzie nieaktywna
(sprezarki nie beda przetaczane).

- licznik godzin pracy sprezarki 1-2-3-4

c10, cl11, c12, c13: parametry te wskazujq liczbe godzin pracy sprezarek 1, 2, 3, 4 wyrazong w
setkach.

Naciéniecie jednoczesne A i ¥ gdy na wy$wietlaczu pojawi sie licznik czasu pracy sprezarek
spowoduje jego skasowanie, a takze sygnatu konserwaciji.

¢10 = liczba godzin pracy spr. 1

c11 = liczba godzin pracy spr. 2

¢12 = liczba godzin pracy spr. 3

¢13 = liczba godzin pracy spr. 4

- wartosc progowa liczby godzin pracy sprezarki

c14: parametr ten ustala liczbe godzin pracy sprezarek, wyrazong w setkach, powyzej ktorej pojawia
sie sygnat konserwadji.

c14 = 0: funkcja nieaktywna

- licznik godzin pracy pompy parownika/wentylatora 1

c15: parametr ten wskazuje liczbe godzin pracy pompy parownika lub wentylatora 1 wyrazong w
setkach. Naci$niecie jednoczesne A i V¥ gdy na wyswietlaczu pojawi sie licznik czasu pracy
spowoduje jego skasowanie, a takze sygnatu konserwaciji.

- licznik czasu pracy pompy skraplacza lub pompy rezerwowej/wentylatora 2

c16: parametr ten wskazuje liczbe godzin pracy pompy skraplacza (lub pompy rezerwowej) lub
wentylatora 2 wyrazong w setkach. Naciéniecie jednoczesne A i ¥ gdy na wyswietlaczu pojawi sie
licznik czasu pracy spowoduje jego skasowanie, a takze sygnatu konserwacji.

- minimalny czas postoju przed kolejnym zalaczeniem pompy

cl7: ponizszy wykres pokazuje przykfad funkcjonowania pompy ze sterowaniem impulsowym
(aktywne wtedy, gdy H05=3, patrz parametr H05). Obszary zakreskowane na krzywej pracy sprezarki
wskazujg czasy opdznienia pomiedzy zat/wyt pompy i sprezarki. Funkcja regulacji impulsowej jest jest
nieaktywna podczas stanu oczekiwania, oraz jesli pojawi sie sygnat alarmowy przy pompie wytaczone;j.
Przy witgczaniu zasilania musi uptyna¢ czas opoznienia c17, zanim regulacja impulsowa zacznie dziatac.

- minimalny czas pracy pompy
c18: parametr ten okresla minimalny czas, gdy pompa pozostaje wiaczona, patrz il. 5.9 (aktywne, gdy
H05=3, patrz parametr HO5).

e parametry odszraniania: parametry typu (d*)

Odszranianie posiada priorytet nad nastawami czasowymi sprezarki. Wowczas sg one ignorowane, za
wyjatkiem parametru C04 (patrz opis parametru C04).
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Il. 5.9

- aktywacja odszraniania skraplacza/zabezpieczenie przed zaszranianiem

d01: parametr ten ustala dla pomp ciepta ze skraplaczami chtodzonymi powietrzem (H01=1, 3, 8),
czy musi by¢ zainicjowane odszranianie zewnetrznego wymiennika ciepta (parownik w cyklu grzania).
Z drugiej strony dla wodnych chilleréw z pompg ciepta z rewersyjnym uktadem chtodniczym (H01=5-
10) parametr ten aktywuje zabezpieczenie przed zamarzaniem wody chtodzacej wymiennik
zewnetrzny, ktory staje sie parownikiem podczas cyklu grzania (patrz d03). Jesli brak jest wentylatora
to funkcja jest nieaktywna dla chilleréw powietrzno/wodnych.

d01=0: odszranianie skraplacza/zabezpieczenie przed zaszranianiem nieaktywne;

d01=1: odszranianie skraplacza/zabezpieczenie przed zaszranianiem aktywne

Jesli odszranianie jest aktywne to dioda LED symbolu odszraniania bedzie $wiecic.

- rodzaj odszraniania

d02: parametr ten okresla rodzaj odszraniania

d02=0: odszranianie ze statym czasem trwania, ktdry zalezy od parametru 007

d02=1: odszranianie rozpoczyna sie i konczy w zaleznosci od wartosci progowej temperatury lub
ci$nienia, patrz d03 i d04;

d02=2: przetwornik ci$nienia i czujnik temperatury sg umieszczone na wymienniku zewnetrznym;
odszranianie rozpoczyna sie wtedy, gdy warto$¢ zmierzona przez przetwornik ci$nienia bedzie nizsza
od wartosci progowej okreslonej przez parametr d03, a konczy sie wowczas, gdy wielkoS¢ ta bedzie
wyzsza od parametru d04; podczas odszraniania czujnik ci$nienia steruje predkoscig wentylatorow, tak
jak w cyklu chtodzenia, tak aby ograniczy¢ wartoS¢ cisnienia, nawet jesli czujnik NTC pokryty lodem
opozni zakonczenie odszraniania. W kazdym przypadku po uptywie maksymalnego czasu odszranianie
zostanie zakonczone.

- temperatura/ci$nienie rozpoczecia odszraniania lub punkt nastawy alarmu
zaszraniania skraplacza

d03: parametr ten ustala dla pomp ciepta ze skraplaczami chtodzonymi woda (H01=1, 2, 3, 10, 12)

temperature lub ci$nienie, ponizej ktdrego rozpocznie sie odszranianie. Aby to nastgpito musi zostaé

spetniony warunek okresSlony przez nastawe czasowg d05. Dla wodnych chilleréw z pompg ciepta z

rewersyjnym uktadem chtodniczym (H01=5, 10) parametr definiuje punkt nastawy aktywacji alarmu

zaszraniania wymiennika zewnetrznego chtodzonego woda (parownik w cyklu grzania, czujnik B3).

- temperatura/ci$nienie zakonczenia odszraniania
d04: parametr ten ustala temperature lub ci$nienie, powyzej ktérego konczy sie cykl odszraniania.

- minimalny czas do rozpoczecia odszraniania
d05: parametr ten ustala czas, gdy temperatura/cis$nienie musi pozostac¢ ponizej wartosci okreslonej
przez d03, gdy sprezarka pracuje, po uptywie ktdrego rozpoczyna sie odszranianie.
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II. 5.10

- minimalny czas odszraniania

d06: parametr okresla minimalny czas trwania cyklu odszraniania (jest on kontynuowany nawet
wtedy, gdy warto$¢ zmierzona przez czujnik skraplacza przekroczy temperature/cisnienie konca
odszraniania). Ustawienie parametru na 0 spowoduje, ze funkcja minimalnego czasu odszraniania nie
bedzie funkcjonowac.

d06=0: funkcja nieaktywna.

- maksymalny czas odszraniania

d07: przy odszranianiu czasowym (d02=0) parametr ustala czas trwania cyklu.

Przy odszranianiu konczonym po osiggnieciu odpowiedniej temperatury/cisnienia to parametr ten
okresla maksymalny jego czas trwania (co jest w tym przypadku parametrem zabezpieczajacym; jego
przekroczenie jest sygnalizowane przez alarm ,dF1” lub ,,dF2").

- opoOznienie pomiedzy dwoma sygnalami odszraniania w tym samym obiegu
d08: parametr okresla minimalne opdznienie pomiedzy dwoma kolejnymi cyklami odszraniania.

- opoznienie cykli odszraniania w dwoch obiegach chtodniczych
d09: parametr okreSla minimalne opo6Znienie pomiedzy cyklami odszraniania w 2 obiegach
chtodniczych.

- zarzadzanie odszranianiem poprzez sygnat z zewnetrznego przekaznika

d10: parametr uaktywnia lub wylacza sterowanie odszranieniem poprzez sygnat z zewnetrznego
przekaznika. Funkcja ta jest zazwyczaj stosowana do zakonczenia odszraniania bazujgcego na sygnale
z termostatu/presostatu podtaczonego do odpowiedniego wejscia cyfrowego. W tym przypadku
nastawy czasowe odszraniania sg ignorowane.

d10=0: funkcja nieaktywna

Uwaga: inne nastawy, rozpoczecie i zakonczenie odszraniania sg aktywowane przez odpowiednie
wartosci temperatury i ci$nienia znajdujace sie w zakresie pomiedzy punktami nastawy zataczenia i
wytaczenia cyklu odszraniania

d10=1: rozpoczecie odszraniania poprzez sygnat z zewnetrznego przekaznika, dlatego tez:

o jesli zestyk przekaznika na wejsciu jest rozwarty to zostaje aktywowane rozpoczecie odszraniania;

o jesli zestyk przekaznika na wejsciu jest zwarty to odszranianie podlega normalnej procedurze
regulaciji.

d10=2: zakonczenie odszraniania poprzez sygnat z zewnetrznego przekaznika, dlatego tez:
o jesli zestyk przekaznika na wejsciu jest rozwarty to zostaje aktywowane zakonczenie odszraniania;




o jesli zestyk przekaznika na wejsciu jest zwarty to odszranianie podlega normalnej procedurze
regulaciji.

d10=3: rozpoczecie i zakofczenie odszraniania poprzez sygnat z zewnetrznego przekaznika, dlatego

tez:

o jesli zestyk przekaznika na wejsciu jest rozwarty to zostaje aktywowane rozpoczecie/zakonczenie
odszraniania;

o jesli zestyk przekaznika na wejsciu jest zwarty to odszranianie podlega normalnej procedurze
regulacji.

- grzalki przeciwszronowe/pomocnicze podczas odszraniania

d11: parametr ten okresla, czy podczas cyklu odszraniania grzatki przeciwszronowe/pomocnicze
powinny by¢ aktywowane w celu ograniczenia doptywu zimnej wody/powietrza do pomieszczenia.
d11=0: grzatki przeciwszronowe/pomaocnicze nie sg aktywne w czasie odszraniania;

d11=1: grzatki przeciwszronowe/pomocnicze sq aktywne w czasie odszraniania;

- czas oczekiwania przed rozpoczeciem odszraniania/opoznienie przetaczenia z grzania
na chlodzenie

d12: gdy tylko zostang spetnione odpowiednie warunki do aktywacji odszraniania lecz przed jego
fizycznym rozpoczeciem zostajq wytaczone sprezarki na czas okreSlony parametrem d12 (wartosci
wybierane z zakresu od 0 do 3 minut). Gdy sprezarki przestajq pracowac zawor czterodrogowy jest
przetaczany (odwracajqc obieg) po uptywie czasu réwnego d12/2; czas ten umozliwia wyrdéwnanie
ciSnienia w obiegu przed zatgczeniem odszraniania. W tej fazie zabezpieczenia sprezarki sg
ignorowane dlatego tez zostaje wytaczona, a nastepnie natychmiast zataczona.

Jesli d12=0 to sprezarka nie jest wytaczana a zawor rewersyjny zostaje natychmiast przetgczony.

- czas oczekiwania przed rozpoczeciem odszraniania/opoznienie przetaczenia z
chlodzenia na grzanie

d13: na koncu cyklu odszraniania zostajg wylgczona sprezarka na czas okreslony przez parametr d13
(wartosci z zakresu od 0 do 3 minut). Po wylaczeniu sprezarki zawory czterodrogowe zostajg
przetaczone (odwrdcenie obiegu) po uptywie czasu rownego d13/2; czas ten umozliwia wyréwnanie
ci$nienia w obiegu i sptyniecie skroplin z zewnetrznego wymiennika. W tej fazie zabezpieczenia
sprezarki sg ignorowane dlatego tez zostaje wytaczona, a nastepnie natychmiast zataczona.

Jesli d13=0 to sprezarka nie jest wytgczana a zawdr rewersyjny zostaje natychmiast przetgczony.

- zakonczenie odszraniania w dwdch obiegach chtodniczych/1 wentylator

d14: parametr ten jest wykorzystywany do ustawienia rodzaju zakonczenia odszraniania w
urzadzeniach posiadajacych dwa obiegi chtodnicze.

d14=0 (nastawa domysIna): niezalezne odszranianie w obiegach (w kazdym z nich koriczone na
podstawie odczytow indywidualnych czujnikéw temperatury/ci$nienia), tylko wtedy, gdy H2=1;
d14=1: koniec cyklu, gdy warunki zakonczenia odszraniania zostang spetnione dla obydwu obiegdéw;
d14=2: koniec cyklu, gdy warunki zakonczenia odszraniania zostang spetnione dla jednego obiegu.

- rozpoczecie odszraniania w dwoch uktadach chtodniczych

d15: parametr ten jest wykorzystywany do ustalenia, czy odszranianie bedzie zataczone w dwdch
obiegach jednoczes$nie lub oddzielnie.

d15=0: (nastawa domysIna): odszranianie w dwdch obiegach zostaje uruchamiane niezaleznie (na
podstawie odczytdéw indywidualnych czujnikdw temperatury/cisnienia), tylko wtedy, gdy H2=1;
d15=1: rozpoczecie cyklu, gdy warunki uruchomienia odszraniania zostang spetnione dla obydwu
obiegdw;

d15=2: rozpoczecie cyklu, gdy warunki uruchomienia odszraniania zostang spetnione dla przynajmniej
jednego obiegu.




d14=0 di4=1 di4=2
d15=0 OK OK OK
di5=1 OK OK OK
di15=2 niemozliwe OK niemozliwe

Tab. 5.2
- czas wymuszonej cyrkulacji powietrza po zakonczeniu odszraniania
d16: jesli parametr F13=2 to po osiggnieciu temperatury/ci$nienia zakonczenia odszraniania zostajq
zalgczone wentylatory przy maksymalnej predkosci obrotowej przez ustalony okres czasu, zanim
zostanie zmieniony cykl pracy obiegu. Tylko po uptywie tego czasu zostanie przywrdcony cykl grzania
(pompa ciepta) z normalnym zarzadzaniem funkcjonowania wentylatoréw.

- odszranianie przy wylaczonych sprezarkach (odszranianie przy pomocy wentylatorow)
d17: funkcja ta pozwala na wykorzystanie warunkdw otoczenia, gdy na to pozwalajg, do odszraniania
skraplacza (wymiennika zewnetrznego). W takim przypadku zamiast odwracania obiegu zostaja po
prostu wytaczone sprezarki i uruchomione wentylatory przy maksymalnej predkosci obrotowe;j.
Rozpoczecie i zakonczenie odszraniania pozostaje takie samo jak poprzednio, tak samo jak
wykorzystanie grzatek pomocniczych.

Parametr posiada nastepujgce nastawy: d17=0: funkcja nieaktywna, d17>0: funkcja aktywna z
wykorzystaniem wzglednego punktu nastawy (ktdry reprezentuje minimalng temperature odszraniania
ustawiong przez producenta). Powyzej tego punktu nastawy zostaje zalaczane odszranianie
wykorzystujace prace wentylatoréw.

¢ parametry wentylatora: parametry typu (F*)

- wyjscie sterujace wentylatorem

FO1: aktywacja funkcjonowania wentylatoréw.

F01=0: brak wentylatorow;

FO1=1: wentylatory sg obecne.

Wyjscie PWM (1 lub 2 w zaleznosci od wartosci parametru H02) wymaga obecnosci opcjonalnej karty
sterowania wentylatorami (zat/wyt dla modutu CONVONOFF lub zmiana predkosci obrotowej dla
MCHRTF lub FCS dla wentylatorow 3-fazowych).

- cykl pracy wentylatora

FO2: parametr ten ustala logike pracy wentylatoréw:

F02=0: wentylatory zawsze zataczone przy maksymalnej predkosci obrotowej, niezaleznie od pracy
sprezarek. Zostajg wytaczone tylko wtedy, gdy urzadzenie znajduje sie w stanie oczekiwania.

F02=1: wentylatory zalaczone przy maksymalnej predkosci obrotowej, gdy przynajmniej jedna
sprezarka w danym uktadzie pracuje (réwnolegte funkcjonowanie wentylatorow ze sprezarkami w
kazdym uktadzie).

F02=2: wentylatory zataczone, gdy pracuje odpowiednia sprezarka przy regulacji dwustawnej
(zat/wyl) bazujacej na ustawieniach temperatury/cisnienia dla predkosci minimalnej i maksymalnej
(parametry F05-F06-FO8 i F09). Gdy sprezarka jest wylaczona nie pracuja réwniez odpowiednie
wentylatory, niezaleznie od temperatury/ci$nienia skraplania.
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F02=3: wentylatory zataczone z regulacjq predkosci obrotowej, gdy pracuje odpowiednia sprezarka.
Jezeli sprezarki sq wylaczone to wentylatory takze nie pracujg, niezaleznie od temperatury/cisnienia
skraplania.

Jezeli FO2=, z zastosowaniem czujnika NTC skraplacza po zataczeniu sprezarek zostajg uruchomione
wentylatory z maksymalng predkoscig obrotowg na czas okreslony przez parametr F11, niezaleznie od
zZmierzonej temperatury/cisnienia skraplania.

W przypadku uszkodzenia czujnika skraplacza wentylatory zostang wytaczone.

- minimalna warto$¢ progowa napiecia dla triaka

FO3: w przypadku regulacji predkosci obrotowej wentylatorow jest wymagana opcjonalna karta
obcinania fazy zasilania (MCHRTF*) posiadajaca triak. Nalezy ustawi¢ warto$¢ napiecia
doprowadzanego przez triak do silnika wentylatora odpowiadajacego jego predkosci minimalnej.
Warto$¢ ta nie odpowiada rzeczywistemu napieciu wyrazonemu w Voltach lecz jest to wielko$¢
obliczana przez regulator uC2.

Przy zastosowaniu sterownikéw predkosci FCS parametr ten nalezy ustawi¢ na 0.

FO3=parametr ten okresla minimalng warto$¢ progowa napiecia dla triaka.

- maksymalna wartos¢ progowa napiecia dla triaka

FO04: w przypadku regulacji predkosci obrotowej wentylatoréw jest wymagana opcjonalna karta
obcinania fazy zasilania (MCHRTF*) posiadajaca triak. Nalezy ustawi¢ warto$¢ napiecia
doprowadzanego przez triak do silnika wentylatora odpowiadajacego jego predkosci maksymalnej.
Warto$¢ ta nie odpowiada rzeczywistemu napieciu wyrazonemu w Voltach lecz jest to wielkos¢
obliczana przez regulator pC2.

Przy zastosowaniu sterownikdw predkosci FCS parametr ten nalezy ustawi¢ na 100.

FO4=parametr ten okresla maksymalng wartos¢ progowg napiecia dla triaka.



- punkt nastawy temperatury/cisnienia dla minimalnej predkosci chlodzenia

FO5: parametr ten reprezentuje temperature lub ciSnienie ponizej ktorej wentylatory pozostajq
zataczone z minimalng predkoscig obrotowa.

W przypadku regulacji dwustawnej (zat/wyt) parametr okresla temperature lub cisnienie ponizej ktorej
wentylatory pozostajq wytaczone (il. 5.11)

- roznica temperatury/ci$nienia dla maksymalnej predkosci chtodzenia
FO6: parametr ten okresla réznice temperatury lub cisnienia w odniesieniu do FO5 powyzej ktdrej
wentylatory sg zalaczane przy maksymalnej predkosci; w przypadku regulacji dwustawnej (zat/wyt)
parametr okresla rdznice powyzej ktorej wentylatory zostajg uruchomione (il. 5.11).

- roznica temperatury/cisnienia do wylaczenia wentylatoréw podczas chtodzenia

FO7: parametr okreSla réznice temperatury lub cis$nienia w odniesieniu do FO5 ponizej ktérej sq
wytaczane wentylatory. Zostajg one uruchamiane przy wartosci nizszej o 1°C przy wykorzystaniu
czujnikéw temperatury NTC lub 0.5 bara w przypadku czujnikdw ci$nienia.

Jezeli dla regulacji pracy skraplacza s wykorzystywane czujniki temperatury NTC lub ci$nienia to
wentylatory sg uruchamiane przy histerezie 1°C lub 0.5 bara.

- punkt nastawy temperatury/cisnienia dla minimalnej predkosci grzania

FO8: parametr okresla temperature lub ci$nienie powyzej ktérej wentylatory sg uruchamiane z
minimalng predkoscig (il. 5.12). W przypadku regulacji dwustawnej (zat/wyt) parametr okresla
temperature lub ci$nienie powyzej ktorej wentylatory sg wytaczane (il. 5.11).

- rdznica temperatury/cisnienia dla maksymalnej predkosci grzania

F09: parametr ten okresla rdznice temperatury lub ciSnienia w odniesieniu do FO8 ponizej ktorej
wentylatory sg zatgczane przy maksymalnej predkosci (il. 5.12). W przypadku regulacji dwustawnej
(zat/wyt) parametr okresla roznice ponizej ktorej wentylatory zostajg uruchomione (il. 5.11).

- roznica temperatury/ci$nienia do wylaczenia wentylatoréow podczas grzania

F10: w przypadku regulacji predkosci obrotowej parametr okresla rdéznice temperatury lub ci$nienia w
odniesieniu do FO8 powyzej ktdrej wentylatory sg wytaczane. Zostajq one zatrzymywane przy wartosci
nizszej o 1°C przy wykorzystaniu czujnikédw temperatury NTC lub 0.5 bara w przypadku czujnikdw
cisnienia.

Jezeli dla regulacji pracy skraplacza sg wykorzystywane czujniki temperatury NTC lub cisnienia to
wentylatory sg uruchamiane przy histerezie 1°C lub 0.5 bara.

- czas rozruchu wentylatora

F11: parametr ten okres$la czas pracy wentylatorow z maksymalng predkoscia, gdy sq uruchamiane,
tak aby unikng¢ mechanicznej bezwtadnosci silnika.

Takie same parametry czasowe obowigzujq dla rozruchu sprezarek (niezaleznie od
temperatury/ci$nienia skraplania), jesli na skraplaczu sg zamontowane czujniki temperatury NTC, oraz
gdy jest aktywna regulacja predkosci obrotowej wentylatoréw, F02=3; ma to na celu ztagodzenie
nagtego wzrostu cisnienia (co niepotrzebnie jest zwigzane z podobnym gwattownym wzrostem
temperatury w miejscu, gdzie jest umieszczony czujnik) a w konsekwencji polepszenie regulacii.

F11=0: funkcja jest nieaktywna, to jest wentylatory s uruchamiane przy minimalnej predkosci, a
nastepnie sterowane na bazie ciSnienia lub temperatury.

- czas trwania impulsu triaka

F12: parametr ten okreSla czas trwania (w milisekundach) impulsu dostarczanego do triaka. Dla
silnikdw indukcyjnych nalezy ustawi¢ parametr na 2 (nastawa domysina). Z drugiej strony jesli sg
zastosowane ptyty CONVONOFFO, CONVO/10A0 lub FCS to parametr nalezy ustawic na 0.
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- cykl zarzadzania pracy wentylatora podczas odszraniania
F13: parametr ten pozwala ustali¢ logike pracy wentylatoréw skraplacza podczas odszraniania:

F13 = 0: (nastawa domysIna) wentylatory sq wytaczone

Czas

F13 = 1: wentylatory sg zataczane w cyklu chtodzenia na bazie temperatury lub cisnienia.

F13 = 2: wentylatory s wytaczone az do osiggniecia odpowiedniej temperatury/ciSnienia, powyzej
ktorej zostajg zataczane przy maksymalnej predkosci na czas ustalony przez parametr d16. Tylko po
uptywie tego czasu cykl pracy zostanie przetaczony na pompe ciepta z normalnym zarzadzaniem
funkcjonowania wentylatoréw.
Uwaga: jesli urzadzenie pracuje to funkcja ,Odszranianie-Wentylatory” (parametr d17), oraz
zarzadzanie pracg wentylatorow ustalone przez parametr F13 jest nieaktywne.



- czas pracy wentylatora podczas rozruchu przy wysokiej temperaturze skraplania

F14: parametr ten ustala czas pracy wentylatorow przy maksymalnej predkosci, jesli zostang
zalgczone przy wysokiej temperaturze skraplania.

F14 = 0: funkcja nieaktywna.

F14 > 0: czas pracy wentylatora (w sekundach).

Funkcja dziata tylko podczas cyklu chtodzenia, jesli czujnik na skraplaczu jest czujnikiem temperatury
wytacznie dla chilleréw ze skraplaczami chtodzonymi powietrzem.

Jezeli zostaje uruchomiona pierwsza sprezarka w danym obiegu chiodniczym to przyjete zostaje
zalozenie, ze temperatura otoczenia jest bliska temperaturze skraplacza; jezeli warto$¢ odczytana
przez czujnik skraplacza bedzie wyzsza, niz FO5-FO7 to oprocz zataczenia sprezarki wentylatory
zostang uruchomione z maksymalng predkoscig na czas okreslony parametrem F14.

e parametry chillera: parametry typu (H*)

¢ model chillera

HO1: parametr ten stuzy do wyboru rodzaju sterowanego urzadzenia:

HO01=0: chiller powietrzny

HO1=1: chiller powietrzny z pompa ciepta

HO1=2: chiller powietrzno/wodny

HO01=3: chiller powietrzno/wodny z pompa ciepfa

HO01=4: chiller wodny

HO1=5: chiller wodny z pompa ciepta, oraz rewersyjnym uktadem chtodniczym (*)

HO1=6: chiller wodny z pompg ciepta, oraz rewersyjnym ukfadem hydraulicznym (*)

HO01=7: agregat skraplajacy ze skraplaczem chtodzonym powietrzem

HO01=8: agregat skraplajacy ze skraplaczem chtodzonym powietrzem, oraz rewersyjnym uktadem
chtodniczym

H01=9: agregat skraplajacy ze skraplaczem chtodzonym wodg

HO01=10: agregat skraplajacy ze skraplaczem chtodzonym woda, oraz rewersyjnym uktadem
chtodniczym

(*) Uwaga: jesli H02=1 (dwa skraplacze) to nalezy ustawi¢ H21=4 (pompa skraplacza zawsze
zalgczona).

- liczba skraplaczy chitodzonych powietrzem/skraplaczy chtodzonych woda

HO02: parametr ten ustala liczbe skraplaczy chtodzonych powietrzem w konfiguracji z dwoma ukfadami

chtodniczymi. Przy jednym skraplaczu (H02=0) urzadzenie moze mie¢ 1 lub 2 uktady chtodnicze:

e przy jednym uktadzie chtodniczym wentylatory sg sterowane wytacznie na podstawie ci$nienia lub
temperatury odczytanej przez czujnik zamontowany w systemie;

e przy dwdch uktadach chtodniczych wentylatory sg sterowane na bazie wyzszej wartoSci
temperatury/cisnienia z dwoch systemow. W cyklu pracy pompy ciepta sygnat sterujacy zalezy od
nizszej wartosci temperatury lub ci$nienia. Wykorzystane do tego celu wyjscie sterujgce to Y1.
Sytuacja wyglada odwrotnie dla dwoch skraplaczy (H02=1), gdzie kazde wyjscie PWM jest
niezalezne i posiada swdj czujnik skraplacza (B3 lub B4 dla uktadu 1 i B7 lub B8 dla uktadu 2).

- liczba parownikéw

HO03: parametr ten ustala liczbe parownikéw, gdzie sg 2 lub 4 sprezarki, oczywiscie przy 2 obiegach
(tacznie z zaworami rozpreznymi). W przypadku jednej sprezarki (H03=0) zarzadzanie pracg grzatek,
oraz funkcjq zabezpieczenia przed zaszranianiem jest przeprowadzane tylko poprzez parametr B2.
Sytuacja wyglada odwrotnie gdy sg 2 parowniki (H03=1) — wtedy zabezpieczenie przed zaszranianiem
jest przeprowadzane poprzez parametry B2 i B3, a wejscie B5 jest wykorzystywane to kontroli
temperatury wody na odptywie.

- liczba sprezarek/obiegow chtodniczych
HO4: parametr ten ustala liczbe sprezarek przypadajacych na kazdy uklad. Blizsze szczegoly sq
podane w tabeli 4.3.7.



- cykl pracy pompy/parownika

HO5: parametr ten ustala cykl pracy dla pompy wodnej parownika lub wentylatora nawiewnego (w
chillerach powietrznych).

HO05=0: pompa nieaktywna (alarm wytacznika zaniku przeptywu jest ignorowany)

HO5=1: pompa zawsze zaftaczona (zarzadzanie odpowiednimi alarmami)

HO5=2: pompa jest zataczona w zaleznosci od pracy sprezarki (zarzadzanie odpowiednimi alarmami)
HO05=3: zalaczanie i wylgczanie pompy w regularnych odstepach czasu (niezaleznie od pracy
sprezarek) tak, jak dla nastaw zwigzanych z regulacjq impulsowa (patrz parametry c17 i c18). Po
otrzymaniu sygnatu grzania lub chtodzenia najpierw jest uruchamiana pompa parownika/wentylator
nawiewny (zawsze zat), a nastepnie po uptywie odpowiednich nastaw czasowych (c07, c08) —
sprezarka. Pompa nie zostanie wytaczona, dopdki wszystkie sprezarki nie bedg pracowac.

Uwaga: w przypadku chilleréw powietrznych (H01=0, 1) jezeli sq zastosowane grzatki jako
urzadzenia grzewcze wentylator nie moze by¢ wytaczony dopoki jest aktywne grzanie. Moze to
spowodowac zagrozenie pozarem. Dlatego jesli HO1=0 lub 1 HO5 musi by¢ ustawiony na 1.

- wejscie cyfrowe chlodzenia/grzania

HO06: parametr ten pozwala ustali¢, czy jest aktywne zataczanie chtodzenia/grzania poprzez sygnat na
wejsciu cyfrowym, patrz parametry P08, P09, P10, P11, P12 i P13). Jezeli wejscie cyfrowe jest
rozwarte to urzadzenie pracuje w cyklu chfodzenia i odwrotnie — zamkniete gdy jest aktywne grzanie.
WEJ-CYFR Otwarte = chtodzenie

WEJ-CYFR Zwarte = grzanie

- wejscie cyfrowe sygnatu zat/wyt

HO7: parametr ustala, czy jest aktywne czy nie zat/wyt poprzez sygnat na wejsciu cyfrowym. Jesli
funkcja jest aktywna (H07=1) to rozwarcie wejscia wylacza urzadzenie, a jezeli wejscie jest zamkniete
to chiller moze by¢ wytaczony lub wiaczony poprzez klawisze na panelu regulatora.

- konfiguracja sieci pC?

HO8: parametr ten ustala rozplanowanie sieci tLan.

0 = tylko regulator pC?

1 = regulator uC? + elektroniczny zawdr rozprezny

2 = regulator uC? + plyta rozszerzenia uC?

3 = regulator pC? + plyta rozszerzenia pC? + elektroniczne zawory rozprezne

- aktywacja klawiszy regulatora

HO09: parametr stuzy do modyfikacji parametréw typu ,DIRECT” i UZYTKOWNIKA poprzez klawisze
regulatora. WartoS¢ parametrow zawsze jest wyswietlana. Sg takze dostepne funkcje
aktywacji/wytaczenia chtodzenia, grzania, oraz skasowania funkgcji licznika.

Wartosci:

0: klawisze nieaktywne

1: klawisze aktywne (nastawa domysina)

- adres szeregowy
H10: parametr ten ustala adres urzadzenia podiaczonego szeregowo poprzez karte opcjonalng do
komputera lub zdalnego systemu nadzoru i monitoringu.

- ustawienie mapy wyjsc¢
H11: parametr ten stuzy do dowolnego przyporzadkowywania niektorych wyjs¢ cyfrowych do urzadzen
chillera.

H11=0: standardowo (nastawa domysina) dla chilleréow z jedng sprezarka w kazdym uktadzie
chtodniczym (H04=0, 2).



Wyjscia Przyporzadkowane urzadzenie
C1 Sprezarka 1
c2 Grzatka 1
C3 Pompa/wentylator parownika (w chillerach powietrznych)
C4 Zawor rewersyjny
C5 Alarm
Cé Sprezarka 2
c7 Grzatka 2
C8 Pompa skraplacza/pompa rezerwowa
c9 Zawor rewersyjny 2
C10 Alarm ostrzegawczy

Tab. 5.3

H11=1: tylko dla chtodzenia w chillerach z dwiema sprezarkami (H01=0, 2, 4, 7, 9 i H04=1, 3, 5)

Wyjscia Przyporzadkowane urzadzenie
C1 Sprezarka 1
Cc2 Grzatka 1
C3 Pompa/wentylator parownika (w chillerach powietrznych)
C4 Sprezarka 2 (lub regulacja wydajnosci sprezarki 1)
C5 Alarm
Cé6 Sprezarka 3
c7 Grzatka 2
C8 Pompa skraplacza/pompa rezerwowa
c9 Sprezarka 4 (lub regulacja wydajnoéci sprezarki 2)
C10 Alarm ostrzegawczy

Tab. 5.4

H11=2: wyjscia zaworu rozpreznego podlegajg tej samej logice dla drugiego obiegu, dla H01=1, 3, 5,
6, 8, 10i HO4=1, 3, 5.

Wyjscia Przyporzadkowane urzadzenie
C1 Sprezarka 1
2 Zawor rewersyjny 1
C3 Pompa/wentylator parownika (w chillerach powietrznych)
C4 Sprezarka 2 (lub regulacja wydajnosci sprezarki 1)
C5 Zawor rewersyjny 1
Cé6 Sprezarka 3
c7 Grzatka 2
C8 Pompa skraplacza/pompa rezerwowa
c9 Sprezarka 4 (lub regulacja wydajnosci sprezarki 2)
C10 Zawor rewersyjny 2

Tab. 5.5

H11=3: wyjécia zaworu rozpreznego podlegajg tej samej logice dla drugiego obiegu, dla HO1=1, 3, 5,
6,8, 10i H04=1, 3, 5.

Wyijscia Przyporzadkowane urzadzenie
C1 Sprezarka 1
c2 Zawor rewersyjny 1
C3 Pompa/wentylator parownika (w chillerach powietrznych)
c4 Sprezarka 2 (lub regulacja wydajnosci sprezarki 1)
C5 Alarm
Cé Sprezarka 3
c7 Zawor rewersyjny 3
Cc8 Pompa skraplacza/pompa rezerwowa
Cc9 Sprezarka 4 (lub regulacja wydajnosci sprezarki 2)
C10 Alarm ostrzegawczy

Tab. 5.6

H11=4: dla HO1=1, 3, 5, 6, 8, 10 i H04=1, 3, 5.



Wyijscia Przyporzadkowane urzadzenie
C1 Sprezarka 1
c2 Zawor rewersyjny 1
C3 Pompa parownika
Cc4 Sprezarka 2 (lub regulacja wydajnosci sprezarki 1)
C5 Alarm
Cé - nie uzywane
c7 Grzatka 1
C8 Pompa skraplacza/pompa rezerwowa
Cc9 Sprezarka 4 (lub regulacja wydajnosci sprezarki 2)
C10 Alarm ostrzegawczy
Tab. 5.7
H11=5: tylko dla chtodzenia w chillerach z dwiema sprezarkami (H01=0, 2, 4, 7, 9 i H04=0)
Wyjscia Przyporzadkowane urzadzenie
C1 Sprezarka 1
C2 Grzatka 1
C3 Pompa/wentylator parownika (w chillerach powietrznych)
C4 Wentylator 1 skraplacza
C5 Alarm
Cé Sprezarka 2
c7 Grzatka 2
C8 Pompa skraplacza/pompa rezerwowa
Cc9 Wentylator 2 skraplacza
C10 Alarm ostrzegawczy
Tab. 5.8

- logika regulacji wydajnosci

H12: parametr okreSla logike aktywacji regulacji krokowej wydajnosci dla sprezarek, oraz 4-
drogowego zaworu rewersyjnego.

H12=0: 4-drogowy zawor rewersyjny, oraz cewka regulacji wydajnosci normalnie zasilane

H12=1: 4-drogowy zawor rewersyjny, oraz cewka regulacji wydajnosci normalnie bez napiecia -
ustawienie domysine

H12=2: 4-drogowy zawor rewersyjny normalnie bez napiecia, oraz cewka regulacji wydajnosci
normalnie zasilana

H12=3: 4-drogowy zawor rewersyjny normalnie zasilany, oraz cewka regulacji wydajnosci normalnie
bez napiecia

Uwaga: w przypadku regulacji wydajnosci rotacja pracy pomiedzy sprezarkg a odpowiednim zaworem
jest nieaktywna. Rotacja FIFO lub czasowa moze by¢ zastosowana pomiedzy dwoma obiegami
chtodniczymi aby zoptymalizowaé zataczenia lub liczbe godzin pracy 2 sprezarek (1 sprezarka w
kazdym obiegu).

- funkcja drugiej pompy

H21: parametr ten definiuje sposdb zarzadzania wyjsciem przyporzadkowanym do drugiej pompy.
H21=0:0, druga pompa jest nieaktywna.

H21=1:1, druga pompa jest wykorzystywana wytacznie jako rezerwowa.



Jezeli wylacznik zaniku przeptywu i odpowiedni alarm sg aktywne to nastepuje przetaczenie pomp:

e jesdli alarm minie to na wyswietlaczu pojawi sie odpowiedni komunikat i zostanie aktywowany
przekaznik sygnalizacyjny, a urzadzenie bedzie kontynuowato prace z wykorzystaniem pompy
rezerwowej. Po aktywacji nastepnego alarmu nastepuje przetaczenie pomp.

e Jezeli alarm bedzie aktywny nawet przy pracujacej drugiej pompie przez czas dtuzszy, niz P1 to
zostanie wygenerowany alarm ogdlny, a urzadzenie wytaczone.

H21=2: druga pompa jest pompg rezerwowq. Obydwie pompy nie sg uzywane w tym samym czasie

lecz sg przetaczane co 24 godziny. W przypadku alarméw zaniku przeptywu logika jest taka sama jak

dla ustawienia 1. Po przefgczeniu pomp jako wynik alarmu zegar 24-godzinny jest kasowany na zero.

H21=3: druga pompa jest wykorzystywana jako urzadzenie pracujace w cyklu dwustawnym (zat/wyt)

w ten sam sposob, jak wentylator skraplacza (ktory w tym przypadku nie jest obecny) pracujacy

poprzez zat/wyt z takimi samymi nastawami (w tym przypadku pompa niejako zastepuje wentylator,

wlaczajac w to symbol).

H21=4: druga pompa jest wykorzystywana przez skraplacz, lecz jest zawsze zataczona. W tym

przypadku symbol pompy nie jest zmieniany.

Uwaga: w przypadku alarméw z automatycznym kasowaniem przeprowadzane jest 10 préb zataczenia

pompy co 90 sekund w maksymalnym czasie okreSlonym przez parametr P02; po tych 10 prébach

alarm mozna skasowac tylko recznie. Przy drugie pompie proba zawiera jej przetaczanie w tej samej
logice jak wyzej.

- wylaczenie wprowadzenia domysinych nastaw parametrow
H22: jesli parametr ten jest ustawiony na 1 to wytaczona zostaje mozliwos¢ przywracania domysinych
nastaw parametréow przy wykorzystaniu przycisku PRG przytrzymywanego przy wigczaniu zasilania.

- ustawienie protokotu komunikacji z systemem nadzoru

H23: parametr ten ustala protokdét wykorzystywany dla podiaczenia z systemem nadzoru poprzez
karte szeregowg RS485

H23=0: protokdt CARELA (szybkos¢ transferu danych: 19200 b/s,...)

H23=1: protokdt Modbus

¢ parametry alarmowe: parametry typu (P*)

- opoOznienie alarmu wylacznika zaniku przeptywu podczas rozruchu pompy

PO1: parametr ustala opdznienie w rozpoznaniu alarmu wytacznika zaniku przeptywu podczas
uruchamiania pompy (pozwala to na stabilizacje przeptywu). W przypadku alarmow sprezarki sg
wytaczane natychmiast ignorujgc nastawy czasowe.

- opoOznienie alarmu wylacznika zaniku przeplywu podczas pracy ustalonej

P02: parametr ten ustala opdznienie w rozpoznaniu alarmu wylacznika zaniku przeptywu podczas
pracy ustalonej, tak aby ,przepusci¢” wszelkie zmiany w przeptywie lub pecherzyki powietrza obecne
w uktadzie hydraulicznym. W przypadku alarméw sprezarki sa wytaczane natychmiast ignorujac
nastawy czasowe.

- opoznienie alarmu niskiego ci$nienia przy rozruchu sprezarki

P03: parametr ustala opodznienie w rozpoznaniu alarmu niskiego ciSnienia podczas uruchamiania
sprezarki, tak aby pozwoli¢ na ustalenie sie warunkdéw pracy. OpOznienie to jest takze aktywne
podczas przetgczania zaworu rewersyjnego w uktadzie chtodniczym.



- czesciowe obciazenie w przypadku wysokiego cisnienia

P04: aktywacja lub wylaczenie pracy z czeSciowym obcigzeniem uktadu z wysokim cis$nieniem.

Ta funkcja jest wazna wtedy, gdy chiller posiada sprezarki w ukfadzie ,tandem” lub z regulacjg
wydajnosci, oraz przetworniki cisnienia. W przypadku alarmu wysokiego cisnienia tj. dla wartosci
powyzej P18 (histereza 0.5 bara) regulator wylacza stopien wydajnosci w danym obiegu chtodniczym i
czeka 10 sekund. Po uptywie tego czasu jesli alarm jest ciggle aktywny urzadzenie zostaje wytaczone.
W przeciwnym wypadku kontynuowana jest praca w cyklu z czeSciowym obcigzeniem. W takiej
sytuacji na wyswietlaczu pojawia sie komunikat PC1 i/lub PC2 w zaleznosci od uktadu. Stan ten
pozostaje aktywny tak dtugo, az cisnienie spadnie ponizej wartosci odpowiadajacej maksymalnej
predkosci obrotowej wentylatorow skraplacza (FO5+F06). Ponizej tej wielkoSci chiller zafacza
ponownie ten stopien wydajnosci, ktdry zostat poprzednio wytaczony.

- skasowanie alarmu

PO5: parametr aktywuje automatyczne kasowanie dla tych wszystkich alarméw, ktére normalnie sg
kasowane recznie (wysokie ci$nienie, niskie ci$nienie, wytacznik zaniku przeptywu/zabezpieczenie
przeciwszronowe) wedtug ponizszej tabeli:

P05=0: wysokie ciSnienie, niskie cisnienie i zabezpieczenie przeciwszronowe (niska temperatura) — reczne

(domyslInie) skasowanie alarmu

P05=1: wszystkie alarmy z automatycznym skasowaniem

P05=2: wysokie cisnienie i zabezpieczenie przeciwszronowe (niska temperatura) — reczne skasowanie alarmu,
niskie ci$nienie — automatyczne skasowanie alarmu

P05=3: reczne skasowanie alarmu wysokiego cisnienia, automatyczne skasowanie alarmu niskiego cisnienia
(niskiej temperatury)

P05=4: reczne skasowanie alarmu wysokiego i niskiego cisnienia, automatyczne skasowanie alarmu zaszraniania
(niska temperatura)

P05=5: reczne skasowanie alarmu wysokiego i niskiego cinienia po trzeciej aktywacji w przeciggu jednej
godziny*, automatyczne skasowanie alarmu zaszraniania (niska temperatura)

P05=6: reczne skasowanie alarmu wysokiego i niskiego ciSnienia po trzeciej aktywacji w przeciggu jednej
godziny*, reczne skasowanie alarmu zaszraniania (niska temperatura)

Tab. 5.9

* alarmy wysokiego i niskiego ci$nienia sg zarzadzane w ten sam sposéb zaréwno dla przetwornikow i
presostatéw (wejscie cyfrowe); jezeli urzadzenie znajduje sie w stanie oczekiwania (3 razy w ciggu
jednej godziny) to alarmy sg kasowane.

- logika chtodzenia/grzania
P06: jesli parametr ten jest ustawiony na 1 to logika chtodzenia/grzania zostaje odwrdcona (poprzez
klawisze regulatora, zdalne sterowanie lub sygnat na wejsciu cyfrowym).

Symbol P06=0 P06=1
Bo Chtodzenie (chiller) Grzanie (pompa ciepta)
e Grzanie (pompa ciepta) Chtodzenie (chiller)

Tab. 5.10

- alarm niskiego cisnienia z zastosowaniem czujnikow cisnienia

P07: P07=0: funkcja nieaktywna.

P07=1: jesli w czasie cyklu pracy pompy ciepfa ci$nienie w parowniku (wymiennik zewnetrzny) bedzie
nizsze, niz 1 bar (oraz jesli jest aktywny czujnik ci$nienia skraplania) to zostanie wygenerowany alarm
niskiego cisnienia (przy uwzglednieniu czasu opdznienia P03).

Uwaga: jesli P07=1 wejscia cyfrowe LP podczas cyklu pompy ciepfa sg ignorowane.




- ustawienie wejscia cyfrowego ID1

P08=0: brak

P08=1: Alarm wyfacznika zaniku przeptywu kasowany recznie (normalnie zwarty)

P08=2: Alarm wylacznika zaniku przeptywu kasowany automatycznie (NZ)

P08=3: Alarm ogodlny zabezpieczenia termicznego kasowany recznie (NZ)

P08=4: Alarm ogodlny zabezpieczenia termicznego kasowany automatycznie (NZ)

P08=5: Alarm zabezpieczenia termicznego uktadu 1 kasowany recznie (NZ)

P08=6: Alarm zabezpieczenia termicznego uktadu 1 kasowany automatycznie (NZ)

P08=7: Alarm zabezpieczenia termicznego uktadu 2 kasowany recznie (NZ)

P08=8: Alarm zabezpieczenia termicznego uktadu 2 kasowany automatycznie (NZ)

P08=9: Chtodzenie/grzanie (rozwarte=chtodzenie, zwarte=grzanie) jesli HO6=1

P08=10: Chtodzenie/grzanie z czasami opdznienia d12 i d13 (rozwarte=chtodzenie, zwarte=grzanie) jesli HO6=1
P08=11: Sygnat alarmowy kasowany recznie (NZ)

P08=12: Sygnat alarmowy kasowany automatycznie (NZ)

P08=13: Drugi punkt nastawy z zewnetrznego przekaznika (chtodzenie i grzanie), (normalnie otwarte)
P08=14: Drugi punkt nastawy z zewnetrznego przekaznika oraz grzanie w zakresach czasowych (NO)
P08=15: Zakonczenie odszraniania poprzez sygnat z zewnetrznego przekaznika, uktad 1 (N2)
P08=16: Zakonczenie odszraniania poprzez sygnat z zewnetrznego przekaznika, uktad 2 (NZ)
P08=17: Rozpoczecie odszraniania poprzez sygnat z zewnetrznego przekaznika, uktad 1 (NZ)
P08=18: Rozpoczecie odszraniania poprzez sygnat z zewnetrznego przekaznika, uktad 2 (NZ)
P08=19: Stopien 1 wydajnosci skraplacza (NO)

P08=20: Stopien 2 wydajnosci skraplacza (NO)

P08=21: Stopien 2 wydajnosci skraplacza (NO)

P08=22: Stopien 4 wydajnosci skraplacza (NO)

Tab. 5.11

Uwaga 1: jesli P08 jest ustawiony na 10 to zmiana cyklu pracy uwzglednia nastawy czasowe di12 i
d13, a takze czasowe parametry zabezpieczenia sprezarki zarowno dla przetaczania przez sygnat na
wejsciu cyfrowym jak i przez klawisze regulatora.

Uwaga 2: jesli wejscie cyfrowe jest wykorzystywane do zat/wyt urzadzenia lub zmiany cyklu pracy to
funkcje te sg wytaczane przez klawisze regulatora.

- konfiguracja wejs¢ cyfrowych ID1, ID2, ID6, ID7, ID7

P09, P10, P11, P12: konfiguracja wej$¢ cyfrowych ID2, ID6, ID7 i ID10 (wedtug powyzszej tabeli
dla wejscia cyfrowego ID1).

Uwaga: chtodzenie/grzanie (9, 10) nie moze by¢ ustawione poprzez parametry P10, P11, P12 i P14.

- konfiguracja wejscia B4, jesli /04=1
P13: jesli wejscie B4 jest wykorzystywane do zat/wyt (/04=1) to te same opcje sg wazne takze dla
P08.

- konfiguracja wejscia B8, jesli /08=1
P14: jesli wejscie B8 jest wykorzystywane do zat/wyt (/08=1) to te same opcje sg wazne takze dla
P08.

- konfiguracja alarmu niskiego ci$nienia

P15: parametr stuzy do ustawiania, czy alarm niskiego ci$nienia jest wykrywany wowczas, gdy
sprezarka jest wylaczona (P15=1) lub alternatywnie tylko wtedy, gdy pracuje (P15=0, nastawa
domysina).

Podczas rozruchu sprezarki alarm jest ignorowany przez okres czasu okre$lony przez parametr P03.

Opoznienie alarmu wysokiej temperatury/wysokiej temp. przy rozruchu systemu

P16: parametr okresSla warto$¢ progowq alarmu wysokiej temperatury wykrywang przez czujnik B1;
dyferencjat jest ustawiony na 2°C, natomiast alarm jest kasowany recznie (przekaznik alarmowy
zostaje zatgczony sygnalizujac tylko a na wysSwietlaczu pojawi sie komunikat ,Ht").

Podczas uruchamiania systemu alarm ten jest ignorowany przez okres czasu okreslony przez parametr
P17. Jedli jest zabezpieczenie systemu przy rozruchu (patrz parametr P20) i zostanie aktywowany
alarm to nastawa czasowa P17 bedzie zignorowana a alarm pozostanie bez histerezy.



- opoOznienie alarmu wysokiej temperatury podczas wlaczania zasilania
P17: opdznienie alarmu wysokiej temperatury podczas wiaczania regulatora (wiaczanie zasilanie)
poprzez zdalny przekaznik dwustawny (zat/wyt) lub przez klawisze.

- punkt nastawy alarmu wysokiego ci$nienia z przetwornika

P18: parametr ten ustala wartos¢ wokot ktorej jest ustawiany alarm wysokiego cisnienia wokot
ktorego jest aktywowany alarm wysokiego ci$nienia. Kazdy uktad chiodniczy jest sterowany przez swoj
przetwornik.

P18=0: funkcja nieaktywna.

Dla wszystkich wartosci wiekszych, niz 3.0 na wskutek histerezy (3 bary) alarm bedzie zarzadzany
zgodnie z zaprogramowang, wartoscig punktu nastawy.

- punkt nastawy alarmu niskiej temperatury podczas uruchamiania systemu

P19: parametr okresla wartos¢ progowg alarmu niskiej temperatury (mierzonej przez czujnik B1), bez
histerezy; alarm jest kasowany automatycznie (przekaznik alarmowy nie jest aktywowany a na
wys$wietlaczu pojawia sie komunikat ,Alt").

- zabezpieczenie systemu podczas uruchamiania przed wysoka/niska temperatura

P20: jesli parametr ten jest ustawiony na 1 to uaktywnia funkcje zabezpieczenia systemu podczas
rozruchu, zarébwno podczas zataczania zasilania, oraz przy przetaczaniu ze stanu oczekiwania. W cyklu
chtodzenia (chiller) alarm jest aktywowany dla wartosci B1 wiekszych od punktu nastawy P19. Wtedy
takze chiller nie uruchamia sie (na wyswietlaczu komunikat ,, Ant").

Podczas cyklu pompy ciepta (grzanie) alarm jest aktywowany i chiller nie uruchamia sie dla wartosci
nizszych od punktu nastawy P19 (na wyswietlaczu komunikat ,Alt").

Alarm jest kasowany automatycznie.

P20=0: funkcja nieaktywna.

e parametry regulacji: parametry typu (r*)

- punkt nastawy chiodzenia
r01: wartosci pomiedzy ri3ir14
r02: dyferencjat chtodzenia

- punkt nastawy grzania (pompa ciepia)
r03: wartosci pomiedzy r15ir16
r04: dyferencjat grzania

- rotacja pracy sprezarki

r05: rotacja pracy sprezarek pozwala na wyréwnywanie liczby ich godzin pracy zaréwno w sposéb
statystyczny, przy wykorzystaniu logiki FIFO lub poprzez zliczanie efektywnego czasu pracy.
Ustawienia:

r05=0: rotacja wylaczona; uzytkownik moze zastosowal sprezarki o rdéznych mocach pracujacych
wedtug ustalonej logiki lub z regulacjq wydajnosci. Sprezarki sg zataczane/wylaczane w cyklu
proporcjonalnym.

r05=1: rotacja pracy z logikgq FIFO (pierwsza zat. zostaje jako pierwsza wyt i odwrotnie — pierwsza
wyt. jest jako pierwsza zat); w tym cyklu liczba godzin pracy jest optymalizowana tacznie z liczbg
rozruchdw, nawet wtedy, gdy nastawy czasowe zabezpieczenia sprezarki sg zawsze uwzgledniane.
r05=2: rotacja z kontrolg liczby godzin pracy; w ten sposéb sprezarki mogq uzyskac takg sama liczbe
godzin pracy, poniewaz sprezarka z najmniejszym czasem funkcjonowania jest zawsze zataczana jako
pierwsza przy uwzglednieniu nastaw czasowych zabezpieczenia. Jednakze funkcja ta nie bierze pod
uwage logiki FIFO i nie optymalizuje liczby zataczen i wytaczen.

W przypadku sprezarek z regulacjg wydajnosci (1 w kazdym uktadzie chtodniczym) logika FIFO lub
rotacja czasowa bedzie zwigzana z okre$lonym uktadem a nie z zaworami regulacji wydajnosci
sprezarek. Jesli np. pojawi sie sygnat aktywacji uktadu 1 to najpierw jest zataczana sprezarka 1 (przy
niepetnej wydajnosci), a nastepnie w drugim kroku jest aktywowany zawér i wtedy sprezarka bedzie
pracowac przy petnej wydajnosci. Jesli bedzie wymagana mniejsza moc chtodnicza obiegu to najpierw
zostanie wylaczony drugi stopien wydajnosci, a nastepnie sprezarka. Nie ma zadnej rotacji pomiedzy



sprezarkq a zaworem. Je$li jest wymagana dodatkowa wydajno$¢ to w drugim obiegu zostanie
uruchomiona 2 sprezarka, a jesli bedzie to konieczne petna jej wydajnosé.

Podczas wylaczania najpierw jest zmniejszana wydajnoS¢ sprezarki, a nastepnie jest ona wytaczana.
Zaréwno logika FIFO, oraz dla rotacja czasowa jest zwigzana z dwoma obiegami chtodniczymi.
Zalaczanie i wylaczanie zawordw regulacji wydajnosci nie podlega parametrom czasowym lecz jest
zwigzane tylko z histerezg réwng punktowi nastawy, oraz dyferencjatowi stopnia wydajnosci (w
praktyce zawdr regulacji wydajnosci petni takg samaq funkcje jak sprezarka hermetyczna).

r05=23: bezposrednie powigzanie pomiedzy wejsciami cyfrowymi a przekaznikami sprezarek (tylko dla
agregatow skraplajacych).

- rodzaj regulacji sprezarek

r06: parametr ten jest wykorzystywany do ustalania logiki utrzymywania punktu nastawy:

r06=0: sterowanie proporcjonalne na bazie temp. wody na doptywie

r06=1: sterowanie proporcjonalne na bazie temp. wody na doptywie + strefa martwa (patrz: opis
strefy martwej ponizej)

r06=2: sterowanie proporcjonalne na bazie temp. wody na odptywie

r06=3: sterowanie proporcjonalne na bazie temp. wody na odptywie ze strefg martwg

r06=4: sterowanie na bazie temp. wody na odplywie ze strefg martwg (patrz: kontrola temp. wody na
odptywie)

STREFA MARTWA

Strefa martwa zasadniczo zmienia zakres proporcjonalnosci wzgledem punktu nastawy poprzez
wartos¢ ustalong za pomocg parametru r07. Parametr ten jest wazny we wszystkich konfiguracjach
jesli zostanie uaktywniony (dla r07+0: strefa martwa jest ustalona i aktywna).

r06: aktywacja strefy martwej (aktywna jesli r06=1 lub 3)

r07: strefa martwa

rO1: punkt nastawy chtodzenia

r02: dyferencjat chtodzenia

temperatu ra
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Podczas cyklu chtodzenia (chiller) strefa martwa przesuwa zakres proporcjonalnosci powyzej punktu
nastawy o wartos¢ okreslong przez parametr r07.

r06:aktywacja strefy martwej (aktywne, gdy r06=1 lub 3)

r07: strefa martwa

r03: punkt nastawy grzania

r04: dyferencjat grzania

temperatura
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W cyklu pracy pompy ciepta (grzanie) strefa martwa przesuwa zakres proporcjonalnosci ponizej
punktu nastawy o wartos¢ okreslong przez parametr r07.

Kontrola temperatury wody na odplywie za pomoca parametru czasowego r06=4 (tylko
chiller)

Ten rodzaj regulacji opiera sie na koniecznosci utrzymywania temperatury na odptywie na jak
najbardziej stabilnym poziomie pomimo zmian obcigzenia cieplnego lub ograniczonej bezwtadnosci
systemu.

Logika tej regulacji jest utrzymanie temperatury w zakresie strefy martwej. Jezeli wykroczy poza tg
strefe to zostang zatgczone sprezarki zgodnie z logikg opisang ponizej, tak aby temperatura powrdcita
do wymaganego zakresu. Jest to przeprowadzane tak, aby powrdt temperatury do odpowiedniego
poziomu nie byt za szybki (przy wykorzystaniu regulacji typu P lub D) ani nie za wolny — logika statego
czasu sterowania. Wykorzystuje sie w tym celu dwa parametry czasowe: czas aktywacji, oraz czas
wylaczenia.

Dyferencjal strefy martwej
r07: (patrz strefa martwa)

- opoOznienie aktywacji przy minimalnej dopuszczalnej wartosci r07 (jezeli r06=4)

r08: wartos¢ tego parametru jest wykorzystywana przez algorytm sterowania (patrz: czasowa
regulacja temperatury na odptywie) jako maksymalny czas dla aktywacji sprezarek (na poczatku
zakresu strefy martwej).

- opoOznienie aktywacji przy maksymalnej dopuszczalnej wartosci r07 (jezeli r06=4)
r09: warto$¢ tego parametru jest wykorzystywana przez algorytm sterowania (patrz: czasowa
regulacja temperatury na odptywie) jako minimalny czas dla aktywacji sprezarek (na koncu zakresu
strefy martwej).



Czas aktywacji (chlodzenie)

Czas aktywacji nie jest parametrem programowanym lecz potaczeniem dwoch parametrow: r08 i r09.
Gdy temperatura znajdzie sie poza strefg martwag to czas aktywacji bedzie rowny r08, natomiast na
koncu zakresu strefy martwej r02 bedzie réwny r09.

W zakresie dyferencjatu r02 czas aktywacji zmienia sie liniowo od r08 do r09. Oznacza to, ze gdy
temperatura odsuwa sie od punktu nastawy czas jest redukowany i odpowiedz systemu jest bardziej
dynamiczna.
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- opoznienie wylaczenia przy maksymalnej dopuszczalnej wartosci r12 (jezeli r06=4)
r10: parametr ten jest wykorzystywany przez algorytm regulacji (patrz: kontrola temperatury na
odptywie) jako minimalny czas wytaczenia sprezarek (przy osiggnieciu punktu nastawy).

- opoéznienie wylaczenia przy minimalnej dopuszczalnej wartosci r12 (jezeli r06=4)
rl1: parametr ten jest wykorzystywany przez algorytm regulacji (patrz: kontrola temperatury na
odptywie) jako minimalny czas wytaczenia sprezarek (na koncu zakresu wytgczenia).

- dyferencjal wylaczenia sprezarek (jezeli r06=4)
r12: parametr ten okresla zakres temperatury dla wylaczenia sprezarek, wedtug procedury opisanej w
rozdziale ,Czas wylaczenia”.

czas

A1 ro1-r12 sprezarka
wytaczenie sprezarek dyferencjat wytaczenia

Il. 5.20



Ponizej tej wartosci czas wylaczenia bedzie réwny zaprogramowanej wielkosci minimalnej az do
osiggniecia temperatury A04, po ktérej wszystkie sprezarki bedg wytaczone bez wzgledu na nastawy
czasowe. Gdy temperatura przesunie sie od punktu nastawy odpowiedZ systemu stanie sie bardziej
dynamiczna.

Czas aktywacji (grzanie)

W cyklu grzania czas aktywacji bedzie sie zmniejszat wraz ze wzrostem odchylenia temperatury od
punktu nastawy. Punkt nastawy jest zwigzany z grzaniem r03 razem z odpowiednim dyferencjatem
r04. Parametry ustalajace czasy aktywacji to zawsze r08 i r09.

cZas

r03+r07-4 ro3

II. 5.21
Czas wylaczenia (grzanie)
Podczas cyklu grzania jesli temperatura wzro$nie powyzej punktu nastawy czas aktywacji bedzie sie
zmniejszat tym sie bardziej im dalej temperatura oddali sie od punktu nastawy grzania r03. Na koncu
dyferencjatu r12 czas bedzie miat minimalng warto$¢ okreslong przez parametr ri1.
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- minimalna warto$¢ punktu nastawy chlodzenia
r13: parametr ten ustala minimalng dopuszczalng wartoS¢ punktu nastawy chtodzenia

- maksymalna wartos¢ punktu nastawy chtodzenia
r14: parametr ten ustala maksymalng dopuszczalng warto$¢ punktu nastawy chtodzenia

- minimalna warto$¢ punktu nastawy grzania
r15: parametr ten ustala minimalng dopuszczalng wartoS¢ punktu nastawy chtodzenia

- maksymalna wartos¢ punktu nastawy grzania
r16: parametr ten ustala maksymalng dopuszczalng warto$¢ punktu nastawy chtodzenia

- stala kompensacji dla chiodzenia (cykl pracy chillera)

r17: parametr ten ustala wspodtczynnik, ktory kontroluje algorytm kompensacji dla chtodzenia. Jezeli
podczas chiodzenia parametr r17 bedzie miat warto$¢ dodatnig to punkt nastawy bedzie wzrastat wraz
ze zwiekszaniem sie temperatury zewnetrznej (mierzonej przez czujnik otoczenia); z drugiej strony
jesli r17 jest ujemny to punkt nastawy bedzie malat wraz z obnizaniem sie temperatury zewnetrznej.
Ta rdéznica pomiedzy punktem nastawy a jego zaprogramowang wartoscig jest ustalona na
maksymalnym absolutnym poziomie okreslonym przez parametr r18. Wartosci parametrow pokazane
na wykresie to:

ri7=+2, r01=25, r19=32 i r18=5

50

punkt nastawy (r) ri8

temperatura

kompensacja ujemna (r17=-2)

czas
II. 5.23

- maksymalna odchyika od punktu nastawy
r18: parametr ten wskazuje maksymalng odchytke wzgledem punktu nastawy poza ktorg
kompensacja jest zatrzymywana (maksymalny i minimalny limit wzgledem punktu nastawy).

- poczatek kompensacji temperatury dla chlodzenia (czujnik zewnetrzny):

r19: parametr ten ustala temperature (mierzong przez czujnik zewnetrzny) powyzej ktorej uruchamia
sie funkcja kompensacji (chtodzenie), wartosci parametru musi sie znajdowac¢ pomiedzy pomiedzy —40
a 80°C.

- rozpoczecie kompensacji temperatury dla grzania (czujnik zewnetrzny):

r20: parametr ten ustala temperature (mierzong przez czujnik zewnetrzny) ponizej ktérej uruchamia
sie funkcja kompensacji (grzanie), wartosci parametru musi sie znajdowa¢ pomiedzy pomiedzy —40 a
80°C.



- drugi punkt nastawy chtodzenia aktywowany przez zewnetrzny przekaznik
r21: parametr ten jest alternatywa do r01 jesli odpowiednie wejscie cyfrowe zostanie zwarte (patrz:
parametr P08), wartosci w zakresie od r13 do ri4.

- drugi punkt nastawy grzania aktywowany przez zewnetrzny przekaznik
r22: parametr ten jest alternatywa do r03 jesli odpowiednie wejscie cyfrowe zostanie zwarte (patrz:
parametr P08), wartosci w zakresie od r15 do r16.

- buforowy zbiornik wody ttumiacy zmiany cisnienia (niskie obciazenie ciepine)

r27: warunki niskiego obcigzenia cieplnego sg stwierdzane wtedy, gdy jest uruchamiana tylko jedna
sprezarka, a nastepnie jest wytaczana przed uptywem czasu okre$lonego przez parametr r28.

Nastawy tego parametru sg nastepujace:

r27=0: funkcja nieaktywna;

r27=1: funkcja aktywna tylko dla chtodzenia (chiller);

r27=2: funkcja aktywna tylko dla cyklu pracy pompy ciepta;

r27=3: funkcja aktywna dla cyklu pracy chillera i pompy ciepta.

- minimalny czas pracy sprezarki dla wykrycia warunkéw niskiego obciazenia cieplnego
r28: parametr ten okre$la minimalny czas pracy sprezarki ponizej ktdérego sa wykrywane warunki
niskiego obcigzenia cieplnego. Po wylaczeniu sprezarki regulator analizuje warunki obcigzenia. W
przypadku niskiego obcigzenia cieplnego czas brany pod uwage do analizy przez sterownik bedzie
rowny ,r28 x r29 : r02” dla cyklu pracy chillera lub ,r28 x r30 : r04” dla pompy ciepta.

- dyferencjatl podczas warunkéw niskiego obcigzenia cieplnego dla cyklu pracy chillera
r29: parametr ten reprezentuje nowy dyferencjat uwzgledniany przez regulator w cyklu pracy chillera
podczas niskiego obcigzenia cieplnego.

W szczegdlnych warunkach r02 jest zastepowany przez r29.

- dyferencjat podczas warunkow niskiego obciazenia cieplnego dla cyklu pracy pompy
ciepta

r30: parametr ten reprezentuje nowy dyferencjat uwzgledniany przez regulator w cyklu pracy pompy

ciepta podczas niskiego obcigzenia cieplnego.

W szczegdlnych warunkach r02 jest zastepowany przez r30.

Chiller Chiller przy niskim obcigzeniu
zat zat
temperatura |:> lemperatura
wylt 4 ' wylt
o1 ro1 +r02 rol 101 +r29
Il. 5.24
Pompa ciepta Pompa ciepla przy niskim obciazeniu
zat zat
temperatura I::> lemperatura
wyl - wyt L 4
103 - r04 ro3 03 - r30 o3

[l. 5.25



- stala kompensacji dla grzania (cykl pracy pompy ciepia)

r31: parametr ten ustala wspotczynnik, ktory kontroluje algorytm kompensacji dla chtodzenia. Jezeli
podczas chodzenia parametr r31 bedzie miat warto$¢ dodatnig to punkt nastawy bedzie malat wraz ze
obnizaniem sie temperatury zewnetrznej (mierzonej przez czujnik otoczenia); z drugiej strony jesli r31
jest ujemny to punkt nastawy bedzie wzrastat wraz ze zwiekszaniem sie temperatury zewnetrznej.
Maksymalne odchylenie punktu nastawy wzgledem zaprogramowanej wartosci jest rowne
parametrowi r18. Patrz np. parametr r17.

e parametry oprogramowania sterujacego: (F-r*)

Parametry te nie mogq by¢ programowane (tylko wyswietlanie):

H96-H97: wersja oprogramowania sterownika zaworu rozpreznego 1, 2;

H98: wersja oprogramowania dla karty rozszerzenia ptyty gtdwnej regulatora;
H99: wersja oprogramowania dla regulatora pC>.

6. Tabela alarmow

Klucz do tabeli alarméw

*: jezeli czujnik jest zaprogramowany z funkcjg kompensacji to w przypadku jego uszkodzenia
urzadzenie kontynuuje prace.

ZAk*: jesli karta rozszerzenia nie jest obecna

e EVD 1=EVD400 podtaczony do pC* (1szy uktad)

e EVD 2=EVD400 podtaczony do karty rozszerzenia (2gi ukfad)



Tabela alarmow

Sygnat | Rodzaj Kasowa- | Sprezarki | Pompa | Wentylator | Grzatka | Zawér | Alarm | Sygn. | Zm. Opis Rodzaj
alarmu | alarmu nie uwagi | syst. zm. zmien-
nadz. | syst. nej
nadz.
HP1 Wys. w zal. od | Wyt C1-2 | - zat (60") - - zat - 31(R) |alarm | Cyfr
cisn. P05 ukt 1
HP2 Wys. w zal. od | Wyt C3-4 | - zat (60™) - - zat - 32(R) |alarm | Cyfr
cisn. P05 uki 2
LP1 Nisk cién | w zal. od | Wyt C1-2 | - wyt 1 - - zat - 31(R) |alarm | Cyfr
P05 ukt 1
LP2 Nisk cién | w zal. od | Wyt C3-4 | - wyt 2 - - zat - 32(R) |alarm | Cyfr
P05 ukt 2
TP Gtoéwne w zal. od | Wyt Wyt wyt - - zat - 35(R) | Alarm | Cyfr
zabezp. P08 ogdiny
Przecigz.
tC1 Zabezp. |w zal. od | Wyt C1-2 | - wyt 1 - - zat - 31(R) |alarm | Cyfr
przec. P08 ukt 1
ukt. 1
tC2 Zabezp. |w zal. od | Wyt C3-4 | - wyt 2 - - zat - 32(R) |alarm | Cyfr
przec. P08 ukt 2
ukt. 2
LA Informa- |w zal. od | - - - - - zat* | zat 40(R) | Infor- | Cyfr
cyjny P08 macja
ogdina
FL Alarm w zal. od | wyt wyt wylt - - zat - 35(R) | Alarm | Cyfr.
regul. P08 ogolny
przepty-
wu
FLb Alarm Autom. - - - - - - zat 40(R) | Infor- | Cyfr.
pompy macja
rezerwo- ogdlna
Wej
E1l Alarm Autom Wyt Wyt Wyt Wyt - Zat - 36(R) | Alarm | Cyfr.
czujnika czuj-
Bl nika
E2 Alarm Autom Wyt Wyt Wyt Wyt - Zat - 36(R) | Alarm | Cyfr.
czujnika czuj-
B2 nika
E3* Alarm Autom Wyt Wyt Wyt Wyt - Zat - 36(R) | Alarm | Cyfr.
czujnika czuj-
B3 nika
E4* Alarm Autom Wyt Wyt Wyt Wyt - Zat - 36(R) | Alarm | Cyfr.
czujnika czuj-
B4 nika
E5 Alarm Autom Wyt Wyt Wyt Wyt - Zat - 36(R) | Alarm | Cyfr.
czujnika czuj-
B5 nika
E6 Alarm Autom Wyt Wyt Wyt Wyt - Zat - 36(R) | Alarm | Cyfr.
czujnika czuj-
B6 nika
E7* Alarm Autom Wyt Wyt Wyt Wyt - Zat - 36(R) | Alarm | Cyfr.
czujnika czuj-
B7 nika
E8* Alarm Autom Wyt Wyt Wyt Wyt - Zat - 36(R) | Alarm | Cyfr.
czujnika czuj-
B8 nika
Hcl-4 | Alarm Autom - - - - - - Zat 37(R) |Inf o Cyfr.
liczby pracy
godzin sprez.
pracy
Ci-4
Epr Btad Autom - - - - - - Zat 40(R) | Inf Cyfr.
pamieci ogolna
EEPROM
podczas
pracy
Epb Btad Autom Wyt Wyt Wyt Wyt Wyt Wyt | Wyt 35(R) | Alarm | Cyfr.
pamieci ogolny




EEPROM

przy
rozruchu

ESP Btad Autom Wyt Wyt Wyt Wyt Wyt Zat - 35(R) | Alarm | Cyfr.
karty ogdiny
rozsze-
rzenia

EL1-2 | Awaria Autom - - 100% - - Zat* | Zat 42(R) | Inf o Cyfr.
zasilania pracy

wen-
tyl.

dF1-2 | Btad Autom - - - - - - Zat 40(R) | Inf Cyfr.
odszra- ogdina
niania

d1-2 Odszra- |- - - - - - - - - Sygn |-
nianie na
danego WYySW.
uktadu

Al Alarm w zal. od | Wyt C1-2 | - Wyt 1 - - Zat - 31(R) | Alarm | Cyfr.
zaszran. | P05 ukt 1
ukt 1/2

A2 Alarm w zal. od | Wyt C3-4 | - Wyt 2 - - Zat - 32(R) | Alarm | Cyfr.
zaszran. | P05 ukt 2
ukt 2

Ht Alarm Autom - - - - - Zat* | Zat 41(R) |Inf o | Cyfr.
wys temp temp.

Lt Niska wzal. od | - - - - - Zat* | Zat 41(R) | Inf o Cyfr.
temp P05 temp.
otocz.

Aht Wys Autom. | Wyt - Wyt Wyt - - Zat 40(R) | Inf Cyfr.
temp ogdlna
przy zat.

AL1 Nisk. Autom. | Wyt - Wyt Wyt - - Zat 40(R) | Inf Cyfr.
temp ogdlna
przy zat.

ELS Niskie Autom. - - - - - - Zat 40(R) | Inf Cyfr.
napiecie ogodlna
zasilania

EHS Wys. Autom. | Wyt Wyt Wyt Wyt Wyt Wyt | Wyt 35(R) | Alarm | Cyfr.
napiecie ogdiny
zasilania

Ed1l Btad Autom. | Wyt C1-2 | - Wyt - - Zat - 33(R) | Alarm | Cyfr.
EVD1 w EVD1
sieci tLAN

Ed2 Btad Autom. | Wyt C3-4 | - Wyt - - Zat. - 34(R) | Alarm | Cyfr.
EVD2 w EVD2
sieci tLAN

SH1 Alarm - Wyt 1-2 |- Wyt - - Zat - 33(R) | Alarm | Cyfr.
przegrza- EVD1
nia, EVD1

SH2 Alarm - Wyt 3-4 |- Wyt - - Zat - 34(R) | Alarm | Cyfr.
przegrza- EVD2
nia, EVD2

nO1 Alarm Autom. - - - - - - Zat 38(R) |Inf Cyfr.
MOP1 EVD1

n02 Alarm Autom. |- - - - - - Zat 39(R) | Inf Cyfr.
MPO2 EVD2

LO1 Alarm Autom. - - - - - - Zat. 38(R) | Inf Cyfr.
LOP1 EVD1

LO2 Alarm Autom. - - - - - - Zat. 39(R) | Inf Cyfr.
LOP2 EVD2

HA1 Alarm Autom. - - - - - - Zat. 38(R) |Inf Cyfr.
wys temp EVD1
na dopt,

ukfad 1




HA2 Alarm Autom. - - - - - - Zat. 39(R) | Inf Cyfr.
wys temp EVD2
na dopt,
uktad 2

EP1 Btad Autom. | Wyt C1-2 | - Wyt- - - Zat - 33(R) | Alarm | Cyfr.
pamieci EDV1
EEPROM,
EVD1

EP2 Btad Autom. | Wyt C3-4 | - Wyt- - - Zat - 34(R) | Alarm | Cyfr.
pamieci EVD2
EEPROM,
EVD2

ES1 Big Autom. | Wyt C1-2 | - Wyt- - - Zat - 33(R) | Alarm | Cyfr.
czujnika, EDV1
EVD1

ES2 Big Autom. | Wyt C3-4 | - Wyt- - - Zat - 34(R) | Alarm | Cyfr.
czujnika, EVD2
EVD2

EU1 Otwarty | Autom. | Wyt C1-2 |- Wyt- - - Zat - 33(R) | Alarm | Cyfr.
zawor, EDV1
EVD1,
bfad przy
rozruchu

EU2 Otwarty | Autom. |WytC3-4 |- Wyt- - - Zat - 34(R) | Alarm | Cyfr.
Zawor, EVD2
EVD2,
btad przy
rozruchu

Eb1l Alarm Autom. Wyt C1-2 | - Wyt - - Zat - 33(R) | Alarm | Cyfr.
baterii EVD1
EVD1

Eb2 Alarm Autom. | Wyt C3-4 | - Wyt - - Zat - 34(R) | Alarm | Cyfr.
baterii EVD2
EVD1

L Alarm Autom. |- - - - - - - - Sygnal | -
niskiego na
obciaze- wysw.
nia

Ed1l Blg Autom. | Wyt C1-2 |- Wyt - - Zat - 33(R) | Alarm | Cyfr.
komuni- EVD1
kacji
EVD1

Ed2 Blg Autom. | Wyt C3-4 |- Wyt - - Zat - 34(R) | Alarm | Cyfr.
komuni- EVD2
kacji
EVD2

PH1 Alarm - - - - - - - - - Znak |-
nisk cisn, na
ukiad 1 wysw

PH2 Alarm - - - - - - - - - Znak |-
nisk cisn, na
uktad 2 wysw

Tab. 6.1

Uwaga: przekaznik sygnalizacyjny rézni sie od przekaznika alarmowego i jest aktywowany po to, zeby
tylko przekaza¢ informacje bez oddziatywania na funkcjonowanie urzadzenia. Na wyswietlaczu nie
pojawia sie wtedy symbol alarmu (dzwonek).




Sprezarka
Uwaga: alarm zwigzany z uktadem, gdzie wystgpita awaria nie oddziatywuje na prace drugiego
uktadu, jesli skraplacze sg oddzielne.

Ponizej podano opis alarméw wymienionych w tabeli 6.1.

HP1: wysokie ci$nienie w ukiadzie 1

Alarm jest wykrywany niezaleznie od stanu pompy i sprezarek. Sprezarki ukfadu 1 zostajq natychmiast
wytaczone (przy zignorowaniu nastaw czasowych zabezpieczenia), aktywowany brzeczek i przekaznik
alarmowy, a wyswietlacz zacznie btyskac.

Wentylatory skraplacza ukfadu chtodniczego 1 zostang zataczone z maksymalng predkoscig przez 60
sekund, tak aby przeciwstawi¢ sie sytuacji alarmowej. Po uptywie tego czasu sg wylaczane. Alarm
moze by¢ réwniez wygenerowany wtedy, gdy zostanie przekroczone maksymalne dopuszczalne
ci$nienie (wazne tylko wtedy, gdy sg zamontowane przetworniki ci$nienia) ustalone poprzez parametr
P18. Aby alarm zostat aktywowany ci$nienie musi by¢ wieksze od tej wartosci o 3.0 bary (histereza).

HP2: wysokie ci$nienie w ukladzie 2
Tak jak dla HP1 lecz dla uktadu chtodniczego 2.

LP1: niskie ci$nienie w uktadzie 1

Alarm zalezy od parametréw P15, P7 i P3.

P15=0, P07=0: alarm jest wykrywany tylko wtedy, gdy sprezarki w ukfadzie 1 sa zalaczone i po
uptywie czasu P03 po ich zataczeniu. W przeciwnym przypadku alarm jest natychmiastowy.

P15=1, P07=0: alarm jest wykrywany nawet5 wtedy, gdy sprezarki w ukfadzie 1 sq wylgczone po
uptywie czasu P03.

P15=0:, P07=1: alarm jest wykrywany tylko wtedy, gdy sprezarki w uktadzie 1 sa zataczone i po
uptywie czasu P03 po ich zalaczeniu. W przeciwnym przypadku alarm jest natychmiastowy. W
przypadku pracy w cyklu pompy ciepta alarm jest aktywowany dla wartosci ci$nienia nizszych, niz 1
bar.

P15=1, P07=1: alarm jest wykrywany nawet5 wtedy, gdy sprezarki w ukfadzie 1 sq wylaczone po
uptywie czasu P03. W przypadku pracy w cyklu pompy ciepta alarm jest aktywowany dla wartosci
ci$nienia nizszych, niz 1 bar. Histereza alarmu wynosi 1 bar.

LP2: niskie cisnienie w ukiadzie 2
Tak jak dla LP1 lecz dla uktadu 2.

PH1: Czesciowe obciazenie sprezarki ukiadu 1

Alarm ten wskazuje czesSciowe obcigzenie ukfadu 1 na wskutek wysokiego cisnienia. Sytuacja ta jest
zgtaszana przez komunikat ,PH1” na wysSwietlaczu, oraz zostaje aktywowany przekaznik sygnalizacji
alarmowej.

PH2: Czesciowe obciazenie sprezarki uktadu 2
Tak jak dla PC1 lecz dla uktadu 2.

tP: alarm generalny zabezpieczenia przecigzeniowego

Alarm jest wykrywany niezaleznie od stanu pompy i sprezarek. Sprezarki, pompy i wentylatory sg
wytaczane (bez brania pod uwage nastaw czasowych zabezpieczenia) lub jest wstrzymywane ich
zataczenie. Przekaznik alarmowy zostaje aktywowany, a na wyswietlaczu bedzie btyska¢ odpowiedni
komunikat razem z dioda LED sygnalizacyjng. Alarm mozna skasowac zaréwno recznie, jak i
automatycznie (patrz: rozdz. P08, P09, P10, P11, P12, P13).

tC1: zabezpieczenie przecigzeniowe ukiadu 1
Tak jak dla tP lecz dla ukfadu 1.

tC2: zabezpieczenie przeciazeniowe ukiadu 2
Tak jak dla tC1 lecz dla uktadu 2.



LA: alarm ogoiny

Parametr ten reprezentuje ogolny sygnat alarmowy, ktory pojawia sie na wyswietlaczu po sygnale na
wejsciu cyfrowym. Alarm ten nie wplywa na prace urzadzenia. W systemie skfadajacym sie z tylko
jednego uktadu zostaje aktywowany przekaznik alarmowy, a w przypadku karty rozszerzenia moze by¢
zastosowany przekaznik sygnalizacyjny.

FL: alarm przeptywu

Alarm ten jest aktywowany tylko wtedy, gdy pracuje pompa (wylaczajac podczas rozruchu czasy
opoznien P01, oraz P02 dla pracy ustalonej) niezaleznie od stanu pracy sprezarki. Wszystkie wyjscia sg
wtedy nieaktywne: pompy, sprezarki (bez brania pod uwage nastaw czasowych wylgczenia),
wentylatoréw skraplacza. Brzeczek zaczyna sygnalizowac, przekaznik alarmowy jest aktywowany, a
wyswietlacz btyska. Musi by¢ wdwczas skonfigurowana obecno$¢ pompy wody uzytkowej (H5+0).
Alarm moze byc¢ skasowany zaréwno recznie lub automatycznie (patrz P08, P09, P10, P11, P12, P13).

FLb: Alarm pompy rezerwowej

Alarm ten aktywuje przekaznik sygnalizacyjny, a na wysSwietlaczu pojawia sie komunikat ,FLb"; alarm
jest kasowany recznie. Wskazuje na nieprawidtowg prace pompy rezerwowej (jesli jest obecna)
spowodowang_ jej uszkodzeniem lub sugeruje konieczno$¢ jej konserwacji. Jesli alarm przeptywu wody
jest kasowany automatycznie to regulator przeprowadzi 10 préb zatgczenia pompy, po ktérych alarm
FL zostanie zastgpiony alarmem FLb. Jesli alarm przeptywu jest kasowany recznie to po pierwszej
aktywacji na wyswietlaczu pojawi sie komunikat FLb, a pompy zostang wytaczone; ponowne
pojawienie sie alarmu spowoduje zastapienie komunikatu FL przez alarm FLb.

El do E8: wykrycie btedu czujnika podczas gdy urzadzenie znajduje sie w stanie
oczekiwania

Obecnos¢ alarmu czujnika spowoduje wytaczenie sprezarki, wentylatorow skraplacza, pompy
(wentylator nawiewny w chillerach powietrznych), oraz grzatek (tak, aby unikna¢ zapalenia sie
urzadzenia); zostaje wtedy aktywowany brzeczek sygnatowy, oraz przekaznik alarmowy, a wyswietlacz
zaczyna btyskac. Jesli czujnik posiada procedure kompensacji to urzadzenie bedzie kontynuowato
prawidlowg prace za wyjatkiem odpowiedniej funkcji regulacji. Zostanie aktywowany przekaznik
sygnalizacyjny, a na wys$wietlaczu pojawi sie komunikat: od E1 do E8 dla czujnikéw B1 do B8.

Hcl do Hc4: alarm przekroczenia dopuszczalnej liczby godzin pracy sprezarki

Gdy zostanie przekroczona dopuszczalna liczba godzin pracy sprezarki (nastawa domysina rowna zero,
a w konsekwencji funkcja jest nieaktywna) to zostanie aktywowany sygnat konserwacji (konieczno$¢
przegladu sprezarki). Brzeczek sygnatowy i przekaznik alarmowy nie zostang wtedy zataczone, lecz
bedzie aktywowany przekaznik sygnalizacyjny (tylko wtedy, gdy regulator posiada opcjonalng karte
rozszerzenia).

Epr, EPb: blad pamieci EEPROM

Problem ten moze sie pojawi¢ podczas zapisywania parametrow w pamieci trwatej (EEPROM); w
przypadku btedu Epr regulator pC? kontynuuje zarzadzanie funkcjami sterowania z danymi
wprowadzonymi do pamieci nie trwatej (RAM), gdzie znajduje sie fizyczna kopia wszystkich danych. Po
pierwszym zaniku napiecia konfiguracja danych zostanie utracona. Brzeczek sygnatowy i przekazniki
alarmowy nie zostang aktywowane. Jezeli alarm ,Epb” zdarzy sie przy wiaczaniu urzadzenia to
regulator nie bedzie dziatat.

EPS: btad komunikacji z karta rozszerzenia

Jezeli regulator utraci komunikacje z kartg rozszerzenia to caty system zostanie zatrzymany aby
unikng¢ negatywnego oddziatywania na cate urzadzenie. Przekaznik alarmowy zostanie aktywowany, a
na wyswietlaczu pojawi sie odpowiedni komunikat, oraz czerwona dioda LED bedzie sie $wiecic.



EL1-2: awaria zasilania ukfadu 1-2

Jezeli regulator wykryje awarie zasilania to moze zostaé utracona kontrola predkosci obrotowej
wentylatoréw. W takim przypadku na wyswietlaczu pojawi sie odpowiedni komunikat, a wentylatory
beda pracowa¢ przy maksymalnej predkosci. Alarm jest kasowany automatycznie, tak aby nie
oddziatywac na prace urzadzenia. Jesli jest zastosowana karta rozszerzenia to zostanie aktywowany
przekaznik sygnalizacyjny.

dF1-2: zakonczenie odszraniania ukladu 1-2 po uplywie maksymalnego czasu trwania
cyklu

Jesli odszranianie zakonczy sie po uplywie maksymalnego czasu jego trwania podczas gdy w
prawidtowym uktadzie powinno sie skonczy¢ po osiggnieciu odpowiedniej temperatury lub po sygnale
z zewnetrznego przekaznika to na wysSwietlaczu pojawi sie komunikat ,dF1” dla uktadu 1 lub ,dF2” dla
uktadu 2. Komunikat jest kasowany poprzez procedure kasowania alarmu lub po prawidtowym
zakonczeniu nastepnego cyklu odszraniania. Brzeczek i przekaznik alarmowy nie sg zataczane. Jesli
jest zastosowana karta rozszerzenia to zostaje zatgczony przekaznik sygnalizacyjny (jesli jest).

A1: alarm przeciwszronowy ukiadu 1

Alarm ten jest wykrywany tylko w chillerach wodnych (H01=2, 3, 4, 5 lub 6) poprzez czujnik na

odptywie wody z parownika (B2/B6). Sprezarki, oraz wentylatory skraplacza w ukiadzie 1 zostajq

natychmiast zatrzymywane, brzeczek sygnatowy i przekaznik alarmowy sg zataczane, a wyswietlacz

zaczyna biyska¢. Jedli regulator pC? znajduje sie w stanie oczekiwania to stan alarmowy nie zostanie

wykryty. Bedzie wtedy zarzadzana praca grzatek. Skasowanie alarmu zalezy od wartosci parametru

P5:

1) w przypadku automatycznego skasowania alarmu urzadzenie wiacza sie automatycznie, jesli
temperatura znajdzie sie powyzej wartosci AO1 + A02.

2) w przypadku recznego skasowania alarmu urzadzenie mozna ponownie witaczy¢ recznie, nawet
jesli alarm nadal jest aktywny.

Jesli po uptywie czasu A03 alarm dalej bedzie aktywny to urzadzenie zostanie ponownie wytgczone.

A2: alarm przeciwszronowy ukiadu 2
Tak samo jak dla Al lecz dla ukfadu 2.

Ht: alarm wysokiej temperatury

Alarm ten jest aktywowany wowczas, gdy zostanie przekroczona warto$¢ progowa (zmierzona przez
czujnik B1) ustalona poprzez parametr P16. Alarm jest opdzniany (parametr P17) przy wiaczaniu
zasilania. Pojawienie sie alarmu powoduje aktywacje przekaznika alarmowego i brzeczka sygnatowego
bez wylaczania wyjs¢ sterujacych. Kasowany jest recznie, gdy warunki alarmowe zostang usuniete.

Lt: alarm niskiej temperatury

Dla urzadzen freonowych (H01=0, 1) alarm jest wykorzystywany do wykrywania niskiej temperatury
otoczenia poprzez czujnik Bl lub B2 (w zaleznosci od wartosci parametru A06). Alarm moze by¢
skasowany recznie lub automatycznie w zaleznosci od parametru P05. Jesli ptyta gtéwna regulatora
posiada karte rozszerzenia to zostanie aktywowany odpowiedni przekaznik; w przypadku zastosowania
wylacznie ptyty gtéwnej uC? bedzie wykorzystany przekaznik alarmowy.

Aht: sygnalizacja wysokiej temperatury podczas uruchamiania systemu
Sygnalizacja ta nie aktywuje przekaznika alarmowego, a na wyswietlaczu pojawi sie komunikat ,AHt".

ALt: sygnalizacja niskiej temperatury podczas uruchamiania systemu
Sygnalizacja ta nie aktywuje przekaznika alarmowego, a na wyswietlaczu pojawi sie komunikat ,ALt".



ELS/EHS:: alarm niskiego/wysokiego napiecia zasilania

Jesli napiecie zasilania bedzie zbyt niskie lub za wysokie to na wysSwietlaczu pojawi sie odpowiedni
komunikat. W takich przypadkach prawidtowe funkcjonowanie regulatora pC?> nie moze byé
zagwarantowane. W warunkach niskiego napiecia zasilania pojawia sie sygnat obnizenia wydajnosci
systemu. Sygnaty ponownego zataczenia pozostajg zawieszone. Niskie napiecie powoduje wylaczenie
przekaznikow napieciowych.

L: sygnalizacja niskiego obcigzenia
Sygnalizacja ta nie aktywuje przekaznika alarmowego, a na wyswietlaczu pojawia sie komunikat ,L";
sygnat jest kasowany automatycznie.

D1: sygnat odszraniania w ukladzie 1
Gdy uktad 1 bedzie odszraniany to na wyswietlaczu pojawi sie komunikat ,D1”.

D2: sygnat odszraniania w ukladzie 2
Gdy uktad 2 bedzie odszraniany to na wyswietlaczu pojawi sie komunikat ,D1”.

Sterowniki

Wszystkie alarmy sterownikéw elektronicznych zaworéw rozpreznych na plycie gtdwnej pC?, ktdre
wyltaczajg urzadzenie sg kasowane automatycznie. Dlatego tez mozliwo$¢ wybrania automatycznego
skasowania catego systemu musi by¢ ustawiona dla sterownikdw poprzez odpowiednie parametry.
Regulator uC*> moze wysyta¢ sygnaty aktywacji zgodnie z normalng procedurg kasowania alarméw
poprzez klawisze.

Ed1: blad komunikacji sterownika 1 z siecia tLan

Alarm jest generowany po uplywie ustalonego czasu (5s) od momentu, gdy regulator pC? straci
kontakt ze sterownikiem 1. W takim przypadku ukiad 1 zostanie wytaczony z przyczyn
bezpieczenstwa.

Ed2: blad komunikacji sterownika 2 z siecia tLan (karta rozszerzenia)
Tak samo jak dla Ed1 lecz dla sterownika 2.

SH1: alarm niskiego przegrania czynnika na ssaniu dla ukiadu 1
Alarm niskiego przegrania czynnika na ssaniu dla uktadu 1 po uptywie ustalonego czasu (5s) wylacza
ten obieg z powoddw bezpieczenistwa, aby zapobiec powrotowi ciektego czynnika do sprezarki.

SH2: alarm niskiego przegrania czynnika na ssaniu dla ukiadu 2
Tak samo, jak dla SH1 lecz alarm jest zwigzany ze sterownikiem 2 elektronicznego zaworu
rozpreznego ukfadu 2.

nO1: alarm MOP (maksymalne cisnienie pracy) ukiadu 1
Alarm ten pojawia sie na ekranie wysSwietlacza, a jesli jest zamontowana karta rozszerzenia to zostaje
aktywowany odpowiedni przekaznik.

NO2: alarm MOP (maksymalne cisnienie pracy) ukiadu 2
Alarm ten pojawia sie na ekranie wyswietlacza, a jesli jest zamontowana karta rozszerzenia to zostaje
aktywowany odpowiedni przekaznik.

HA1: alarm wysokiej temperatury parownika ukfadu 1
Alarm ten pojawia sie na ekranie wyswietlacza, a jesli jest zamontowana karta rozszerzenia to zostaje
aktywowany odpowiedni przekaznik.

HA2: alarm wysokiej temperatury parownika ukiadu 2
Tak samo jak dla HA1 lecz alarm jest zwigzany ze sterownikiem 2 elektronicznego zaworu rozpreznego
ukfadu 2.



EP1: biad pamieci EEPROM sterownika 1
Uktad 1 zostaje wylaczony z powoddw bezpieczenstwa, poniewaz nie jest znany stan pracy sterownika
1.

EP2: biad pamieci EEPROM sterownika 2
Tak samo jak dla EP1 lecz alarm jest zwigzany ze sterownikiem 2 elektronicznego zaworu rozpreznego
ukfadu 2.

ES1: biad czujnika sterownika 1
Uktad 1 zostaje wylaczony z powoddw bezpieczenstwa, poniewaz nie jest znany stan pracy sterownika
1.

ES2: blad czujnika sterownika 2
Tak samo jak dla ES1 lecz alarm jest zwigzany ze sterownikiem 2 elektronicznego zaworu rozpreznego
ukfadu 2.

EU1: blad EVD1, zawér otwarty podczas wiaczenia

Jesli podczas uruchamiania systemu sterownik wykryje, ze zawor rozprezny jest ciggle otwarty to
zostanie wystany do piyty gtéwnej uC? sygnat alarmowy, ktdry wylaczy sprezarki i wentylatory w
danym obiegu chtodniczym.

EU2: blad EVD2, zawér otwarty podczas wiaczenia
Tak samo jak dla EU2 lecz alarm jest zwigzany ze sterownikiem 2 elektronicznego zaworu rozpreznego
uktadu 2.

Eb1: alarm baterii EVD1
Alarm baterii EVD1 wylacza sprezarki, aby zapobiec powrotowi ciektego czynnika w ukfadzie 1, oraz
wytacza odpowiednie wentylatory.

Eb2: alarm baterii EVD2
Alarm baterii EVD2 wylgcza sprezarki, aby zapobiec powrotowi ciektego czynnika w ukfadzie 2, oraz
wytacza odpowiednie wentylatory.

7. Podlaczenia, wyposazenie standardowe i opcjonalne

7.1 Schemat podiaczen

Ponizszy rysunek pokazuje schemat podtaczen dla ptyty gtdwnej regulatora puC> montowanej na
panelu, oraz na szynie DIN.
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Ptyta gtdwna montowana na szynie DIN
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Rozplanowanie wej$¢/wyjsc plyty gidwnej regulatora

T Opis Rozszerzenie | Opis

Bl Czujnik regulacji (na dopt. do | BS Czujnik na odptywie kolektora 2 parownikdw
parownika/otoczenia) (tylko dla systemu 2 uktaddéw chtodniczych)

B2 Czujnik  zabezpieczenia (na dopt. do |B6 Czujnik  zabezpieczenia (na odpt. z
parownika) parownika 2) ukfadu 2

B3 Czujnik skraplacza/temperatury zewnetrznej B7 Czujnik temperatury skraplacza 2

B4 (uniwers.)

Czujnik ci$nienia skraplacza

B8 (uniwers.)

Czujnik cisnienia skraplacza 2

ID1*

Wylacznik zaniku przeptywu-zabezp.
termiczne uktadu 1-chtodzenie/grzanie-
zakonczenie odszran. ukfadu 1-stopien 1
wydajnosci

agregat skraplajacy-drugi punkt nastawy

ID6**

Wytacznik zaniku przeptywu—zabezp.
termiczne ukladu 2-zakonczenie odszran.
ukfadu 2-stopien 4 wydajnosci

agregat skraplajacy-drugi punkt nastawy

ID2* Wylacznik zaniku przeptywu-zabezp. | ID7** Wytacznik zaniku przeptywu-zabezp.
termiczne uktadu 1-chtodzenie/grzanie- termiczne ukfadu 2-zakonczenie odszran.
zakonczenie odszran. uktadu 1-stopien 2 uktadu 2-stopien 4 wydajnosci
wydajnosci agregat skraplajacy-drugi punkt nastawy
agregat skraplajacy-drugi punkt nastawy

ID3 Wysokie ci$nienie w ukiadzie 1 ID8 Wysokie ci$nienie w ukiadzie 2

D4 Niskie ci$nienie w uktadzie 1 1D9 Niskie ci$nienie w uktadzie 2

ID5 Zdalne zat/wyt-cykl rewersyjny agregatu | ID10
skraplajacego, jesli posiada takg opcje

Y1 Regulacja wentylatordéw skraplacza uktadu 1 | Y2 Regulacja wentylatordw skraplacza ukfadu 2

C1/2-NO1 Sprezarka 1 C6/7-NO6 Sprezarka 3 (1 w drugim uktadzie)

C1/2-NO2 Grzatka lub zawor rewersyjny pierwszego | C6/7-NO7 Grzatka lub zawor rewersyjny w drugim
uktadu uktadzie

C3/4-NO3 Wentylator 1/pompa parownika C8/9-NO8 Wentylator 2/pompa skraplacza/rezerwowa

C3/4-NO4 Sprezarka 2 (sprezarka 1 regulacjg | C8/9-NO9 Sprezarka 4 (sprezarka 2 regulacjg
wydajnosci) wydajnosci) lub zawdr rewersyjny uktadu 1

lub 2
C5-NO5 Alarm lub zawdr rewersyjny C10-N010 Sygnalizacja lub zawdr rewersyjny uktadu 2

Tab. 7.1

*= dla P08 mozna wybrac¢ dowolng opcje konfiguracji (patrz: tab. 5.11)
**= dla P08 mozna wybra¢ dowolng opcje konfiguracji za wyjatkiem chiodzenia/grzania, oraz
opOznienia chtodzenia/grzania.




7.2 Karta rozszerzenia

Umozliwia regulatorowi puC? zarzadzanie drugim uktadem chtodniczym w chillerach, pompach ciepta i
agregatach skraplajacych z maksymalnie 4 sprezarkami hermetycznymi.

Ponizszy rysunek pokazuje schemat podtaczen do karty rozszerzenia pC?, kod MCH200002*.
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Uwaga: karta rozszerzenia posiada 2 diody LED na ptycie gtéwnej (widoczne po zdjeciu pokrywy
goérnej lub dolnej) sygnalizujace nastepujace stany:

ZAL Btyskanie

Dioda zielona | Ptyta zasilana | Piyta zasilana, oraz nawigzana komunikacja szeregowa z regulatorem
pC’

Dioda 1 btyskanie: alarm uszkodzenia czujnika

czerwona 2 btyskanie: alarm zasilania (brak odpowiedniej czestotliwosci zasilania
Z sieci)

3 btyskanie: alarm komunikacji szeregowej z EVD

4 blyskanie: alarm komunikacji szeregowej z pC?

Tab. 7.2
Alarmy sg wyswietlane w kolejnosci i s od siebie oddzielane pauzami.
7.3 EVD4*: sterownik elektronicznego zaworu rozpreznego
Urzadzenie to jest wykorzystywane do sterowania elektronicznymi zaworami rozpreznymi. Jest ono
podiaczane do plyty gidwnej pC? za pomoca szeregowego zlacza sieciowego tLAN. Czujnik ci$nienia
skraplania musi by¢ podiaczony do regulatora pC?, ktdry wysyta odczyty do sterownika.

Uwaga: wszystkie dalsze informacje na temat konektoréw sa podane w instrukgji sterownika EVD4*.
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1. 7.3
7.4 Plyta regulacji predkosci obrotowej wentylatora (kod MCHRTF*)

Ptyta obcinajaca faze zasilania (kod MCHRTF****) jest wykorzystywana do kontroli predkosci
obrotowej wentylatoréw skraplacza.

Wazne: Zasilanie plyty gtéwnej puC? (G i G0), oraz karty MCHRTF**** musi by¢ doprowadzone z tej
samej fazy. Jesli np. zasilanie systemu jest 3-fazowe to nalezy sie upewnic, czy uzwojenie pierwotne
transformatora zasilajacego ptyte gtéwna pC? jest podtaczone do tej samej fazy, to jest do zaciskdw N
i L na karcie regulacji predkosci obrotowej; dlatego tez nie nalezy uzywac transformatorow 380
Vac/24Vac do zasilania regulatora jesli faza i przewdd zerowy sgq wykorzystane bezposrednio do
zasilania ptyty regulacji predko$ci. Zacisk uziemienia nalezy podtaczy¢ do tego samego zacisku na
panelu elektrycznym.
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7.5 Plyta dwustawnej (zat/wyt) regulacji wentylatora (kod CONVONOFFO)
Ptyta z przekaznikami (kod CONVONOFFOQ) jest wykorzystywana dla zat/wyt wentylatordw skraplacza.
Przekaznik sterujacy posiada moc przetagczania 10 A przy 250 Vac a AC1 (1/3 kM mocy indukcyjnej).

do pchillera

24Vac Y GND
[ [

Q0 OO0
123 4

5678
OIORORY)

Né) C;:m Nc
1. 7.5

7.6 Konwerter sygnatlu PWM na 0/10Vdc (lub 4/20mA) regulacji predkosci obrotowej
wentylatoréw (kod CONV0O/10A0)

Plyty CONVO/10A0 konwertujq sygnat PWM na wyjéciu Y ptyty gtdwnej pC? na sygnat standardowy
0/10vdc (lub 4/20mA). Tréjfazowe ptyty FCS regulacji predkosci obrotowej wentylatordw mozna
podtaczy¢ do regulatora uC? bez koniecznoéci stosowania tego konwertera.
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7.7 Obliczenie minimalnej i maksymalnej predkosci wentylatora

Procedura ta jest przeprowadzana tylko przy zastosowaniu piyty regulacji predkosci obrotowej
wentylatora (kod MCHRTF*0*0). Nalezy zaznaczy¢, ze jesli jest zastosowany modut regulacji
dwustawnej (zat/wyt) lub konwerter sygnatu PWM na 0/10V (kod CONV0/10A0) dla wentylatoréw to
parametr FO3 powinien by¢ ustawiony na zero, a parametr F04 na warto$¢ maksymalna.

Biorac pod uwage rdézne rodzaje silnikdow wentylatorow znajdujace sie na rynku uzytkownik musi
ustali¢ wartosci napiecia doprowadzanego przez ptyte elektroniczng na poziomach odpowiadajacych
minimalnej i maksymalnej predkosci obrotowej. Dlatego tez trzeba (jesli wartosci parametréow nie sg
odpowiednie) postepowa¢ nastepujaco:

O ofa  __oede O
Teraz programowanie jest zakonczone.

= OBCIAZ[EQIE BF_EAZA o

O N N L o)

ustawi¢ parametr F02=0 (wentylatory zawsze zataczone), oraz FO3 i FO4 na zero;

zwiekszy¢ warto$¢ parametru FO4, az wentylatory beda pracowaé przy odpowiedniej predkosci
(upewnij sie, czy po zatrzymaniu dalej sie obracajg swobodnie);

*skopiuj* tq warto$¢ dla parametru FO3; ustali to napiecie dla minimalnej predkosci;

podtacz woltomierz (ustawiony na napiecie zmienne, 250V) pomiedzy dwoma zaciskami ,L” (d
zewnetrzne zaciski);

zwiekszy¢ warto$¢ parametru FO4 az napiecie ustabilizuje sie na poziomie okoto 2 Vac (silniki
indukcyjne) lub 1.6, 1.7 Vac (silniki pojemnosciowe). Po ustaleniu odpowiedniej wartosci napiecia
musi by¢ oczywiste, ze nawet jesli parametr FO4 bedzie zwiekszony to napiecie nie obnizy sie. W
kazdym przypadku nie nalezy dalej zwieksza¢ parametru FO4, aby unikna¢ zniszczenia silnika;
F02=3.

Vac

N4

0O

1. 7.7

7.8 Przystawka programujaca (kod PSOPZKEYAOQ)

Przystawki programujgce PSOPZKEY00 I PSOPZKEYAO sg stosowane do kopiowania kompletnego
zestawu parametréw do regulatora pC%. Przystawke nalezy podtaczy¢ do konektora (4-pinowego typu
AMP) umieszczonego na plycie gtownej regulatora wiaczonego lub wytgczonego, zgodnie ze



wskazowkami w jego instrukcji. Dwie podstawowe funkcje (pobieranie danych/przekazywanie
danych), ktére mozna ustawi¢ poprzez mikroprzetaczniki (umieszczone pod pokrywa beterii) to:

e wprowadzanie do przystawki parametrow ze sterownika (pobieranie danych);

o kopiowanie z przystawki danych do jednego lub wiecej regulatoréw (przekazywanie danych).

Uwaga: kopiowanie parametréow jest mozliwe tylko pomiedzy urzadzeniami o tych samych kodach.
Pobieranie danych do przystawki jest mozliwe w kazdym przypadku. Aby ufatwi¢ identyfikacje
przystawki firma Carel wprowadzita na nich tabliczki, na ktorych mozna zapisa¢ zatadowany program
lub urzadzenie dla ktérego jest przeznaczony.

Wazna uwaga: przystawka moze by¢ zastosowana tylko z requlatorami pC? ktére
posiadaja ta sama wersje oprogramowania sterujacego.

Il. 7.8.1.a

2m
Il. 7.8.1b



Pobieranie danych — kopiowanie parametréow z urzadzenia do przystawki programujace;j:

otworz pokrywe tylng przystawki i przestaw 2 mikroprzetaczniki w potozeniu OFF (patrz il. 7.8.2).
zamknij pokrywe;

podtacz przystawke do konektora na ptycie gtéwnej regulatora;

nacisnij przycisk na przystawce i przytrzymaj go sprawdzajac kolejnos¢ sygnalizowania diod LED:
najpierw zaswieci sie dioda czerwona, nastepnie po kilku sekundach zielona;

jezeli kolejnos$¢ sygnalizacji bedzie taka, jak to opisano powyzej to kopiowanie parametrow zostato
zakonczone prawidtowo (zielona dioda $wieci sie) mozna zwolni¢ przycisk i odfaczyé przystawke
od regulatora; w przypadku innej sygnalizacji: jesli zielona dioda nie zaswieci sie lub btyska
oznacza to jaka$ usterke — patrz: tabela opisujaca znaczenie sygnalizacji diod przystawki
programujace;j.

OFF

1. 7.8.2

Przekazywanie danych — kopiowanie parametrow z przystawki do regulatora:

otworz pokrywe tylng przystawki i przestaw mikroprzetacznik 1 w potozenie OFF, a 2-gi w
potozenie ON (patrz il. 7.8.3). Zamknij pokrywe;

podtacz przystawke do konektora na plycie gtéwnej regulatora;

nacisnij przycisk na przystawce i przytrzymaj go sprawdzajac kolejnos¢ sygnalizowania diod LED:
najpierw zaswieci sie dioda czerwona, nastepnie po kilku sekundach zielona;

jezeli kolejnos$¢ sygnalizacji bedzie taka, jak to opisano powyzej to kopiowanie parametrow zostato
zakonczone prawidtowo (zielona dioda $wieci sie) mozna zwolni¢ przycisk; po kilku sekundach,
gdy dioda zgasnie bedzie mozna odtgczy¢ przystawke od regulatora;

w przypadku innej sygnalizacji: jesli zielona dioda nie zaswieci sie lub btyska oznacza to jakas
usterke — patrz: tabela opisujgca znaczenie sygnalizacji diod przystawki programujacej.

Procedura ta zajmuje maksymalnie 10 sekund do jej zakonczenia. Jezeli po uptywie tego czasu
sygnalizacja zakonczenia programowania nie pojawi sie (zielona dioda zat.) to sprobuj puscic i
jeszcze raz nacisng¢ przycisk na przystawce. W przypadku btyskania diody — patrz tabela opisujaca
znaczenie sygnalizacji diod przystawki programujace;j.

OFF
ON

s

1. 7.8.3



Sygnalizacja diody Blad Znaczenie i rozwigzanie problemu

Czerwona dioda btyska Roztadowanie baterii na poczatku Baterie sg roztadowane, nie mozna przeprowadzi¢

kopiowania danych kopiowania danych. Wymien baterie (tylko dla
PSOPZKEY00).

Zielona dioda btyska Roztadowanie baterii przy koncu Kopiowanie danych zostato przeprowadzone prawidtowo
kopiowania danych (tylko dla lecz na koncu operacji napiecie baterii zasilajacych byto
PSOPZKEY00) niskie. Zaleca sie wymiane baterii.

Btyskanie na przemian diod Urzadzenie nie jest kompatybilne Komplet parametrow nie moze by¢ skopiowany,

czerwonej/zielonej (sygnat poniewaz model podiaczonego urzadzenia nie jest

pomaranczowy) kompatybilny. Taki btad pojawi sie tylko przy

przekazywaniu danych. Sprawdz kod regulatora i skopiuj
dane wylacznie do urzadzenia kompatybilnego z
przekazywanym programem.

Czerwona i zielona dioda Btad kopiowania danych Btad kopiowania danych. Powtérz operacje; jezeli

$wiecq sie problem bedzie nadal pozostawat — sprawdz baterie,
oraz podtaczenie przystawki.

Czerwona dioda ciggle Btad transmisji danych Kopiowanie parametrow nie zostato zakonczone na

wiaczona wskutek powaznego btedu transmisji danych. Powtdrz

operacje. Jezeli problem bedzie nadal pozostawat —
sprawdz baterie, oraz podtaczenie przystawki.

Diody wytaczone Odfaczenie baterii Sprawdz baterie (dla PSOPZKEY00)
Zasilanie nie jest podtaczone Sprawdz zasilanie (dla PSPZKEYAQ)
Tab. 7.8.1
Specyfikacja techniczna:
Zasilanie dla PSOPZKEY00 - wykorzystanie 3 baterii 1.5V 190mA (Duracell D357H lub podobne)
Zasilanie dla PSOPZKEYAQ -Zasilanie przetaczane:
wejscie 100 do 240V~: (-10%, +10%); 50/60Hz; 90mA. Wyijscie: 5Vdc; 650 mA
Warunki pracy 0 do 50°C, wilg.wzgl. <90% bez kondensacji
Warunki przechowywania -20 do 70°C, wilg.wzgl. <90% bez kondensadji
Obudowa Z tworzywa sztucznego 42x105x18mm facznie z zaczepem i konektoremiil. 1i 2
Tab. 7.8.2

(Podano jedynie podstawowe cechy urzadzenia. Pozostate jego funkcje sg opisane szczegdtowo w
odpowiedniej instrukcji)

7.9 Opcjonalne zlacze szeregowe RS485 dla regulatora pC> montowanego na panelu (kod
MCH2004850)

Ztacze szeregowe MCH2004850 jest stosowane do podiaczenia regulatora pC? do sieci nadzoru i
monitoringu poprzez standard RS485. Opcja ta wykorzystuje wejscie normalnie przyporzadkowane do
przystawki programujacej, ktére posiada podwdjng funkcje konektora programowania/portu
komunikacyjnego.

1. 7.9.1



Opcjonalne zlacze RS485 dla regulatora pC?> montowanego na szynie DIN (kod
FCSER00000)

Opcjonalne ztacze FCSER00000 jest stosowane do podtaczenia regulatora pC? do sieciowego systemu
nadzoru i monitoringu poprzez standard RS485. Konektor do podtaczenia karty jest dostepny po
otwarciu pokrywy, tak jak to pokazano naiil. 7.9.

~

—

FCSER*:
karta zlacza szeregowego
RS5485

1. 7.9.1

7.10 Zdalny terminal dla pC>

Zdalny terminal dla uC* (MCH200TP* montowany na panelu i MCH200TW* montowany na $cianie) to
urzadzenie elektroniczne, ktére umozliwia na zdalne sterowanie urzadzeniem klimatyzacyjnym
zarzadzanym przez regulator pC?. Dostepne funkcje sg takie same, jak dla terminalu integralnego z

plyta gtéwna pC2.

MCH200T*00
(widok z dotu)

"zasilanie RJ12"
do MCH2

m gniazdo 15-wtykowe

ztacze szeregowe RS5485
do systemu hadzoru

MCH200TSVO
(opcjonalnie)

1. 7.10.1



Montaz na panelu (kod MCH200TP0O)

Wersja ta zostata zaprojektowana do montazu na panelu z otworem montazowym 127x69mm, oraz 2

okragtymi otworami o $rednicy 4mm, tak jak to pokazano na il. 7.10.1. Montaz nalezy przeprowadzi¢

nastepujaco (il. A):

e poditacz kabel telefoniczny;

e zamontuj terminal bez pokrywy przedniej w otworze i przykre¢ go do panelu $rubami z tbem
wpuszczanym;

e zamontuj na zatrzaskach pokrywe przednig terminalu.

Montaz na scianie (kod MCH200TWO00)

Terminal montowany na Scianie wymaga przymocowania pokrywy tylnej A (il. B) przy wykorzystaniu

standardowego 3-modutowej puszki elektryczne;j.

e przymocuj pokrywe tylng do puszki elektrycznej Srubami z tbem kulistym;

e podiacz kabel telefoniczny;

e zatdz panel przedni terminalu na pokrywie tylnej i zamocuj cato$¢ Srubami z tbem wpuszczanym,
tak jak pokazano na il. B;

e zamontuj na zatrzaskach pokrywe przednig terminalu.

Montaz terminalu na panelu Terminal montowany na $cianie

I A I. B

Podlaczenia elektryczne (il. 7.10.2-7.10.3)

Podtacz ztacze szeregowe RS485 (odtaczajac zasilanie ,RI12 Power Supply”) do wejscia sieciowego na
plycie gtdwnej uC? przy wykorzystaniu wiazki przewodu 2-zytowego z ekranem. Zaciski zasilania G-GO
nalezy podtaczy¢ do transformatora z bezpiecznikiem 250mA, tak jak pokazano na schemacie il.
7.10.2-7.10.3. Wykonaj potaczenie pomiedzy gniazdem zasilania ,,RJ12 Power Supply”, a terminalem
uzytkownika przy wykorzystaniu kabla telefonicznego (kod S90CONNO002 1=80 cm). Jesli kabel jest za
krotki nalezy wykorzysta¢ przewdd telefoniczny z koncdwkami wtykowymi, posiadajacy maksymalng
dtugos¢ 40m.

Uwagi:

e uzywaj wylacznie transformatoréw zabezpieczajacych;

e z przyczyn bezpieczenstwa nalezy zamontowac bezpiecznik zwitoczny 250 mA szeregowo do
zacisku ,,G";

o jesli ten sam transformator jest wykorzystany dla zasilania ptyty gtdwnej i terminalu uzytkownika
to nalezy mie¢ na uwadze prawidtowg polaryzacje zaciskow G-GO wedtug schematu podtaczen.
Odwrocenie polaryzacji spowoduje zwarcie w uzwojeniu wtérnym transformatora;

e uzwojenie wtdrne transformatora nie nalezy podtaczac do uziemienia.



Zasilanie 24 Vac (G-G0)

Typowa dtugosc Minimalny przekréj kabla
250 m 1.5 mm? (AWG16)

100 m 0.5 mm? (AWG20)

50 m 0.35 mm? (AWG22)

Podlaczenie szeregowe RS485 do pC?
Szybko$¢ transmisji danych 19200 b/s

Tab. 7.10.1

Charakterystyka kabla Wigzka 2-zytowa+ekran

Przekréj AWG22

Reaktancja pojemnosciowa < 90 pF/m (np. kable typu BELDEN 8761-8762)

Schemat podtaczen (zasilanie lokalne)

R ] i ] B

MCH200000* + MCH2004850 :

MCH200TW* | ;
MCH200TP* = 'Q‘I”
it

i

2 |
&
RJ12 e _ ]
Zasilanie | | paulr=— 0

! Dt. maks.=40m

Tab. 7.10.2

alternatywnie

+
FCSER00000
(patrz il. 7.10.3)

— R5485 wigzka 2-zytowa+ekran  Dla przewodoéw diuzszych, niz 20m zamontowac

bezpiecznik

24 Vac 3 VA
transformator
klasy 2

II. 7.10.2

o50mA  RxTx+, Rx/Tx-, Gnd rezystor 120 oméw pomiedzy Tx/Rx+ | T)/Rx-



Schemat podiaczen (zasilanie odlegte)

MCH200TW*
MCH200TP*

alternatywnie
MCH200000*
> +
MCH2004850
(patrz il. 7.10.2)

| Dt maks.=40m

RJ12 o Dla przewodow dtuzszych, niz 20m
Zasilanie T zamontowaé rezystor 120 omow
L pomiedzy Tx/Rx+ i Tx/Rx-
bezpiecznik 250 mA

Dt. maks.=250m

(min.przekréj 1.5mm/AWG16)

RS485 wiazka 2-zylowa+ekran @ 24 Vac 15 VA

Rx/Tx+, Rx/Tx-, Gnd transformator klasy 2

NI |F
Il. 7.10.3
Instalowanie

Aby zainstalowa¢ odleglty terminal nie jest wymagane konfigurowanie piyty gtéwnej pC? poniewaz
terminal pracuje z dowolnym adresem szeregowym ustawionym poprzez parametr H10. Jednakze
nalezy sprawdzi¢, czy ptyta gtdwna uC? posiada ztacze szeregowe FCSERO0000 (wersja montowana na
szynie DIN) lub MCH2004850 (wersja montowana na panelu). Po pierwszym uruchomieniu na
wyswietlaczu pojawi sie wersja oprogramowania sterujgcego regulatora (il. 7.10.4).

II. 7.10.4

Po okoto 4s pojawi sie gtéwne okno z symbolami oznaczajacymi stan regulatora (il. 7.10.5).

¥ L3
%124 335

1. 7.10.5



W przypadku, gdy podiaczenie RS485 nie zostanie wykonane prawidtowo lub jesli regulator jest
wytaczony wysSwietlacz zostanie wyczyszczony, a nastepnie pojawi sie komunikat ,OFFLINE” (il.
7.10.6).

el o e B BN

[ i b | § Felbm

D AT
II. 7.10.6

Wywotanie informacji

Nacisniecie jednoczesnie przyciskéw ,A+ ,¥” + ,Sel” przez czas dtuzszy, niz 6 sekund spowoduje
wywotanie okna ,INFO” (il. 7.10.7) zawierajacego informacje o regulatorze uC* i systemie
komunikacji. Naci$niecie przycisku ,,Prg” spowoduje powrét do gtdwnego okna.

PGD pCH V1.8 SPL T
pCH U1.2 T —yr
HCH Address: B2 R ‘
Error rate: xx
Il. 7.10.7
Wyswietlane informacije (il. 7.10.7)
Wiersz wysSwietlacza | Znaczenie
1 Wersja oprogramowania terminalu uzytkownika
Wersja oprogramowania regulatora uC

2
3 Adres systemu nadzoru pC?
4 Procentowy btad komunikacji pomiedzy terminalem uzytkownika a ptyta gtéwna pC?

Tab. 7.10.3

Jesli sieciowy system nadzoru jest podtaczony w standardzie RS485 poprzez ztgcze MCH200TSVO i jest

. o T.>5:C.> . ) .
aktywny to w prawym gdérnym rogu pojawi sie ikona ==ir:# ; dwa koétka po prawej stronie Rx, Tx
oznaczajq odpowiednio: sygnat wysytany z systemu nadzoru do regulatora uC? o adresie H10 (Rx),
oraz odpowiedz wystang z UC? (Tx): kdtko puste = brak wystania danych (dane niezmienione), kdtko
pelne = dane zostaty wystane.

Podtaczenie do sieciowego systemu nadzoru (MCH200TSVO0)

Podtaczenie regulatora pC®> do odlegtego terminalu MC2000TX00 przy koniecznosci utrzymania
mozliwosci podtaczenia sieciowego systemu nadzoru wymaga zastosowania ziacza przejSciowego
(opcjonalnie) MCH200TSVO, tak jak to pokazano nail. 7.10.1.

Odtacz konektor telefoniczny, otwdrz pokrywe zakrywajaca gniazdo 15-wtykowe przy wykorzystaniu
matych szczypiec, a nastepnie zamontuj zlgcze przejsciowe (wielowtykowe do 4-wtykowego) zgodnie
z kierunkiem pokazanym na rysunku 7.10.1 (wtyk 1 po lewej stronie trojkata). Podiacz sie¢ w
standardzie RS485 do konwertera i ustaw parametr H10 (adres sieciowy) ptyty gtéwnej pC? na
wymagang wartos¢.



Interfejs uzytkownika

1o 4 CwE |
ﬁlz-“%%cs@%

Sel

%

€D §C remote tarming

el

Il. 7.10.7
Symbol Znaczenie Dotyczy uktadu
Symbol $wiecacy blyskanie chlodniczego
1,2 Sprezarka 1 i/lub 2 zataczona Sygnat zalaczenia 1
3,4 Sprezarka 3 i/lub 4 zataczona Sygnat zafaczenia 2
@ Przynajmniej jedna sprezarka zataczona 1i/lub2
@ Pompa/wentylator nawiewny zatgczony Sygnat zalaczenia 1i/lub 2
% Wentylator skraplacza zataczony 1i/lub 2
.\;3‘23. Aktywne odszranianie Sygnat zat. odszraniania 1i/lub 2
W Grzatka zataczona Sygnat zafaczenia 1i/lub 2
Czerwona dioda Aktywny alarm 1i/lub 2
przycisku
alarmowego
[:1'. Aktywny alarm Alarm pamieci EEPROM 1i/lub 2
“_.1 Aktywacja przekaznika sygnalizacyjnego (tylko z 1i/lub 2
ptyta rozszerzenia)
‘ Aktywacja przekaznika alarmowego
_)3;(. Praca w cyklu pompy ciepta (P6=0) Sygnat sezonowego 1i/lub2
przetaczenia cyklu pracy
,\6:‘ Praca w cyklu chillera (P6=0) Sygnat sezonowego 1i/lub 2
A ]

przetaczenia cyklu pracy

Tab. 7.10.4



Funkcje przyporzadkowane do przyciskow

Przycisk Stan urzadzenia Nacisniecie przycisku
F} Wyciszenie brzeczka sygnalizacyjnego lub przekaznika alarmowego, jesli | Jednokrotne nacisniecie
L jest aktywny alarm
Reczne skasowanie alarméw, ktére nie sg juz aktywne Naci$niecie przez 5 s
Set Wejscie w procedure programowania po wprowadzeniu hasta Jednokrotne naci$niecie
Powr6t na wyzszy poziom parametru podczas  procedury | Jednokrotne nacisniecie
Pl'g programowania, az do wyjscia z tej funkgcji i zapisaniu wprowadzonych
— modyfikacji w pamieci EEPROM
; Wybor wyzszej opcji podczas procedury programowania Jednokrotne nacisniecie lub
\:CI)E Zwiekszenie wartosci przytrzymanie

Przelaczenie ze stanu oczekiwania na prace w cyklu chillera (P6=0) i
odwrotnie

Przytrzymanie przez 5 s

Bezposredni dostep do parametrow: wybdr (tak jak dla przycisku na
1[05)

Przytrzymanie przez 5 s

Wybdr opcji podczas procedury programowania, oraz bezposrednie
wywotanie wartosci parametru/zatwierdzenie zmiany parametru

Jednokrotne naci$niecie

)

Wybdr nizszej opcji podczas procedury programowania

Zmniejszenie wartosci parametru

Jednokrotne naci$niecie lub
przytrzymanie

Przelaczenie ze stanu oczekiwania na prace w cyklu pompy ciepta
(P6=0) i odwrotnie

Przytrzymanie przez 5 s

AI
Ne!

ot

~I\

Natychmiastowe skasowanie licznika godzin pracy (podczas procedury
programowania)

Przytrzymanie przez 5 s

+ v
A,

~

Reczne rozpoczecie odszraniania w obydwu uktadach chtodniczych

Przytrzymanie przez 5 s

A

Wywotanie okna informacyjnego

Przytrzymanie przez 6 s

Specyfikacja techniczna wyswietlacza

Tab. 7.10.5

Rodzaj Graficzny FSTN
Pod$wietlanie Zielone typu LED
Rozdzielczo$¢ grafiki 120x32

Wielko$¢ aktywnego ekranu wyswietlacza 71.95x20.75

Wielko$¢ wyswietlacza 76x25.2

Zasilanie Z *RJ12 power supply*

Materiaty

Przezroczysty poliweglan

Przezroczysty panel przedni

Szara pokrywa obudowy tylnej

Brunatny poliweglan+ABS (wersja nascienna/do zabudowy)

Klawisze

Silikonowe

Przezroczysty panel szklany obudowy Przezroczysty poliweglan

Specyfikacja techniczna zasilania *RJ12 power supply*

Tab. 7.10.6

Napiecie 24Vac +10/-15%, klasa 2

Pobdr pradu przy napieciu 24Vac 100 mA

Obowigzkowy zewnetrzny bezpiecznik 250 mA

Transformator 3 VA (bezpieczenstwa)

Zaciski zasilania Demonztowalne zaciski $srubowe, skok 5 mm; przekr6j przewodu 0.2 do
2.5mm

Zaciski ztacza RS485 Demontowalne zaciski Srubowe, skok 3.5 mm; przekrdj przewodu 0.2 do
2.5mm’?

Konektor telefoniczny 6-zytowy RJ12

Indeks ochrony 1P20

samogasniecie

Kat. A/UL 94 HB

Tab. 7.10.7



Charakterystyka ogdlna

Indeks ochrony panelu przedniego

IP65 przy montazu na panelu (MC200TP00), UL rodzaj 1
IP40 przy montazu na panelu (MC200TWO00), UL rodzaj 1

Warunki pracy

-20 do 60°C, 90% wilg. wzgl. bez kondensacji

Warunki przechowywania

-20 do 70°C, 90% wilg. wzgl. bez kondensadji

Samogasniecie

VO dla przezroczystego panelu przedniego, oraz obudowy tylnej
HB dla klawiszy silikonowych, oraz pozostatych elementow

PTI materiatéw izolacji

250 V

Klasa i struktura oprogramowania A
Zanieczyszczenie otoczenia Normalne
Okres przecigzenia elektrycznego Diugi

Klasyfikacja  wedlug  zabezpieczenia  przed
porazeniem elektrycznym

Zintegrowana w klasie I lub II urzadzen elektrycznych

Kategoria odpornosci na przepiecia

Kategoria II

8. Wymiary

Tab. 7.10.8

Ponizej podano wymiary kazdego elementu regulatora pC% wszystkie wartoéci sq wyrazone w

milimetrach.

Uwaga: wymiary zawierajq zamontowane konektory.



MCH200000* pC*w wersji do montazu na panelu

= ®
s T e

otwdr montazowy
71x29mm

montaz na panelu wymiary gabarytowe 91.5x36.5mm

Ptyta rozszerzenia dla uC>

pC e

Expansion board

110

montaggio su guida din
din rail mounting

II. 8.2

MCH200TP* w wersji do montazu na panelu

MCH200001* pC*w wersji do montazu
na szynie DIN

—
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Plyty regulacji predkosci obrotowej wentylatoréw skraplacza

Cztery otwory mocowania ptyt regulacji predkosci obrotowej wentylatorow skraplacza posiadajg
$rednice 4mm, a ich $rodek jest potozony w odlegtosci 3.5mm od krawedzi karty. Urzadzenie posiada
4 zlgczki (HO15 mm).
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Kod A B (o D E
MCHRTF20A0 43 100 50 107 32
MCHRTF40A0 43 100 50 107 46
MCHRTF60A0 75 100 82 107 46
MCHRTF80A0Q 75 100 82 107 64
Il. 8.4

Karta szeregowa RS485: kod MCH2004850
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9. Kody

Opis Kod

uC? z jednym uktadem chtodniczym, 2 sprezarki, montaz na panelu MCH2000000
uC? 7 jednym uktadem chtodniczym, 2 sprezarki, montaz na panelu (zestaw 20 elementowy) MCH2000001
uC?* z jednym ukfadem chtodniczym, 2 sprezarki, montaz na szynie DIN MCH2000010
uC? z jednym uktadem chtodniczym, 2 sprezarki, montaz na szynie DIN (zestaw 10 elementowy) MCH2000011
uC? piyta rozszerzenia dla drugiego uktadu z maksymalnie 4 sprezarkami MCH2000020
uC? plyta rozszerzenia dla drugiego uktadu z maksymalnie 4 sprezarkami (zestaw 10 elementowy)  MCH2000021
Opcjonalna karta ztacza RS485 dla pC*> montowanego na panelu MCH2004850
Opcjonalna karta ztacza RS485 dla uC* montowanego na szynie DIN FCSER00000
Przystawka programujaca dla pC? PSOPZKEY00
Karta regulacji dwustawnej (zat/wyt) wentylatora (tylko zaciski $rubowe) CONVONOFFO
Konwerter sygnatu PWM na 10V dla sterowania predkoscig wentylatora (tylko zaciski Srubowe) CONVO0/10A0
Zaciski nasuwkowe do karty regulacji predkosci obrotowej wentylatora MCHRTF*0AQ
Zaciski $rubowe do karty regulacji predkosci obrotowej wentylatora * w zaleznoéci od natezenia MCHRTF*0BO
pradu (2=2A, 4=4A, 6=6A, 8=8A)

Czujniki temperatury dla sterowania pracq systemu lub regulacji temp. skraplania NTC***WP00
*** w zaleznosci od dtugosci (015=1.5m, 030=3m, 060=6m) NTC888WFO
Czujniki ci$nienia dla regulacji cisnienia skraplania SPK*R*

** w zaleznosci od wartosci cisnienia (13=150 PSI, 23=75 PSI, 33=500 PSI)

Komplet konektoréw dla MCH2000001 (zestaw 20 elementowy) MCH2CON001
Komplet konektoréw dla MCH2000001 (zestaw 10 elementowy) MCH2CONO11
Komplet konektoréw dla MCH2000001 (zestaw 10 elementowy) MCH2CONO021
Komplet miniztaczek + przewdd 1-metrowy dla MCH20000** MCHSMLCABO
Komplet miniztaczek + przewdd 2-metrowy dla MCH20000** MCHSMLCAB2
Komplet miniztaczek + przewdd 3-metrowy dla MCH20000** MCHSMLCAB3
Odlegty terminal uzytkownika dla MCH20000** dla montazu na panelu MCH200TPO* MCH200TPO*
Odlegty terminal uzytkownika dla MCH20000** dla montazu na $cianie MCH200TW0* MCH200TWO0*
Komplet ztacza szeregowego podiaczenia odlegtego terminalu uzytkownika do systemu nadzoru MCH200TSVO0

10 Specyfikacja techniczna

Specyfikacja elektryczna

Tab. 9.1

W ponizszej specyfikacji ,grupa A” okre$la zgrupowane nastepujgce wyjscia: zawodr, pompa,

sprezarka, grzatka.

Zasilanie 24 Vac, zakres +10/-15%; 50/60Hz
Maksymalny pobdr mocy: 3W

Bezpiecznik (obowigzkowo) podtaczony szeregowo do zasilania uC% 315 mAT

Konektor 12-wtykowy
przypadku pojedynczego wyijscia

Prad maksymalny 2A dla kazdego przekaznika na wyjsciu, rozszerzany do 3 A w

Przekazniki
60,000 cykli

UL: rezystancyjne: 3A, 1 FLA, 6 LRA cosp=0.4 30,000 cykli

Dalsze informacje zostaty podane w charakterystyce pokazanej na il. 6.1

Maks. prad przy 250 Vac: EN60730: rezystancyjne: 3A, indukcyjne: 2A cos@p=0.4

Minimalny interwat komunikacji (dla kazdego przekaznika): 12s (wykonawca
instalacji, w ktdrej jest zintegrowany regulator musi zapewni¢ jego prawidtowg

konfiguracje odpowiadajacq specyfikacji systemu)

Rodzaj mikroprzetaczania: 1 C

Izolacja pomiedzy przekaznikami grupy A: funkcjonalna

Izolacja pomiedzy przekaznikami grupy A i elementami niskonapieciowymi:

wzmochiona

Izolacja pomiedzy przekaznikami grupy A i przekaznikami sygnalizacyjnymi:

podstawowa
Izolacja pomiedzy przekaznikami
niskonapieciowymi: wzmocniona

sygnalizacyjnymi i

Izolacja pomiedzy przekaznikami i panelem przednim: wzmocniona

elementami




Wejscia cyfrowe ID1-ID5, IDB4

Standard elektryczny: przekazniki beznapieciowe
Prad zwarcia do uziemienia: 5 mA
Maksymalna rezystancja zwarcia: 50 Q

Wejscia analogowe

B1, B2, B3, B4: czujniki temperatury NTC (10 KQ przy 25°C)

Czas odpowiedzi zalezy od zastosowanego elementu, warto$¢ typowa 90 s

B4: czujniki temperatury NTC (10 KQ przy 25°C) lub czujniki ilorazowe 0/5 V Carela
SPKTOQ**R*

Wyjscie wentylatora

Sygnat sterujacy dla ptyt regulacji predkosci obrotowej wentylatora MCHRTF***,
CONVONOFF* i CONV0/10A*

Modulacja szerokosci impulsu (szeroko$¢ ustalana) lub regulacja ustalona

Napiecie bez obcigzenia: 5V + 10%

Prg zwarcia: 30 mA

Minimalne obcigzenie wyjscia: 1 kQ

Indeks ochrony panelu przedniego

IP0O55

Warunki przechowywania

-10 do 70°C — wilgotnos¢ 80% wilg.wzgl. bez kondensagji

Warunki pracy

-10 do 55°C — wilgotnos¢ <90% wilg. wzgl.bez kondensacji

Stopien zanieczyszczenia Normalny

Kategoria odpornosci na ciepto i ogien D (RU 94 V0)

PTI materiatéw izolacji Wszystkie materiaty posiadajg PTI >250V
Klasa i struktura oprogramowania A

Czas obcigzenia elektrycznego elementow dtugi

izolagji

Tab. 10.1

Homologacje: CE/RU (plik: EI98839 cz. 16)
Uwaga: wszystkie przekazniki musza posiada¢ wspodlne zaciski (C1/2, C3/4, C6/7, C8/9) potaczone

razem.
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Charakterystyka funkcjonalna
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II. 10.1

Czujniki temperatury:
Zakres —40 do 80°C, 0.1 °C

Bfad pomiaru temperatury

Zakres =20 do 20°C, £0.5°C (za wyjatkiem czujnika)
Zakres —40 do 80°C, +£1.5°C (za wyjatkiem czujnika)

Btad pomiaru ciénienia

% btad odczytu sygnatu napieciowego dla wejscia o zakresie
od 0.5 do 4.5 wynosi £2% (za wyjatkiem czujnika).

Btad wartosci konwertowanej moze by¢ zmienny w zaleznosci
od ustawienia parametrow /9, /10, /11, /12

Tab. 10.2



Charakterystyka konektoréw
Konektory mogg by¢ dostarczone przy wykorzystaniu kodéw Carela (MCHCONO***) lub producenta
Molex®

Kod konektora Molex® Liczba wtykéw
39-01-2120 12
39-01-2140 12

Tab. 10.3
Maks. liczba cykli montazu/demontazu: 25 razy

Kod stycznikow zalezy od przekroju kabli taczacych z konektorami 12- i 14-pinowymi (do celu nalezy
wykorzysta¢ specjalne narzedzie Molex® kod 69008-0724 do obciskania)

Kod stycznika Molex® Przekroje dopuszczonych kabli
39-00-0077 AWG16 (1.3 mm?)
39-00-0038 AWG18-24 (0.823 do 0.205 mm?)
39-00-0046 AWG22-28 (0.324 do 0.081 mm?)

Tab. 10.4
Jest réwniez dostepny dodatkowo zestaw okablowany MCHSMLC***

UWAGI:

e jezeli do zasilania dwdch plyt gtdwnych pC? i ich wyposazenia jest stosowany jeden transformator
to wszystkie zaciski GO réznych regulatorow lub roznych ptyt muszg by¢ podtaczone do tego
samego zacisku na uzwojeniu wtdrnym transformatora, aby unikna¢ zniszczenia urzadzenia.

e Dla zastosowania w pomieszczeniach mieszkalnych nalezy zastosowac kabel ekranowany (typu
AWG20-22, wigzka 2-zytowa + ekran podtaczony do uziemienia) taczacy z siecig tLAN (EN 55014-
1).

o Nalezy unika¢ zwierania zaciskow V+ i GND, aby nie zniszczy¢ urzadzenia.

e Wszystkie czynnosci konserwacyjne i instalacyjne nalezy przeprowadza¢ wtedy, gdy urzadzenie
jest odtgczone od zasilania.

¢ Nalezy oddziela¢ kable zasilajgce (wyjscia przekaznikéw) od kabli czujnikow, wejs¢ cyfrowych i
sieciowych.

e Do zasilania nalezy stosowac transformator przeznaczony wylacznie dla elektronicznych
regulatoréw.

Zabezpieczenie przed porazeniem elektrycznym i uwagi konserwacyjne

System sktadajacy sie z ptyty gtéwnej (MCH200000%*), oraz innych kart opcjonalnych (MCH200002%,
MCH200485*, MCHRTF**** ~CONVONOFF*, CONVO0/10A, EVDO000040*) reprezentuje regulator
zintegrowany w klasie I lub II urzadzen.

Klasa zabezpieczenia przed porazeniem elektrycznym zalezy od metody zintegrowania regulatora w
systemie wykonanym przez instalatora.

Przed rozpoczeciem prac montazowych, konserwacyjnych lub wymianie elementéw regulatora nalezy
odtaczy¢ zasilanie elektryczne.

Zabezpieczenie przed zwarciami powstatymi na wskutek nieprawidtowego okablowania musi zapewni¢
wykonawca instalacji, w ktorej jest zintegrowany regulator.

Maksymalna dtugos¢ kabla

NTC/kabel taczacy czujnika ilorazowego 10m
Kabel taczacy wejscia cyfrowego 10m
Kabel taczacy wyjscia mocy 5m
Kabel taczacy regulacji pracy wentylatora 5m
Kabel zasilajacy 3m

Tab. 10.5



11 Aktualizacje oprogramowania
11.1 Uwagi do wersji 1.5

a) ulepszono B0O = 10
b) zoptymalizowano zarzadzanie zaworami regulacji wydajnosci sprezarek pothermetycznych

11.2 Uwagi do wersji 1.6

a) dodano funkcje czeSciowego obcigzenia po stronie wysokiego cisnienia, patrz parametr P04;

b) dodano opcje odszraniania (aktywowanego poprzez ci$nienie lub temperature), patrz parametr
D02=2;

¢) dodano funkcje zabezpieczenia pracy wentylatora przy wysokiej temperaturze skraplania, patrz
parametr F14;

d) dodano zintegrowany protokdt komunikacji Modbus, patrz parametr H23;

e) dodano bezposrednie powigzanie pomiedzy wejsciem i wyjsciem cyfrowym sprezarki (tylko dla
agregatow skraplajacych), patrz parametr r05=3;

f) dodano zarzadzanie przekaznikiem alarmowym, patrz parametr P21.



